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Informac6es importantes

AVISO

Leia estas instrugdes cuidadosamente e analise o equipamento para familiarizar-se com ele antes de tentar instalé-lo, fazé-lo funcionar ou
executar sua manutencdo. As mensagens especiais que seguem estao visiveis neste documento, ou no préprio equipamento, para alerta-
lo sobre perigos potenciais ou para chamar sua atencéo sobre informagdes que esclarecem ou simplificam os procedimentos.

A adicao deste simbolo a etiquetas de Perigo ou Atencéo indica a existéncia de um perigo elétrico, que podera resultar em
ferimentos a pessoas se as instrugdes nao forem seguidas.

Este ¢ o simbolo de alerta de seguranca. E utilizado para alerté-lo sobre perigos de ferimentos a pessoas. Obedega todas as
mensagens de seguranga que possuem este simbolo para evitar ferimentos ou a morte.

A PERIGO

PERIGO indica uma situagdo perigosa iminente, a qual, se nao for evitada, resultara em ferimentos graves ou morte.

A AVISO

AVISO indica uma situagdo potencialmente perigosa a qual, se nao for evitada, pode resultar em morte, ferimentos
graves ou danos ao equipamento.

A CUIDADO

CUIDADO indica uma situagéo de perigo potencial a qual, se n&o for evitada, pode resultar em ferimentos ou danos
ao equipamento.

CUIDADO

CUIDADO, utilizado sem o simbolo de alerta indica uma situag@o de perigo potencial que, se nao for evitada, pode
resultar em danos ao equipamento.

OBSERVAGAO

A palavra “inversor” conforme é utilizada neste manual refere-se ao controlador do inversor de frequéncia ajustavel conforme ¢ definida
pela NEC.

Somente pessoal qualificado deve instalar, operar, fazer manutengéo e outros servigos em equipamentos elétricos. A Schneider Electric
n&o assume responsabilidade por qualquer consequéncia advinda da utilizagéo deste produto.

© 2009 Schneider Electric. Todos os Direitos Reservados.




Antes de iniciar

Leia e entenda estas instrucoes antes de pr i com este

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
* Leia e entenda este manual antes de realizar a instalag@o e funcionamento do inversor de frequéncia Altivar 312. A instalagao,
ajustes, consertos e manutencdo devem ser efetuados por pessoas qualificadas.

* O usuario é responsavel pela conformidade a todas as exigéncias das normas elétricas nacionais e internacionais relativas ao
aterramento do equipamento.

« Diversas partes deste inversor de frequéncia, inclusive os circuitos impressos, funcionam na tenséo da rede. NAO TOQUE. Utilize
somente ferramentas com isolamento elétrico.

NAO TOQUE nos componentes que n&o s&o blindados ou conexdes de parafuso dos bornes quando o equipamento estiver energizado.

NAO provoque curto-circuito entre os bornes PA/+ e PC/ — ou através dos capacitores do barramento de CC.

Antes de executar um servico no inversor de frequéncia:

Desconecte a fonte de energia, inclusive energia de controle externo que possa estar presente.

Coloque uma etiqueta “NAO LIGAR” em todos os conectores de energia.

- Trave todas as conexdes na posicao aberta.

Aguarde 15 minutos para permitir a descarga dos capacitores do barramento.

Meca a tens&@o no barramento entre os terminais PA/+ e PC/- para verificar se a tensdo CC é menor que 42 V.
- Se os capacitores do barramento nao descarregaram completamente contate seu representante Schneider-Electric.
- Nao repare ou opere o inversor

Instale e feche todas as tampas antes de energizar ou dar partida ou parar o inversor.

A ndo observacao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimento grave.

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
* Leia e entenda este manual antes de instalar ou operar o inversor de frequéncia Altivar 312.
* Somente pessoal qualificado pode introduzir alteragdes nos parametros.

A nao observancia destas instru¢des podera causar a morte ou ferimentos graves.

A AVISO

INVERSOR DE FREQUENCIA DANIFICADO
Na&o faga funcionar ou instale um inversor que parega estar danificado.

A ndo observancia destas instrugdes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.




Antes de iniciar

A AVISO

PERDA DE CONTROLE

* O projetista de qualquer diagrama de fiagdo deve considerar modos de falha potencial de canais de controle e, para algumas fungdes
criticas, incorporar uma forma de atingir um estado seguro durante e apdés uma falha de canal. Exemplos de fungGes de controle
criticas s&o paradas de emergéncia e paradas por ultrapassagem.

* Caminhos de controle separados ou redundantes devem estar disponiveis para as fungdes de controle criticas.

« Caminhos de controle de sistema podem incluir links de comunicag&o. Deve ser dada a devida consideragao as implicagdes dos
atrasos de transmissdo imprevistos ou falhas do link®.

A néo observancia destas instrucdes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

a. Para obter informacdes adicionais, consultar NEMA ICS 1.1 (liltima edig&o), “Safety Guidelines for the i ion, e of Solid State Control”
e aNEMA ICS 7.1 (dltima edigao), “Safety Standards for Construction e Guide for Selection, ion e Operation of Adjt bl d Drive Systems.”

j P




Estrutura dos documentos

Os seguintes documentos técnicos do Altivar 312 estao disponiveis no site da Schneider Electric (www.schneider-electric.com.br).
Manual de Instalacao

Este manual descreve como instalar e conectar o inversor.

Manual de Programacao

Este manual descreve as fungdes e parametros dos terminais do inversor e como utiliza-los.

Manual simplificado

Este manual é uma verséo simplificada do manual do usuario. E fornecido com o inversor.

Partida rapida

Este documento descreve como conectar e configurar o inversor de modo que possa ser dada partida no motor de maneira répida e facil
para aplicagdes basicas. Este documento é fornecido com o inversor.

Manuais para Modbus, CANopen, etc.

Estes manuais descrevem o processo de instalagéo, as conexdes do barramento ou da rede, sinalizagdes, diagnésticos e a configuragao
dos parametros especificos para comunicag&o.
Descrevem também os servigos de comunicagéo dos protocolos.




Atualizacao do software

Desde o inicio de sua comercializagao o Altivar 312 tem sido equipado com fungdes adicionais. A versao do software V5.1 IE 50 estd sendo
atualizada para V5.1 |E 54. Este documento refere-se a versao V5.1 IE 54.
A versao do software é apresentada na placa de identificagdo do produto na lateral do inversor de frequéncia.

Atualizagoes efetuadas na versao V5.1 IE 54 em comparacao com a V5.1 IE 50

Novas configuracoes possiveis

- Configuragao remota: pressionando o botdo MODE durante 3 segundos, o inversor muda at i ite para confi do remota.
O Jog Dial embutido funciona como um potenciémetro (Fr1 = AlV1) e o botao RUN embutido é ativado.

- Configuracéo local: é possivel retornar & configuragao local pressionando novamente o botao MODE durante 3 segundos (ver pagina 47)




Passos para instalacao

INSTALACAO

1. Recepcao e inspecao do inversor

O Verifique se o nimero impresso na etiqueta do inversor é o mesmo da nota fiscal correspondente ao pedido
de compra.

O Remova o Altivar de sua embalagem e verifique se ndo foi danificado durante o transporte.

2. Verifique a tensao da rede
O Verifique se a tenséo da rede é compativel com a gama de tensdes do inversor (paginas 11 e 12).

3. Monte o inversor
O Monte o inversor de acordo com as instrugdes deste documento (pagina 15).

As etapas O Instale os opcionais necessarios.

2 a 4 devem ser
executadas com a

4. Conecte a fiacao ao inversor (consulte a pagina 18)
energia desligada

O Conecte o motor e certifique-se de que suas conexdes correspondam a tensdo.
O Certifique-se de que a energia esta desligada e conecte a alimentagdo da
rede.

PROGRAMACAO

5. Energize o inversor, porém nao dé um
comando de partida.

6. Configure:

O Afrequéncia nominal do motor [Frequéncia do motor
standard] (bFr) pagina 62 se esta nao for de 50 Hz,

O Os parametros no menu [CONTROLE DO MOTOR]
(drC-), pagina 62, somente se a configuracéo de
féabrica do inversor nao for adequada,

O As fungoes de aplicagdo no menu
[CONFIGURAGOES DE ENTRADAS/SAIDAS] (I-0-),
péagina 68, o menu [COMANDO] (CtL-), pagina7i,eo
menu [FUNCAO DE APLICAGAO] (FUn-), pagina 83,
somente se a configuragéo de fabrica do inversor nao
for adequada.

Sugestoes:

* Antes de iniciar a programagéo, complete as tabelas de
configuragdes do cliente, pagina 131.

Utilize o parametro [Retorno as regulagens
de fabrica/chamada da configuragéo] (FCS), pagina 67,
para retornar as configuragdes de fabrica a qualquer momento.

Para localizar rapidamente a descri¢ao de uma fungao, utilize
o indice de fungoes a pagina 130.

Antes de configurar uma fung@o, leia cuidadosamente a se¢ao
"Compatibilidade de fungdes" as paginas 42 e 43.

7. No menu [CONFIGURACOES] (SEt-),
ajuste os seguintes parametros:
O [Tempo de rampa de aceleragao] (ACC),
pagina 52 e [Desaceleracao], (dEC) pagina 52,
O [Velocidade minima] (LSP), pagina 53 e
[Velocidade maxima] (HSP), pagina 53,
O [Protegao térmica do motor] (ItH), pagina 53.

* Nota:
As seguintes operacdes devem ser realizadas para garantir o
desempenho 6timo do inversor em termos de precis@o e tempo de
resposta:
- Entre com os valores indicados na placa de identificacdo do
motor no menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-), pagina 62.
- Realize a autorregulagem com o motor frio e conectado, utilizando
o parametro [Autorregulagem] (tun), pagina 64.
- Ajuste o parametro [Ganho da Malha de Frequéncia] (FLG) ,
pagina 53 e o parametro [Estabilidade da Malha de

Frequéncial (StA), pagina 54. 8. Dé partida ao inversor.




Colocacao em operacao — Recomendacdes preliminares

Antes de energizar o inversor

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Certifique-se de que todas as entradas légicas estejam inativas para evitar partidas acidentais.

A nédo observancia destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Antes de configurar o inversor

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

* Leia e entenda este manual antes de instalar ou operar o inversor ATV 312.

* Somente pessoal qualificado pode introduzir alteragdes nos parametros.

* Certifique-se de que todas as entradas ldgicas estejam inativas para evitar uma partida inesperada quando estiver modificando
os parametros.

A nao observancia destas instrucoes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Partida

Nota: quando as configuragdes de fabrica forem aplica e durante a energizagado / ajuste manual ou apés um comando de parada, o
motor poderd ser energizado novamente somente depois que os comandos "avango”, "reverso" e "para inje¢do de CC" tiverem sido
rearmados. Se nao tiverem sido rearmados, o inversor ird mostrar [Parada por inércia por entrada légica] (nSt), mas iniciard o
funcionamento. Se a fungé@o de religamento automatico tiver sido configurada (o parametro [Religamento automatico] (Atr) no menu
[GESTAO DE FALHA] (FLt-), pagina 111), esses comandos serdo levados em consideragdo sem que seja necessério zerar.

Contator de linha

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO INVERSOR
» Evite operar o contator com frequéncia para evitar o envelhecimento prematuro dos capacitores que atuam como filtros.
* Reinicio elétrico deve durar MAIS do que 60 segundos.

A ndo observancia destas instrugdes podera causar danos ao equipamento.

Uso com motor de poténcia menor ou sem motor

* Com as configuragdes de fabrica, a detecgdo de perda de fase da saida do motor estd ativa ([Configuracdo da falha falta de fase
do motor] (OPL) = [SIM] (YES), pagina 114). Para evitar ter que utilizar um motor com a mesma poténcia do inversor ao testar o
inversor ou durante sua manutenc@o, desative a detec¢do de perda de fase de saida do motor ([Configuracao da falha falta de fase
do motor] (OPL) = [N&o] (nO)). Isto pode ser til se inversores de alta poténcia estiverem sendo utilizados.

* Ajuste o parametro [Escolha do tipo de relagao tensao/frequéncia selecionada] (UFt), pagina 65, em [Conjugado constante] (L) no
menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-).

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
A protecdo térmica do motor ndo sera fornecida pelo inversor se a corrente nominal do motor for menor do que 20% da corrente
nominal do inversor. Providencie um meio alternativo de protecéo térmica para o motor.

A nao observancia destas instrugdes podera causar danos ao equipamento.




Poténcia dos inversores

Tensao de alimentacdo monofasica: 200...240 V 50/60 Hz

Para motores trifasicos de saida 200/240 V

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia Tamanho
Poténcia Corrente da linha Poténcia  Corrente  Poténcia Corrente  Corrente
indicada max. (2) aparente  de dissipada nominal transitoria
na placa (1) Em  Em ch’amada em ogrrente (1) méx. (1)

200V 240V max. (3) nominal 4)
kW cv A A kVA A w A A
0,18 025 3,0 2,5 0,6 10 24 15 23 ATV312H018M2 3
0,37 05 53 4,4 1,0 10 41 33 5,0 ATV312H037M2 3
0,55 075 6,8 58 1,4 10 46 3,7 5,6 ATV312H055M2 4
075 1 8,9 75 1,8 10 60 4,8 7.2 ATV312H075M2 4
11 1,5 12,1 10,2 2,4 19 74 6,9 10,4 ATV312HU11M2 6
15 2 15,8 13,3 3,2 19 90 8,0 12,0 ATV312HU15M2 6
2,2 3 21,9 18,4 4,4 19 123 11,0 16,5 ATV312HU22M2 7

Tensao de alimentacao trifasica: 200...240 V 50/60 Hz

Para motores trifasicos de saida 200/240 V

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia Tamanho
Poténcia Corrente da linha Poténcia  Corrente  Poténcia Corrente  Corrente
indicada méax. (2) aparente  de dissipada  nominal transitéria
na placa (1) Em  Em chamada  emcorrente (1) max. (1)

200V 240V max. (3) nominal (4)
kW cv A A kVA A w A A
0,18 025 21 1,9 0,7 10 23 15 2,3 ATV312H018M3 1
0,37 05 3,8 3,3 1,3 10 38 3,3 5,0 ATV312H037M3 1
0555 0,75 49 4,2 1,7 10 43 3,7 5,6 ATV312H055M3 2
075 1 6,4 5,6 2,2 10 55 4.8 7.2 ATV312H075M3 2
11 1.5 8,5 7.4 3,0 10 71 6,9 10,4 ATV312HU11M3 5
1,5 2 111 9,6 3,8 10 86 8,0 12,0 ATV312HU15M3 5
22 3 14,9 13,0 52 10 114 11,0 16,5 ATV312HU22M3 6
3 = 19,1 16,6 6,6 19 146 13,7 20,6 ATV312HU30M3 7
4 5 24 211 8,4 19 180 17,5 26,3 ATV312HU40M3 7
5,5 7,5 36,8 32,0 12,8 23 292 27,5 41,3 ATV312HU55M3 8
75 10 46,8 40,9 16,2 23 388 33,0 49,5 ATV312HU75M3 8
11 15 63,5 55,6 22,0 93 a77 54,0 81,0 ATV312HD11M3 9
15 20 82,1 71,9 28,5 93 628 66,0 99,0 ATV312HD15M3 9

(1) Estas poténcias e correntes sao dadas para uma temperatura de 50°C e uma frequéncia de chaveamento de 4 kHz com utilizagdo em
regime permanente. A frequéncia de chaveamento é ajustavel de 2 a 16 kHz.
Acima de 4 kHz, o inversor diminuird a frequéncia de chaveamento em caso de sobreaquecimento. O aquecimento é controlado por
uma sonda PTC integrada ao médulo de poténcia. No entanto, uma desclassificacao deve ser aplicada a corrente nominal do inversor
no caso onde o funcionamento acima de 4 kHz deve ser permanente.
As desclassificagdes em funcéo da frequéncia de chaveamento e da temperatura ambiente, sdo indicadas na pagina 16.

(2) Corrente na rede com "Icc linha presumida max." indicada.

(3) Corrente de pico na energizagao para a tensdo max. (240 V + 10%).

(4) Durante 60 segundos.




Poténcia de inversores

Tensao de alimentacéo trifasica: 380...500 V 50/60 Hz

Para motores trifasicos de saida 380/500 V

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia Tamanho
Poténcia Corrente da linha Poténcia  Corrente  Poténcia Corrente  Corrente
indicada méx. (2) aparente  de dissipada  nominal transitéria
na placa (1) W chamada em goneme (1) max. (1)

380V 500 V max.(3) nominal (4)
kW cv A A kVA A W A A
0,37 05 2,2 17 15 10 32 1,5 2,3 ATV312H037N4 6
0555 075 28 22 18 10 37 1.9 2,9 ATV312H055N4 6
075 1 3,6 2,7 2,4 10 a1 23 35 ATV312H075N4 6
11 1,5 4,9 3,7 3,2 10 48 3,0 45 ATV312HU11N4 6
1,5 2 6,4 4,8 4,2 10 61 4,1 6,2 ATV312HU15N4 6
22 3 8,9 6,7 5,9 10 79 5,5 83 ATV312HU22N4 7
3 = 10,9 8,3 7.1 10 125 71 10,7 ATV312HU30N4 7
4 5 13,9 10,6 9,2 10 150 9,5 14,3 ATV312HU40N4 7
55 75 21,9 16,5 15,0 30 232 14,3 21,5 ATV312HU55N4 8
7,5 10 27,7 21,0 18,0 30 269 17,0 25,5 ATV312HU75N4 8
1 15 37,2 28,4 25,0 97 397 27,7 41,6 ATV312HD11N4 9
15 20 48,2 36,8 32,0 97 492 33,0 49,5 ATV312HD15N4 9

Tensao de alimentacao trifasica: 525...600 V 50/60 Hz

Para motores trifasicos de saida 525/600 V

Motor Rede (entrada) Inversor (saida) Referéncia Tamanho
Poténcia Corrente da linha Poténcia  Corrente  Poténcia Corrente  Corrente
indicada max. (2) aparente  de dissipada  nominal transitéria
na placa (1) ﬁ chgmada em c_orrenle (1) max. (1)

525V 600 V max. (3) nominal (4)
kw cv A A kVA A w A A
075 1 2,8 2,4 25 12 36 1.7 2,6 ATV312H075S6(5) 6
1,5 2 4,8 4,2 4,4 12 48 2,7 41 ATV312HU15S6(5) 6
22 3 6,4 5,6 5,8 12 62 39 5,9 ATV312HU22S6(5) 7
4 5 10,7 93 97 12 94 6,1 9,2 ATV312HU40S6(5) 7
5,5 7,5 16,2 14,1 15,0 36 133 9,0 13,5 ATV312HU55S6(5) 8
7.5 10 21,3 18,5 19,0 36 165 11,0 16,5 ATV312HU75S6(5) 8
11 15 27,8 24,4 25,0 117 257 17,0 25,5 ATV312HD1186(5) 9
15 20 36,4 31,8 33,0 117 335 22,0 33,0 ATV312HD15S6(5) 9

(1) Estas poténcias e correntes sao dadas para uma temperatura de 50°C e uma frequéncia de chaveamento de 4 kHz com utilizagdo em
regime permanente. A frequéncia de chaveamento é ajustavel de 2 a 16 kHz.
Acima de 4 kHz, o inversor diminuird a frequéncia de chaveamento em caso de sobreaquecimento. O aquecimento é controlado por
uma sonda PTC integrada ao médulo de poténcia. No entanto, uma desclassificacao deve ser aplicada a corrente nominal do inversor
no caso onde o funcionamento acima de 4 kHz deve ser permanente.
As desclassificagdes em funcao da frequéncia de chaveamento e da temperatura ambiente, sdo indicadas na pagina 16.

(2) Corrente na rede com "lcc linha presumida max." indicada.

(3) Corrente de pico na energizagao para a tensdo max. (240 V + 10%).

(4) Durante 60 segundos.

(5) O uso de uma reatancia de CA, que deve ser encomendada separadamente (consulte o catélogo), é obrigatério para esses inversores




Dimensodes e pesos

D = G =

C a
ATV312H a b (o] D G H J K 2] Peso

mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
018M3, 037M3 72 145 122 6 60 121,5 2x5 18,5 2x5 0,9
055M3, 075M3 72 145 132 6 60 1215 2x5 18,5 2x5 09
018M2, 037M2 72 145 132 6 60 1215 2x5 18,5 2x5 1,05
055M2, 075M2 72 145 142 6 60 1215 2x5 18,5 2x5 1,05
u ﬂ E H i m ‘
000
1 |
[ oj
lre—e——ii S O— - .
——
b 0 °®] :
D S G =
[ c

ATV312H a b Cc D G H J K 2 Peso

mm mm mm mm mm mm mm mm mm kg
UteM3 105 143 132 6 93 1215 5 16,5 2x5 1,25
UteM2, U22M3,
037N4 to U15N4 107 143 152 6 93 121,56 5 16,5 2x5 1,35
07556, U15S6e
u22m2, UeOM3
U22N4 to U40N4, 142 184 152 6 126 157 6,5 20,5 4x5 2,35

U2286, U40S6




Dimensodes e pesos
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Montagem

Condicoes de montagem e de temperatura

\i 7

N

> 50 mm

Instalar o inversor verticalmente, a + 10°.

Evitar coloca-lo préximo a elementos geradores de calor.

Respeitar um espaco livre suficiente para garantir a circulagdo do ar necessério para o resfriamento, que se faz
por ventilagdo de baixo para cima.

Espaco livre na frente do produto: 10 mm minimo.

Quando o grau de protegdo 1P20 for suficiente, é recomendado retirar a tampa de protegéo situada na parte
superior do inversor, como indicado abaixo.

Recomendamos que o inversor seja instalado em uma superficie que dissipe calor.

Retirada da(s) tampa(s) de protecao

Exemplo ATV312HU11M3
Tipos de montagens
3 tipos de montagem s&o possiveis:
Montagem — Espago livre = 50 mm de cada lado, com a
tipo A: tampa de protegdo. A montagem do tipo A é
250 mm 250 mm adequada para funcionamento do inversor
i em temperatura ambiente menor ou igual a
50°C.
—7J I | I
Montagem Inversores montados lado a lado: a tampa de
tipo B: protecao deve ser removida (grau de
protecao torna-se IP20).
! 1 T T
Montagem Espago livre = 50 mm de cada lado. A tampa
tipo C: de protegédo deve ser removida para
funcionamento em ambientes com
temperatura maior do que 50°C. O grau de
50mm > 50 mm protegéo torna-se IP20.
7 I

Nota: Para frequéncias de chaveamento acima de 4 KHz e condi¢des de desclassificagdo, favor consultar as curvas de desclassificagao.
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Curvas de desclassificacdo

Curvas de desclassificagao para a corrente In em fungéo da temperatura, frequéncia de chaveamento e tipo de montagem.

I/In
In =100 %
-5%
90 % -10 % -10 %
<15 %
809 -20%
40°C tipos de montagem A, Be C
-25 % -259
25 %)
70 % 30%
359 N 50°C tipo de montagem C
-35 %]
60 % -40 %
50°C tipos de montagem A e B
-45 %)
509 -50%
60°C tipo de montagem C
- 55 %]
409
60°C tipos de montagem A e B
- 65 %]
30 %
Frequéncia de chaveamento
4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz

Para temperaturas intermediarias (ex. 55°C), interpolar entre duas curvas.

Fluxo de ar

Se estiver instalando os inversores em local fechado, certifique-se de fornecer um fluxo de ar a cada inversor no minimo igual aquele
indicado na tabela abaixo.

ATV312H Vazéo

m3hora

018M2, 037M2, 055M2,
018M3, 037M3, 055M3,
037N4, 055N4, 075N4, UT1N4
07586, U1556

075M2, U11M2, U15M2
075M3, U11M3, U15M3
U15N4, U22N4
U22s6, U40S6

u22m2,

U22M3, U30M3, U40M3
U30N4, U40N4

U5586, U7556

Us5M3
U55N4, U75N4 102
D11S6

U75M3, D11M3,
D11N4, D15N4 168
D15S6

D15M3 216

33
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Como instalar as placas CEM

Placa de montagem CEM: fornecida com o inversor

Fixar a placa de equipotencialidade CEM nos furos do dissipador de calor do ATV312 utilizando os dois parafusos fornecidos, como é
mostrado no diagrama abaixo

Tamanho Tamanho Tamanho 8 Tamanho 9
1-4

2 parafusps

2 parafusos
Parafusos fornecidos: 2
4 parafusos M4 para fixagao das bragadeiras CEM
(bragadeiras nao fornecidas)
1 parafuso M5 para terra
ATV312H Tamanho ATV312H Tamanho
018M3, 037M3 1 U22M2, U30M3, U40M3, 7
U22N4, U30N4, U40N4,
055M3, 075M3 2 U2256, U40S6
018M2, 037M2 3 U55M3, U75M3, 8
U55N4, U75N4,
055M2, 075M2 4 U586, U7556
U11M3, U15M3 5 D11M3, D15M3, 9
UT1M2, U15M2, U22M3, 6 DN D1
037N4, 055N4, 075N4, U11N4, U15N4, ’
07586, U1586

Procedimento de medicao de tensdo de barramento

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
Leia e entenda as precaugdes em "Antes de iniciar" pagina 5 antes de realizar este procedimento.

A ndo observagao destas instrugdes podera causar a morte ou ferimento grave.

O barramento CC pode exceder 933 Vcc. Utilize um dispositivo com classificagdo de tensdo adequada ao realizar este procedimento. Para
medir a tens&o do barramento CC:

1. Desligue a energia.
2, Aguarde 15 minutos para permitir a descarga do barramento CC.
3. Meca a tensao do barramento CC entre os bornes PA/+ e PC/- para garantir que a tensdo seja menor do que 42 Vcc.

4. Se os capacitores do barramento CC nao descarregarem completamente, entre em contato com seu representante local da Schneider
Electric. Nao tente consertar ou colocar em operagao o inversor.
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Recomendacdes

Protecéo de poténcia e de circuitos
O inversor deve ser obrigatoriamente aterrado, para estar em conformidade com as regulamentagdes, em relagao as correntes de fuga
elevadas (superiores a 3,5 mA)
Quando uma protecdo a montante por "dispositivo diferencial residual" é imposta pelas normas de instalacdo, é necessario utilizar um
dispositivo do tipo A para os inversores monofésicos e do tipo B, para os inversores trifasicos. Escolher um modelo adaptado que integra:
« uma filtragem das correntes de alta frequéncia (AF)
* uma temporiza¢ao que evita desligamento devido a carga das capacitancias parasitas na energizagéo. A temporizagao nao é
possivel para dispositivos 30 mA. Neste caso, escolher dispositivos imunes contra desligamentos intempestivos, por exemplo, os
DDR com imunidade reforgada.

Se a instalagé@o possuir diversos inversores, prever um "dispositivo diferencial residual" por inversor.

Separar os cabos de poténcia dos circuitos de sinais de nivel baixo da instalagdo (detectores, controladores programaveis, aparelhos de
medicao, video, telefone).

Se utilizar cabos com comprimentos > 50 m entre o inversor e o motor: instalar filtros de saida (ver catélogo).

Controle

Separar os circuitos de comando e os cabos de poténcia. Para os circuitos de comando e de referéncia de velocidade, é recomendado utilizar
cabo blindado e trangado em passos entre 25 e 50 mm, ligando a blindagem a cada extremidade.

Aterramento do equipamento

Aterre o inversor de acordo com as exigéncias dos cédigos locais e nacionais. Uma secdo minima de fio de 10 mm? pode ser necessaria
para satisfazer as normas sobre limitagao de corrente de fuga.

A A PERIGO
PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

* O painel do inversor deve ser adequadamente aterrado antes de energizé-lo.
« Utilize o ponto de aterramento fornecido como mostra a figura abaixo.

A ndo observancia destas instrugdes pode causar a morte ou ferimentos graves.

« Certifique-se de que a resisténcia de terra seja igual ou menor do que 1 ohm.

@ * Parao ito de diversos ir é necessario conectar cada um deles
® diretamente a terra conforme é mostrado na figura a esquerda.
® * Nao faga um circuito de aterramento em malha e néo ligue os cabos em série.

A AVISO
PRATICAS DE FIAGAO INADEQUADAS
* O inversor ATV312 sera danificado se a tensdo da linha de entrada for aplicada aos bornes de saida (U/T1,V/T2,W/T3).
» Verifique as conexdes de poténcia antes de energizar o inversor ATV312.
* Se estiver substituindo outro inversor, verifique se todas as conexdes ao inversor ATV312 estdo de acordo com as instrucées de
fiagéo a pagina 30 deste manual.

A nao observancia destas instrucdes pode resultar em morte, feri graves ou danos ao

A AVISO

PROTECAO NAO ADEQUADA CONTRA SOBRECORRENTE

 Dispositivos de protecdo contra sobrecorrente devem ser coordenados adequadamente.

¢ O Canadian Electrical Code e o National Electrical Code exigem circuito derivado de protecdo. Utilize os fusiveis recomendados
neste manual.

* N&o conectar o inversor a uma rede de alimentacdo cuja capacidade de curto-circuito ultrapasse a corrente de curto-circuito
presumida maxima, indicada neste manual, pagina 30.

A ndo observéncia destas instrugdes pode resultar em morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.
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Diagrama geral de fiacdo

ATV312eeeeM2
Alimentacdo monofasica

ATV312eeeeM3/N4/S6
Alimentagao trifasica

s/L2

Utilizando a saida analégica
como saida légica

Relé de 24 V
ou entrada

de Controlador
Programével de

4‘5;\\2

Resisténcia de Potencio-
frenagem, caso  metro de
seja utiiizada referéncia

(1) Capacitancia de linha, caso seja utilizada (monofésica ou trifasica)
(2) Contatos de relés falhos, para indicagao a distancia do status do inversor

(3)Se uma resisténcia de frenagem estiver conectada, ajuste o parametro [Adaptacao de rampa de desaceleragao] (brA) para sim

(consultar a pagina 85).

Nota 1: Utilizar antiparasitas em todos os circui il i proxi ao i ou ao mesmo circuito (relés,

contatores, eletrovalvulas, etc.)

Nota 2: Este diagrama aplica-se aos produtos ATV312 standard. Placas de comunicagao opcionais podem alterar a fiagéo de controle do

produto. Consulte os documentos associados para obter detalhes sobre as placas opcionais.

Selecio de
Consulte o catalogo.
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Comutador de entrada légica

Este comutador (1) afeta a conexdo do comum das entradas légicas no 0 V, 24 ou "flutuante":

Utilizando légica de contatos Usili saidaa . 4o prog
ATV312e000 Comutador na posiggo -
"Source" (configuragéo [ATV3i2000e

de fébrica)

nSOURCE

com cul Lt

7 1
‘ Bt 20| s

ATV312eeee Comutador na posigao "Sink" i @—{ } Comutador na posigéo CLI
i !

Ecu

HSINK

(1) Consultar pagina 25 para localizar o comutador na placa de terminais

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

» Evite aterramento acidental de entradas légicas configuradas em légica sink. Aterramento acidental pode resultar em ativagdo nao
intencional das fungdes do inversor.

* Proteja os condutores de sinal contra danos que poderao resultar em aterramento n&o intencional do condutor.

 Siga as diretrizes NFPA 79 e EN 60204 para executar o aterramento adequado dos circuitos de controle.

A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.
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Bornes de poténcia

Acesso aos bornes de poténcia
Para acessar os bornes, abra a tampa como é mostrado no exemplo abaixo.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO.
Substitua a placa da tampa nos bornes e feche a porta antes de aplicar a poténcia.

A nao observancia destas instru¢cdes podera causar a morte ou ferimentos graves.
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Funcées dos bornes de poténcia

Borne Funcéo Para Altivar 312

L Borne de terra Todas as referéncias

R/L1-8/L2 Alimentagao ATV312eeeeM2

R/L1-S/L2-T/L3 ATV312eeeeM3
ATV312eeeeN4
ATV312eeeeS6

PO Polaridade + do barramento CC Todas as referéncias

PA/+ Saida para resisténcia de frenagem (polaridade +) | Todas as referéncias

PB Saida para resisténcia de frenagem Todas as referéncias

PC/- Polaridade - do barramento CC Todas as referéncias

U/T1 - V/T2 - W/T3

Saidas para motor

Disposicéo e caracteristicas dos bornes de poténcia.

CUIDADO

Todas as referéncias

RISCO DE DANO AO INVERSOR
* Nunca remova o link entre PO e PA/+.

* Os parafusos dos bornes PO e PA/+ devem estar sempre bem apertados, pois correntes elevadas circulam pelo link.

Nao seguir estas instrugdes pode resultar em danos ao equipamento

D | D |r1|siz|Tis

[ Po |Par+] P8 [Pcr-[urm|vira]wrrd]

ATV312H 018M2 ...075M2

Q| D [r1[sn2

Secao do fio Secao do fio Torque de
ATV312H aplicavel recomendada (1) aperto
mm? mm? N-m
018M3, 037M3
055M3, 075M3 25 25 08
Secao do fio Secao do fio Torque de
ATV312H aplicavel recomendada (1) aperto
mm2 mm?2 N-m
018M2, 037M2 25 25 08

055M2, 075M2

l PO |PA/+| PB |PC/—|U/'T1|\//T2|W/’T3]

(1)75°C cabos de cobre (bitola minima para a referéncia utilizada).
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ATV312H U11M3 ...U40M3

Secao do fio Segao do fio Torque de
ATV312H 037N4 ... U4ON4 ATV312H aplicavel (1)  recomendada (2) aperto
ATV312H 075S6 ... U40S6 B - N-m
U11M3, U15M3
037N4, 055N4,
075N4, U11N4, 25a6 25 08
U15N4
07556, U15S6
u22m3 25 a6 35 1,2
@ [riL1[snzTns U30M3, U40M3 6 6 1,2
Po [P+ PB [Pcr-[umi|vima|wirs
[po Jear] ps [porJumvrefwid @ U22N4, U30N4 25 a6 25 12
U2286, U40S6
U40N4 4a6 4 12
ATV312H U11M2 ... U22M2
Secao do fio Secao do fio Torque de
ATV312H aplicavel (1)  recomendada (2) aperto
mm? mm? N-m
U11M2, U15M2 25 a6 3,5 1,2
u2z2m2 4a6 4 1,2
@ [RiL1|si2
[ po [pa] P8 [pcrJumivmzjwirs @ |
ATV312H U55M3, U75M3 Segéo do fio Segao do fio Torque de
ATV312H U55N4, U75N4 ATV312H aplicavel (1) recomendada (2) aperto
ATV312H U55S6, U75S6
mm?2 mm?2 N-m
] — Us5M3 10a16 10 25
&
i e oS i i 28
|||\ D[ Y| DN D[P | ||| U55N4, U55S6,
A d w4 A v o U75S6 6a16 6 25
U75N4 10a16 16 2,5
O
[@]

[Rict]si2[Ts] po [ean pe [per-[umi[virzfwirs]

(1) Os valores em negrito correspondem a segao do fio minima para garantir a seguranga.
(2)75°C cabos de cobre (se¢ao minima para a referéncia utilizada).
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ATV312H D11M3, D15M3 = . = 3
4 a0 do fio a0 do fio Torque de
ATV312H D11N4, D15N4 S5 &= 9

ATV312H D11S6, D156 ATV312H aplicavel (1) recomendada (2) aperto
mm?2 mm?2 N-m

[ |
D11M3 10a25 25 45
D15M3, D15N4 10a25 16 45
LI U LI U i:‘ Ll U Ll U Ll Ll

D11N4, D11S6,
D15S6

10a25 10 4,5

©)

[ ]rect[snz]ria] Po [par] pa perJumi[vmawind @ |

(1) Os valores em negrito correspondem a segéo do fio minima para garantir a seguranga.
(2)75°C cabos de cobre (se¢do minima para a referéncia utilizada).
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Bornes de controle

Acesso aos bornes de controle

2 >0
Comutador de (S:E‘MCE 28¢%¢ g g g é 5
configuragao de sk (OO0 0O0|l00000 Bornes de controle
entrada ldgica s N —
gzae 3583 ,
lo 00 Ol lo 000 Placa _de term\nal ENTRADAS/SAIDAS pode~ ser

= removida para instalar placas de comunicagao
conector 588 opcionais. Consulte os detalhes de instalagao e
RJ4s RU45 l fiago fornecidos com as placas.

0000 ¢ placas.

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

* Nao coloque ou retire a placa de bornes enquanto o inversor estiver energizado.
* Depois de manejar a placa de bornes verifique o aperto dos parafusos de fixagao.

A nao observancia destas instru¢cdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Nao toque na placa de bornes antes de:
* Desenergizar o inversor,
* Remover qualquer tensdo dos bornes de entrada e saida.

A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Bornes de controle do ATV312 Secéo do fio aplicavel (1) Torque de aperto (2)
mm? N-m
R1A, R1B, R1C, R2A, R2C 0,75a2,5
05a0,6
Outros bornes 0,14a25

(1) Os valores em negrito correspondem a secéo do fio minima para garantir a seguranca.
(2) Valores méximos recomendados.
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Caracteristicas e fungoes dos bornes de controle

Borne Fungao Caracteristicas elétricas
R1A Contato NANF com ponto comum * Capacidade de comutagao minima: 10 mA para 5 Vcc
R1B (R1C) do relé programavel R1 * Capacidade de comutagao maxima com carga resistiva (cos ¢ = 1 e L/R = 0 ms):
R1C 5 A para 250 Vca e 30 Vcc
R2A Contato NA do relé programével R2 *C de comutagdo maxima com carga indutiva (cos ¢ = 0,4 e L/R=7 ms):
R2C 1,5 A para 250 Vca e 30 Vcc
* Tempo de amostragem 8 ms
« Vida (til: 100.000 manobras a capacidade de comutagdo méax.
1.000.000 manobras & capacidade de comutagéo min.
Ccom Comum das ENTRADAS/SAIDAS ov
analégicas
Al Entrada analégica em tensédo Entrada analdgica 0 + 10 V (tensao segura méxima 30 V)
* Impedancia 30 kQ
* Resolugdo 0,01 V, conversor de 10 bit
* Preciséo + 4,3%, linearidade + 0,2%, (fundo de escala)
* Tempo de amostragem 8 ms
« Funcionamento com cabo blindado com méx. de 100 m
1oV Alimentagao para o potenciémetrode | +10 V (+ 8% - 0%), 10 mA max, protegido contra curtos-circuitos e sobrecargas
referéncia
Al2 Entrada analdgica em tenséo Entrada analdgica bipolar 0 + 10 V (tensao segura max. + 30 V)
A polaridade + ou - da tens@o no Al2 afeta o sentido do setpoint e,
portanto, o sentido da operacgéo.
* Impedancia 30 kQ
* Resolugéo 0,01 V, 10 bit + conversor de sinal
* Precisao + 4,3%, linearidade + 0,2%, de fundo de escala
* Tempo de amostragem 8 ms
« Funcionamento com cabo blindado com méx. de 100 m
AI3 Entrada analdgica em corrente Entrada analdgica X - Y mA. X e Y podem ser programados de 0 a 20 mA
* Impedéncia 250 Q@
* Resolugdo 0,02 mA, conversor de 10 bit
* Preciséo + 4,3%, linearidade + 0,2%, de fundo de escala
« Tempo de amostragem 8 ms
(o]} Comum das ENTRADAS/SAIDAS ov
analégicas
AQV Saida analégica em tensdo AOV Saida analégica 0 a 10 V, impedancia de carga minima 470 Q
ou ou
AOC Saida analdgica em corrente AOC Saida analdgica X - Y mA. X e Y podem ser programados de 0 a 20 mA,
AOV ou AOC podem ser atribuidos | impedancia de carga méxima 800 Q
(mas nao ao mesmo tempo) * Resolugdo 8 bits (1)
* Precisao + 1% (1)
* Linearidade + 0,2% (1)
* Tempo de amostragem 8 ms
Esta saida analdgica pode ser configurada como saida légica de 24 V em AOC,
impedancia de carga minima de 1,2 kQ.
(1) Caracteristicas de conversores digitais/analégicos.
24V Alimentag&o de entrada I6gica + 24 V protegida contra curtos-circuitos e sobrecargas, min. 19 V, max. 30 V.
Méxima corrente disponivel 100 mA
L Entradas légicas Entradas légicas programaveis
L2 * Alimentagéo de + 24 V (méx. 30 V)
LI3 * Impedancia 3,5 kQ
Li4 * Estado 0 se <5V, estado 1 se > 11 V (diferenca de tensdo entre LI- e CLI)
LI5 * Tempo de amostragem 4 ms
Li6
CLi Comum das entradas Iégicas Consulte a pagina 20.
RJ45 Porta de comunicagao Conexao para o software SoMove, Modbus e rede CANopen, terminal remoto,
ferramentas de carregamento de configuragdes
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Compatibilidade eletromagnética (CEM)

IMPORTANTE: A conexdo de terra de mesmo potencial de alta frequéncia entre o inversor, motor e blindagem do cabo nao elimina a
necessidade de conectar os condutores de terra (PE) (verde-amarelo) aos bornes apropriados em cada unidade.

Principio e precaugoes

Os pontos de terra do inversor, motor e blindagem de cabo devem estar num mesmo potencial, do ponto de vista das "altas
frequéncias".

Se for o caso, utilize cabos condutores de 4 fios blindados para o motor, de modo que um dos fios sera a conexao de terra entre
motor e inversor. A segao do condutor de terra deverd ser selecionada de acordo com as normas locais e nacionais A blindagem
deve ent&o ser aterrada em ambas as extremidades. Tubos ou canaletas metélicas podem ser utilizados em parte ou em todo o
comprimento da blindagem desde que nao haja descontinuidade.

.

Utilize um cabo condutor (3) blindado para resisténcias de Frenagem Dinamica (DB), de modo que um fio sera a conexao entre o
conjunto de resisténcia DB e o inversor. A se¢do do condutor de terra deve ser selecionada em conformidade com normas locais e
nacionais. A blindagem deve entao ser aterrada em ambas as extremidades. Tubos ou canaletas metdlicas podem ser utilizados em
parte ou em todo o comprimento da blindagem desde que nao haja descontinuidade.

* Quando estiver utilizando cabos blindados para sinais de controle, se o cabo estiver conectando equipamentos que estao muito
préximos e os terras estiverem unidos, entdo ambas as extremidades da blindagem devem ser aterradas. Se o cabo estiver
conectado a equipamento que pode possuir um potencial de terra diferente, aterre a blindagem somente em uma das extremidades
para evitar a passagem de grandes correntes pela blindagem. A blindagem na extremidade nao aterrada deve ser fixada & terra com
um capacitor (por exemplo:10 nF, 100 V ou maior) para fornecer uma passagem para o ruido de frequéncia maior. Mantenha os
circuitos de controle afastados dos circuitos de poténcia. Para os circuitos de referéncia de controle e velocidade, recomendamos a
utilizag&@o de cabos trangados com passo entre 25 e 50 mm.

Certifique-se de manter o maximo de afastamento entre o cabo de alimentagao (rede de alimentagéo) e o cabo do motor.

Os cabos dos motores devem ter comprimento minimo de 0,5 m.

.

Nao utilize antiparasitas ou capacitores de corre¢ao de fator de poténcia na saida de inversores de frequéncia.

.

O filtro adicional de entrada deve ser montado o mais préximo possivel do inversor e conectado diretamente a alimentacao da rede,
via um cabo sem blindagem. A conex&o 1 no inversor é através do cabo de saida do filtro.

Para instalagdo da placa CEM opcional e instrugdes que satisfagam a norma IEC 61800-3, consulte a se¢&o intitulada "Instalando
as placas CEM" e as instrugdes fornecidas com as placas CEM.

A A PERIGO

PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO E ARCO VOLTAICO

* Nao exponha os cabos de blindagem exceto onde estdo conectados a terra nas abracadeiras metédlicas dos cabos e sob as garras
de aterramento.

 Certifique-se de que n&@o ha risco de a blindagem entrar em contato com componentes energizados.

A nao observancia destas instrugées pode pi a morte ou feri graves.
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Diagrama de instalagao da placa CEM opcional e instru¢des (exemplo)
Instalagdo depende da calibre do inversor. A tabela abaixo mostra o tamanho de acordo com a referéncia

T 1| T 2 | T 3| T 4 | T 5| T 6 | T 7| T 8 | T 9
HO18M3, HO55M3, Ho18M2, HO55M2, HU11M3, HU11M2, HU22M2, HU55M3, HD11M3,
HO37M3 HO75M3 HO37M2 HO75M2 HU15M3 HU15M2, HU30M3, HU75M83, HD15M3,
HU22M3, HU40M3, HU55N4, HD11N4,
HO37N4, HU22N4, HU75N4, HD15N4,
HO55N4, HU30N4, HU55S6, HD11S6,
HO75N4, HU40N4, HU75S6 HD15S6
HU11N4, HU22S6,
HU15N4, HU40s6
HO75S6,
HU15S86
Tamanhos 1 a 4 Tamanhos 5a7 Tamanho 8 Tamanho 9

1. Placa metdlica aterrada fornecida com o inversor, para ser montada sobre este, como indicato no desenho.

2. Altivar 312,

3. Fios ou cabos de alimentagao ndo blindados.

4. Fios nao blindados para a saida dos contatos dos relés.

5. Fixag&o e aterramento das blindagens dos cabos 6, 7 e 8 o mais préximo possivel do inversor:
- desencapar as blindagens,
- utilizar bragadeiras metdlicas inoxidéveis de dimensdes apropriadas nas partes desencapadas das blindagens, para a fixagao na
placa de montagem 1.
As blindagens devem ser suficientemente apertadas sobre a placa para que os contatos sejam bons.

6. Cabo blindado para ligagao do motor, as blindagens devem ser conectadas ao terra nas duas extremidades.
Estas blindagens nao devem ser interrompidas, e em caso de borneiras intermediarias, estas devem ser colocadas em caixa metélica
blindada CEM.
Para os inversores de 0,18 a 1,5 kW, se a frequéncia de chaveamento for superior a 12 kHz, utilizar cabos de baixa capacitancia
lineares: 130 pF (picoFarad) méx. por metro.

7. Cabo blindado para ligagdo do controle/comando.
Para as aplicagbes que necessitam de muitos condutores, utilizar cabos de sec¢éo pequena (0,5 mm?)
A blindagem deve ser conectada ao terra nas duas extremidades. Esta blindagem n&o deve ser interrompida, e em caso de borneiras
intermedidrias, estas devem ser colocadas em caixa metdlica blindada CEM.

8. Cabo blindado para ligagao da resisténcia de frenagem eventual. Esta blindagem nao deve ser interrompida, e em caso de borneiras
intermedidrias, estas devem ser colocadas em caixa metalica blindada CEM.

Nota:
* No caso de utilizagéo de um filtro de entrada adicional, este deveré ser montado na parte inferior do inversor, e diretamente
conectado & rede por cabo ndo blindado. A ligagao 3 no inversor sera entéo realizada pelo cabo de saida do filtro.
* Aligagdo equipotencial AF (alta frequéncia) dos aterramentos entre inversor, motor de blindagens dos cabos, nao dispensa a ligagao
dos condutores de prote¢do PE (verde-amarelo) aos bornes previstos para este fim, em cada um dos produtos.
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Fiagao (continuagéo)

Utilizacéo da rede IT

Rede IT: Neutro aterrado por alta impedancia ou isolado.

Inversores ATV312eeeeM2 e ATV312eeeeN4 possuem um filtro RFI integrado. Como resultado apresentam fuga de corrente a terra. Se
afuga de corrente cria problemas de compatibilidade com a instalagao (dispositivo de corrente residual ou outro), € possivel reduzir a fuga
de corrente abrindo o jumper IT. Nesta configuragao nao é garantida a conformidade CEM.

Utilize um monitor permanente de isolamento, compativel com cargas nao lineares (por exemplo, XM200).

ATV312H 018M2 a U22M2 e ATV312H 037N4 a U40N4:

Puxe o jumper & esquerda do borne de terra conforme ¢é ilustrado abaixo.

1 Normal

(filtro conectado)

L
~ )

Sist IT
3 o

N desconectado)

ATV312H U55N4 a D15N4:

Deslocar o fio com terminal tipo olhal, na parte superior esquerda dos bornes de poténcia conforme é ilustrado abaixo (exemplo:
ATV312HU55N4):

Rede IT
(filtro desconectado)

)
(6] |

Normal
(filtro conectado)
(configuragdo de fébrica)




Lista de verificacao

Leia cuidadosamente as informagoes de seguranga do manual do usudrio e o catdlogo. Antes de dar partida ao inversor, verifique os
pontos seguintes no que diz respeito a instalagdes mecanicas e elétricas, entdo acione o inversor.
Para a documentagédo completa, acessar o site: www.schneider-electric.com.br

1.

3.

Instalagdo mecanica
* Para tipos de montagens de inversores e recomendagdes sobre temperatura ambiente (consulte as instrugdes de Montagem a
pagina 15).

* Monte o inversor na vertical conforme especificado (consulte as instrugdes de Montagem a pagina 15).

* O uso do inversor deve estar de acordo com o ambiente definido pela norma 60721-3-3 e de acordo com os niveis definidos no
catalogo.

* Monte as op¢des necessdrias a sua aplicagao (consulte o catdlogo).

. Instalacao elétrica

* Ligue o inversor ao terra; consulte Aterramento do inversor na pagina 18).

.

Certifique-se de que a tens&o de entrada corresponda a tensao nominal do inversor e conecte a alimentagéo da rede como mostrado
no diagrama geral de fiagdo na pagina 19.

.

Certifique-se de estar utilizando fusiveis de entrada e disjuntores apropriados.

* Faca a fiagao dos bornes de controle conforme € exigido, veja Bornes de controle na pagina 25). Afaste os cabos de poténcia e de
controle adequadamente de acordo com as regras de compatibilidade eletromagnética (CEM) na pagina 27

* Agama de ATV312eeeeM2 e ATV312eeeeN4 integra um filtro CEM. A corrente de fuga pode ser reduzida abrindo um jumper IT
conforme explicado no paragrafo Filtro CEM interno no ATV312eeeeM2 na pagina 29.

* Certifique-se de que as conexdes do motor correspondam a tensao (estrela, triangulo).

Acione o inversor (consulte o manual de programacao)
« Dé partida ao inversor e, na primeira vez que ligar, vera [Frequéncia do motor standard] (bFr). Verifique se a frequéncia definida pelo
b F ~ de frequéncia (a configuracdo de fabrica é 50 Hz) esta de acordo com a frequéncia do motor.

* Na primeira vez que ligar aparecem os parametros [Configuracéo de referéncia 1] (Fr1) e [comando a 2 fios / a 3 fios] (1CC) apos
b F . Esses parametros devem ser ajustados se for desejado controlar o inversor no local, consulte pagina "Como fazer o controle
local do inversor " no manual de programagao.

« "Nas proximas vezes que ligar, ~ d 4 serd mostrado no display.

* A fungao [Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuragdo] (FCS) permite que o inversor seja religado com as
configuragdes de fabrica.
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Manutencéao

Assisténcia

O Altivar 312 ndo requer qualquer tipo de manutengao preventiva. Todavia, realizar as seguintes verificagdes com regularidade:
* A condi¢ao de aperto das conexdes.
* Certifique-se de que a temperatura ao redor da unidade permaneca em um nivel aceitavel e que a ventilagao seja efetiva.
Tempo médio de vida util do ventilador: 10 anos.
* Remova o p6 do inversor.
* Certifique-se do funcionamento adequado do ventilador.
* Danos as tampas.

Assisténcia a manutencao, visualizacéo de falha

Se surgir um problema durante configuragéo ou funcionamento, certifique-se de que as recomendagdes relativas ao ambiente, montagem
e conexdes tenham sido observadas.

A primeira falha detectada é armazenada e mostrada, piscando na tela: ocorre o bloqueio do inversor e os contatos do relé de status R1
se abrem.

Removendo a falha detectada

Desligue a alimentagao do inversor na ocorréncia de uma falha que nao permita rearme.
Aguarde até o display estar completamente desativado.

Encontre causa da falha detectada e faga a corregao.

Energize novamente o inversor.

Se a causa da falha foi corrigida, a falha anteriormente detectada ndo devera mais se manifestar.
No caso de uma falha detectada que ndo permita o religamento:

* Remova/corte a alimentagéo ao inversor.

* AGUARDE 15 MINUTOS para permitir que os capacitores do barramento CC sejam descarregados. Entdo siga as instrugdes do
“Procedimento de Medi¢do de Tensao em Barramento”, pagina 17 para verificar se a tensao CC é menor do que 42 V. Os LEDs do
inversor ndo indicam a auséncia de tens&o no barramento CC.

* Encontre e corrija a falha detectada.

* Reenergize o inversor para confirmar se a falha foi removida.

Alg falhas podem ser pr para reli depois que a causa da falha for removida.
Essas falhas também sao rearmaveis por desenergizagéo e energizagéo do inversor ou por meio de uma entrada légica ou bit de controle.

Menu de Monitoracao

Utilize o menu de monitoragao para visualizar o status do inversor e seus valores de corrente como forma de auxiliar a encontrar as causas
das falhas detectadas.

Pecas sobressalentes e consertos

Consulte o Departamento de Assisténcia Técnica da Schneider Electric ou consulte um parceiro "SAS" autorizado no site:
www.schneider-electric.com.

Procedimento apés um longo tempo de armazenagem

A AVISO

RISCO DE EXPLOSAO AO ENERGIZAR
Os capacitores apés longo tempo de armazenagem podem apresentar problemas. Seguindo-se um tempo de armazenagemde 2 € 3
anos:
* Utilize uma fonte de alimentag&o varidvel de CA conectada entre L1, L2 e L3.
* Aumente a tensdo da alimentacdo CA para ter:
- 25% da tensdo nominal durante 30 min
- 50% da tens&o nominal durante 30 min
- 75% da tens&o nominal durante 30 min
- 100% da tens&o nominal durante 30 min

A ndo observancia destas instrugées pode causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.




Configuracao de fabrica

Ajustes de fabrica

O Altivar 312 é configurado de fabrica para as condi¢des de funcionamento mais comuns:
* Monitorac&o: inversor pronto [Pronto] (rdY) com motor parado e frequéncia do motor quando em funcionamento.
* LI5 e LI6 e entradas légicas, entrada analégica Al3, saida analégica AOC e relé R2 nao sao afetados.
* Modo de parada quando for detectada uma falha: parada por inércia

Codigo | Descrigcao Valor Pag.
[Frequéncia do motor

BF | amdard] [50Hz IEC] 62

ECC [Comando a 2 fios / a 3 fios] | [2 fios] (2C): controle a 2 fios 50

UFE [Escolha do tipo de relagdo | [SVC] (n): Controle vetorial de fluxo sem realimentagéo para aplicagoes &5
tensao / frequéncia] com conjugado constante 2
[Tempo da rampa de

ACC aceleragéo]

OEC [Tempo da rampa de 3,00 segundos 84
desaceleracao]

LSFP [Velocidade minima] 0Hz 53

HSP [Velocidade maxima] 50 Hz 53

IEH [Proteg@o térm. do motor] Igual & corrente nominal do motor (valor determinado pelo calibre do inversor) 53

[Intensidade da corrente de

SdC | |injecdo automatica na 0,7 x corrente nominal do inversor, durante 0,5 s 55
parada]

SF- [Frequéncia de KHz 61
chaveamento]

5 |[Sentidoreversoporentrada | o1 o). Enirada légica LI2 69
l6gica]

pga | [2velocidades pré- [LI3] (LI3): Entrada I6gica LI3 9
-selecionadas]
[4 velocidades pré- . -

P5SY “selecionadas] [L14] (LI4): Entrada l6gica LI4 93

Fri [10"”"9“’393" de referéncia | 1) (1) - Entrada analdgica Al1 49

SAZ [Entrada somatéria 2] [AI2] (AI2) - Entrada analdgica Al2 91

. [Falha do inversor] (FLt): O contato abre caso uma falha seja detectada ou o inversor
ol [Relé 1] . N 70
seja desligado

brA [Adaptagao ‘fa rampa de [Sim] (YES): Fungao ativa (adaptagéo automatica da rampa de desaceleragéo) 85
desaceleracao]

AEr [Religamento automético] [N&o] (nO): Funcao inativa 111

SEE [Modos de parada normal] [Parada em rampa] (rMP): Em rampa 86

CFG [Macroconfiguragéo] [Configuragao de fabrica] (Std) (1) 66

Verificar se os valores acima estdo compativeis com a aplicagao. Caso seja necessario, o inversor pode ser utilizado sem alteragéo das
configuragoes.

(1) Se desejar manter as configurages do inversor em um minimo, selecione a configuragdo macro [Macroconfiguragao] (CFG) = [Start/
stop] (StS) seguida por [Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuragao] (FCS) = [Factory Set] (Inl) (pagina 67).
A configuragao macro [Start/stop] (StS) é igual a configuragéo de fabrica, com excegao da atribuigaio ENTRADA/SAIDA:
* Entradas légicas:
- LI, LI2 (revertendo): Controle de deteccao de transigao a 2 fios, LI1 = funcionar em avancgo, LI2 = funcionar em reverso.
- LI3 aLl6: Inativas (ndo atribuido).
* Entradas analégicas:
- Al1: Referéncia de velocidade 0-10 V.
- Al2, AI3: Inativas (ndo atribuido).
« Relé R1: o contato se abre caso uma falha seja detectada (ou inversor desligado).
* Relé R2: Inativo (ndo atribuido).
* Saida analégica AOC: 0-20 mA, inativa (ndo atribuido).
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Funcgoes basicas

Protecao térmica do inversor
Funcgoes:

Protecéo térmica por sonda PTC situada no dissipador de calor ou integrada no médulo de poténcia.

Protecéo indireta do inversor contra sobrecargas por desarme na presenca de sobrecorrente. Valores tipicos de desarme:
- Corrente do motor = 185% da corrente nominal do inversor: 2 segundos

- Corrente do motor = 150% da corrente nominal do inversor: 60 segundos
Tempo

(segundos) 5000 -

3000

1000

200

160

100

60

on

Corrente do motor/
. 1 . In inversor

Ventilacao do inversor

Os ventiladores comegam a funcionar quando o inversor é energizado e sao desligados depois de 10 segundos se n&o tiver sido dado um
comando de partida.

O ventilador é ligado automaticamente quando o inversor nao esté blogueado (sentido de funcionamento + referéncia). E desenergizado
alguns segundos depois que o inversor é bloqueado (velocidade do motor < 0,2 Hz e frenagem por injegao completada).




Funcées basicas

Protecao térmica do motor
Funcéo:

Protecéo térmica por célculo do 12t
A protecdo leva em consideragado os motores autoventilados

Tempo de desligamento t
em segundos

1Hz 3Hz 5Hz
J/ 10Hz 20 Hz 50 Hz

it - T |

Tt T T |

[ 1 \ \

IW'AY \ \

A\ [\

A\ \ N\
N NEIAY
\ \
\ \
1
N\
N
.
\\
o 08 09 1 11 12 13 14 15 16
Corrente do motor/
Protecao térmica do motor (ItH)
CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

A utilizagao de proteges externas contra sol é aria sob as seguintes condigoes:
* Reenergizago do produto, pois nao ha memérla do estado térmico do motor.

« Partida de diversos motores em paralelo.

* Partida de motores com calibre menor do que 0,2 vezes a corrente nominal do inversor.

+ Utilizando comutagao de motores.

A nao observancia destas instrugdes podera causar danos ao equipamento.
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Terminal remoto ATV31

Este terminal € uma unidade de controle local que pode ser instalada na porta do gabinete de parede ou do armario. Possui um cabo com
conectores, que é ligado ao link serial do inversor (consulte o manual fornecido com o terminal). Suas capacidades de exibicdo sao
praticamente idénticas aquelas do Altivar 312. Todavia, com este terminal, setas para cima e para baixo sao utilizadas ao invés do jog dial.
Ha também um comutador de bloqueio de acesso aos menus. Existem trés botdes para controlar o inversor (1):

* FWD/REV: Inversao do sentido de rotacao

* RUN: comando de funcionamento do motor

* STOP/RESET: Comando de parada e rearme das falhas
Pressionando o botdo a primeira vez o motor para, e se estiver configurada a frenagem por injecao de CC, pressionando uma segunda
vez a frenagem seré interrompida.

Vista da parte frontal do painel: Vista da parte traseira do painel:

© Q
H H H H «—Display de 4
caracteres

@ ®
® @ O Conector  —f—

¢ @ @ e

Comutador de bloqueio de acesso:

Q

menus [MONITORAGAQ] (SUP-) e

* Posiggo: a [REFERENCIA DE VELOCIDADE]
(TEF-) podem ser acessados.
« Posigao: [CONFIGURAGOES] (SEt)

a [MONITORAGAO] (SUP-) &
[REFERENCIA DE VELOCIDADE]
(rEF-) podem ser acessados.
* Posicao: d’ Todos os menus podem ser
acessados

Nota: Protegéo via cédigo confidencial do cliente tem prioridade sobre o comutador

Nota:
* O comutador de bloqueio de acesso do terminal também bloqueia o acesso através das teclas do inversor
* Quando o monitor de terminal remoto esté desconectado, qualquer bloqueio permanece ativo pelas teclas do inversor
+ O monitor de terminal remoto estara ativo somente se o parametro [Modbus: velocidade de transmissao] (tbr) no menu
[COMUNICAGAQ] (COM-) pagina 117, ainda estiver com sua configuragao de fabrica: [19,2 Kbps] (19,2).

(1)Para ativar os botdes do monitor de terminal remoto, é necessario antes configurar [Comando pelo terminal remoto] (LCC) = [Sim]
(YES), pagina 81.

Salvando e carregando configuracées

Até quatro configuragdes completas para inversores ATV312 sem opgéo de placa podem ser armazenadas no monitor de terminal remoto.
Essas configuragdes podem ser salvas, transportadas e transferidas de um inversor a outro da mesma poténcia. 4 operagdes diferentes
para 0 mesmo inversor podem também ser armazenadas no terminal.

Consultar os parametros [Memorizagéo da configuragao] (SCS) e [Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuragao] (FCS) no
menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-) péginas 62 a 67, e o menu [CONFIGURAGOES DE ENTRADAS/SAIDAS] (I-0-) , péginas 68 a
70, 0 menu [COMANDO] (CtL-) , paginas 71 a 82, e o menu [FUNGAO DE APLICAGAQ] (FUn-) paginas 83 a 110.

Para transferir uma configurag@o entre um ATV31 e um ATV32, siga o procedimento a pagina 124.




Terminal grafico opcional

Descricao do terminal

Devido ao tamanho de tela deste terminal gréfico, que funciona com Firmware V1.1 |E19' ou superior e é parte do ATV71, é possivel
mostrar mais informagdes detalhadas do que pode ser mostrado no display incorporado. E conectado da mesma forma que o terminal
remoto ATV31.

Schpeider mm

1 Display gréfico

2 Teclas de fungéo:

F1: CODIGO
F2, F3: n&o utilizado
F4: MODO 7 botao ESC: cancela um valor,
um parametro ou um menu para
3 Botdio de retornar a selecao prévia
parada/rearme

6 botao para inverter o sentido de
rotagao do motor

4 Botao de partida

5 Botao de navegacao:

* Pressione - Para salvar o valor atual
(ENT): - Para entrar com o menu ou parametro selecionado
« Gire: - Para aumentar ou diminuir um valor

- Para ir a préxima linha ou a linha anterior
- Para aumentar a referéncia se o controle via
terminal gréfico estiver ativado

Nota: Teclas 3, 4, 5 e 6 podem ser utilizadas para controlar o inversor diretamente, se o controle via terminal estiver ativado.

Para ativar os botdes do terminal grafico, é necessario primeiramente configurar [Comando pelo terminal remoto] (LCC) = [Sim] (YES),
pagina 81.
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Terminal grafico opcional

Energizando o terminal grafico pela primeira vez

Ao energizar o terminal gréfico pela primeira vez, o usuario deve selecionar o idioma adequado.

Depois de o terminal gréfico ter sido energizado pela

;’an@ai: primeira vez.
outsa Selecione o idioma e pressione ENT.
Espanol
Italiano v
Portuguese

Schnelde_r | Os detalhes de (identificagdo) do inversor serao
PElectric mostrados.

ATV312HU15M2

1.5KW/2HP 200/240V

]
DRIVE MENU O [MENU PRINCIPAL]
LANGUAGE sera mostrado em seguida.

3 segundos ‘
ou ENT

DRIVE MENU E comutado automaticamente ao menu
PEED REFERENCE [MENU DO INVERSOR] apds 3 segundos.
SETTINGS Selecione 0 menu e pressione ENT.
MOTOR CONTROL
INPUTS / OUTPUTS CFG
COMMAND
Code Mode

APPLICATION FUNCT.
FAULT MANAGEMENT
COMMUNICATION




Terminal grafico opcional

Energizando o inversor pela primeira vez

Ao energizar o inversor pela primeira vez, o usuario podera acessar imediatamente os 3 parametros abaixo: [Frequéncia do motor
standard] (bFr), [Configuracao de referéncia 1] (Fr1), e [Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC), pagina 49.

Schneidermm
LElectric [DISPLAY] depois que o inversor for energizado pela
ATV312HU15M2 primeira vez.

1.5kW/2HP 200/240V

MAIN MENU

DRIVE MENU O [MENU PRINCIPAL] serd mostrado em seguida.
LANGUAGE

3 segundos *

1
E comutado automaticamente ao menu
Standard mot. freq [MENU DO INVERSOR] apés 3 segundos.

2/3 wire control

Ref.1 channel
'SPEED REFERENCE
SETTINGS

Selecione o menu e pressione ENT.

MOTOR CONTROL
INPUTS / OUTPUTS CFG
COMMAND
APPLICATION FUNCT.
FAULT MANAGEMENT
CCOMMUNICATION

ESC ‘

DRIVE MENU A palavra "Ready" é mostrada no monitor
de terminal gréfico se a tecla ESC tiver
sido pressionada quando estiver no

Ready [MENU DO INVERSOR].
Code Mode
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Terminal grafico remoto

Energizacoes subsequentes

Schneider mm

ATV312HU15M2
1.5kW/2HP 200/240V

MAIN MENU
DRIVE MENU
LANGUAGE

3 segundos ‘

DRIVE MENU

SPEED REFERENCE
SETTINGS

MOTOR CONTROL
INPUTS / OUTPUTS CFG
COMMAND

Code Mode

APPLICATION FUNCT.
FAULT MANAGEMENT
CCOMMUNICATION

ESC *
DRIVE MENU
Ready
Code Mode

[DISPLAY] depois de energizar.

O [MENU PRINCIPAL] sera mostrado em seguida.

E comutado automaticamente ao menu
[MENU DO INVERSOR] apds 3 segundos.
Selecione o menu e pressione ENT.

A palavra "Ready" ¢ mostrada no
terminal gréfico se a tecla ESC tiver
sido pressionada quando estiver no
[MENU DO INVERSOR].




Terminal remoto

Descricao do terminal

Este terminal € uma unidade de controle local que pode ser instalada na porta do cofre ou do armério. Suas capacidades de exibicao sao
praticamente idénticas aquelas do Altivar 312. Com este terminal para navegacéao, s&o utilizadas setas para baixo e para cima ao invés
do jog dial.

1 Monitor grafico

2 Botao MODE (1): Se
[REFERENCIA DE
VELOCIDADE] (rEF-) é mostrada,
isto 0 encaminhard ao menu

5 % REF
[CONFIGURACOES] (SE). o jeln 5 Teclas de navegagéo.
Caso contrario o encaminhara ao CONF Unit

menu [REFERENCIA DE
VELOCIDADE] (fEF-). S 6 Botio ENT

3 Botdo ESC MODE A // Utilizado para saIvarﬁo valor atual ou
Utizado para sair de um menu/ ENT acessar o menu/parametro
4metro ou remover o valor selecionado.
parame ™~ EsC v

atualmente mostrado de modo a

reverter para o valor anterior =
p 7 Botao STOP

retido na meméria. -
FWD o Utilizado para parar o motor e
e REV rearme.
4BotzoRUN _— |
Executa a fungao

pressupondo que esta jé foi
configurada.

8 Botao para inverter o sentido de
rotacdo do motor.

(1) Se o inversor estiver bloqueado por um cédigo h([Cédigo PIN 1] (COd), pagina 122), pressionando a tecla Mode é possivel comutar do
menu [MONITORAGAQ] (SUP-) menu [REFERENCIA DE VELOCIDADE] (rEF-) e vice-versa.

Para ativar os botdes no terminal remoto, é necessario primeiramente configurar [Comando pelo terminal remto] (LCC) = [Sim] (YES), pagina
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Estrutura das tabelas de parametros

As tabelas de parametros contidas nas descrigdes dos diversos menus estdo organizadas como apresentado a seguir.

Exemplo :

menu [FUNGCAO DE APLICAGAOQ] (Fun-)
f

®

©)

Cadigo ‘ Nome/Descricéao ‘ Faixa de ajuste

Regulagem de
fabrica

Pi-

B [ReguladorPIl] |

Nota: A fungao "Regulador PI" é incompativel com diversas funcdes (consultar pagina 42).
Pode ser configurada somente se essas fungées nao forem atribuidas, em particular para
somatéria de entradas (selecionar [Entrada somatdria 2] (SA2) a [Nao] (nO), pagina 91) e as
velocidades pré-selecionadas (ajustar [2 velocidades pré-selecionadas] (PS2) e [4 velocidades
pré-selecionadas] (PS4) [Nao] (nO), pagina 93) que devem ter sido atribuidas na configuragao
de fabrica.

90 o

«—(7 -
IF 11 [Retorno do regulador PI] 1\ [N&o] (n0)
[ ~o O [N&o] (nO): nao atribuido

ATl O [AI1] (Al1): Entradas anal6gicas Al

AIe O [AI2] (Al2): Entradas analégicas Al2

A3 O [AI3] (AI3): Entradas analdgicas Al3

®

1. Nome do menu no display de 7 segmentos de 4 digitos 5. Nome do menu visualizado no terminal gréfico
2. Cddigo do submenu no display de 7 segmentos de 4 digitos 6. Nome do submenu visualizado no terminal gréfico

3. Cddigo do parametro no display de 7 segmentos de 4 digitos 7. Nome do parametro visualizado no terminal grafico

4. Valor do parametro no display de 7 segmentos de 4 digitos 8. Valor do parametro visualizado no terminal gréfico
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Compatibilidade de funcoes

Fungdes incompativeis
As seguintes fungdes estardo inacessiveis ou desativadas nos casos descritos abaixo:

Religamento automético

Isto é possivel somente para o caso de controle a 2 fios ([Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC) = [2 fios] (2C) e [Tipo de comando a 2 fios]
(tCt) = [Nivel] (LEL) ou [Prioridade em avanco] (PFO)).

Retomada em velocidade

Isto é possivel somente para o caso de controle a 2 fios ([(Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC) = [2 fios] (2C) e [Tipo de comando a 2 fios] (tCt)
=[Nivel] (LEL) ou [Prioridade em avanco] (PFO)).
Esta funcéo esta bloqueada se para parada automatica foi configurada como inje¢do CC ([Injecdo automatica de CC] (AdC) = [Continuo] (Ct)).

Tabela de compatibilidade de fungoes

A escolha das fungdes de aplicagdo pode estar limitada pelo nimero de ENTRADAS/SAIDAS e pelo fato de algumas fungdes serem
incompativeis com outras. As fungdes que nao estdo nesta relagéo sao compativeis.
Se houver i ibili entre oes, a primeira fungao igurada bloq aa i ¢do das outras.

Para configurar uma funcao, primeiro verifique quais fungdes incompativeis com ela estdo designadas, especialmente aquelas
que foram atribuidas na configuracao de fabrica.
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Entradas somatérias (configuragao de
P . 1 . t
fabrica)
+/- Velocidade (1) ° ° ° .
Gesté&o de fim de curso .
Velocidade pré-selecionada (regulagem de
A “|e o |t
fabrica)
Regulador PI 3 . 3 3 3 .
Passo a passo (JOG) “«| e “«| e °
Légica de freio . . .
Parada de injegao de CC 3 t
Parada rapida t
Parada por inércia « | «

(1) Excluindo aplicagdes especiais com canal de referéncia [Configuragéo de referéncia 2] (Fr2) (consultar diagramas 72 e 74)

El Fungdes incompativeis l:l Fungdes compativeis D Néo se aplica

Fungdes prioritarias (fungGes que néo podem estar ativas a0 mesmo tempo):
- t | Afuncéo indicada por setas tem prioridade sobre as outras.

As fungGes de parada tém prioridade sobre comandos de partida.
Referéncias de velocidade por comando légico tém prioridade sobre as referéncias analogicas.
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Compatibilidade de funcoes

Funcoes de aplicacdo de entradas légica e analégica

Cada uma das fungdes nas pdginas seguintes podem ser atribuidas a uma das entradas.
Uma entrada Unica pode ativar diversas fungdes ao mesmo tempo (por exemplo, reverso e 22 rampa). O usuario deve, portanto, garantir

que essas fungdes possam ser utilizadas ao mesmo tempo.

0 menu [MONITORAGAO] (SUP-) ( parametro [CONFIGURAGAO DE ENTRADA LOGICA] (LIA-) , pagina 123, e parametro IMAGEM DE
ENTRADAS ANALOGICAS] (AIA-) , pagina 123) podem ser utilizados para mostrar as fungées atribuidas a cada entrada com a finalidade

de verificar sua compatibilidade.

Antes de atribuir uma referéncia, comando ou fungéo a uma entrada légica ou analégica, o usudrio deve verificar se esta entrada ja nao
foi atribuida nas configuragdes de fabrica e que nenhuma outra entrada foi atribuida a uma fungéo incompativel ou indesejada.

* Exemplo de fungéo incompativel que nao deve ser atribuida:

Para utilizar a fungao "+/- velocidade", deve-se, antes de tudo, retirar as atribuicdes das velocidades pré-selecionadas e entradas

somatérias 2.

A tabela abaixo relaciona as atribuicdes de entradas configuradas de fabrica e os procedimentos para retirar sua atribuicao.

Entrada atribuida Funcéo Codigo Para retirar a atribuicéo, ajustara: | Pagina
L2 Funcionamento reverso rrs nO 69
LI3 2 velocidades pré-selecionadas P52 nO 93
Li4 4 velocidades pré-selecionadas P5HY nO 93
Al Referéncia 1 Frl Qualquer coisa menos Al 48
L Sentido avango ECLC 2Cou3C 49
Al2 Entradas somatdrias 2 5A¢ nO 1l

43



Lista de fungcoes que podem ser atribuidas a entradas/saidas

Entradas légicas Pagina Codigo Regulagem de fébrica
Néo atribuida - LI5 - LI6
Sentido avango - - L
2 velocidades pré-selecionadas 93 P52 LI3
4 velocidades pré-selecionadas 93 P54 Li4
8 velocidades pré-selecionadas 93 F58

16 velocidades pré-selecionadas 94 PS5 16

2 referéncias Pl pré-selecionadas 101 Pré

4 referéncias Pl pré-selecionadas 102 Pr4

+ Velocidade 98 usr

- Velocidade 98 d5FP

Passo a passo (JOG) 96 J0G
Comutagéo de rampa 85 rP5S
Comutagao da 22 limitagéo de corrente 106 Lce

Parada rapida por entrada légica 86 FSE

Parada por injecao de CC por entrada légica 87 drC |

Parada por inércia via entrada ldgica 88 nSE

Sentido reverso por entrada logica 69 rr5 Li2
Falha externa 113 EEF

RESET (rearme das falhas) 112 rSF

Passagem ao modo local 118 FLO
Comutagao de referéncia 2 80 rFLC
Comutagao de canal de comando 81 Ccs
Comutagao de motores 107 LCHFP

Limitagao, sentido avango (fim de curso) 109 LAF

Limitagao, sentido reverso (fim de curso) 109 LAr

Eliminacao das falhas 116 InH

Entradas analégicas Pagina Codigo Regulagem de fabrica
Nao configurada - - AI3
Configuragéo de referéncia 1 79 Frl Al
Configuracéo de referéncia 2 79 Fré

Entrada somatéria 2 91 5AZ A2
Entrada somatoria 3 91 5A3

Retorno do regulador Pl 101 P IF
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Lista de fungcoes que podem ser atribuidas a entradas/saidas

Saida analdgica/légica Péagina Codigo Regulagem de fabrica
Né&o configurada - AOC/AOV
Corrente do motor 69 ocr

Frequéncia do motor 69 OF r

Conjugado do motor 69 Ok r

Poténcia fornecida pelo inversor 69 OFr

Falha do inversor (dados légicos) 69 FLE

Inversor em funcionamento (dados légicos) 69 rln

Nivel de frequéncia atingido (dados I6gicos) 69 FER

Velocidade méaxima (HSP) atingida (dados légicos) 69 FLA

Nivel de corrente atingido (dados l6gicos) 69 CER

Referéncia de frequéncia atingida (dados légicos) 69 5rA

Nivel térmico do motor atingido (dados légicos) 69 ESA

Ldgica de freio (dados légicos) 69 bLLC

Relé Pagina Cadigo Regulagem de fabrica
Nao configurado - - R2

Falha do inversor 70 FLE R1
Inversor funcionando rln

Nivel de frequéncia atingido 70 FER

Velocidade méxima (HSP) atingida 70 FLA

Nivel de corrente atingido 70 CER

Referéncia de frequéncia atingida 70 SrA

Nivel térmico do motor atingido 70 ESA

Ldgica de freio 70 bLLC

Copia da entrada légica 70 LllalL IB
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Lista de funcoes que podem ser atribuidas aos bits da palavra de
controle

Bits 11 a 15 da palavra de controle Pagina Codigo
2 velocidades pré-selecionadas 93 P52
4 velocidades pré-selecionadas 93 P5Y
8 velocidades pré-selecionadas 93 FsH
16 velocidades pré-selecionadas 94 F5 16
2 referéncias Pl pré-selecionadas 101 FPré
4 referéncias P pré-selecionadas 102 Pr4
Comutagéo de rampa 85 rP5
Comutagéo da 2 limitagao de corrente 106 Lce
Parada rapida por entrada Iégica 86 FSE
Parada por inje¢ao de CC por entrada légica 87 drC |
Falha externa 113 EEF
Comutagao de referéncia 80 rFLC
Comutagao do canal de comando 81 CCs
Comutagao de motor 107 CHFP
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Programacao

Configuragdo REMOTO e LOCAL

A configuragao LOCAL permite ativar automaticamente o botdo RUN integrado e o jog dial como um potenciémetro.

Nesta confi 30, 0 ajuste de

também sera efetivo em teclados remotos. O botdo MODE no terminal remoto e no terminal

gréfico ATV61/71 (tecla de fungao F4) também estd ativo para comutar de uma configuragao a outra.

[Configuragao de referéncia 1] (Fr1) é justada a [Al Virtual 1] (AIV1) e [Comando a 2/3 fios] (tCC) é ajustado a [2 fios] (2C) quando

comutado para configuragao LOCAL.

Por razdes de interdependéncia entre parametros, comutar de uma configuragao a outra iré alterar outros parametros (exemplo:
atribuicao de entrada/saida ira retornar aos valores de configuragao de fabrica). Escolha a configuragao (REMOTA ou LOCAL) antes de

iniciar as regulagens dos parametros do inversor de frequéncia.

Estrutura dos menus

Estes trés parametros

estarao visiveis somente
quando oinversor for ener-
gizado pela primeira vez.

As configuragdes podem
ser alteradas subsequen-
temente no menu:

drC-parabFr
CEL-paraFr |
|-0-parak [ L.

® e

@

[Frequéncia de saida) (Hz)

e

[REF. DE VELOCIDADE]

Selecéo de parametros

[CONFIGURAGOES]

[CONTROLE DO MOTOR]

[CONFIGURACOES DE

2 =
&y = ENT

©r

ENTRADAS/ SAIDAS]

[COMANDO]

[FUNGAO DE APLICAGAO]
[GESTAO DE FALHA]
[COMUNICAGAO]

[MONITORAGAOQ]

No display de 7 segmentos, um trago apés os cédigos do menu e do

de

é usado para

parametros. Exemplos: menu [FUNGAO DE APLICAGAQ] (Fun-), parametro [Aceleragao] (ACC).
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Programacao

Descricao do display

Funcoes dos displays e das teclas

.

LED REF, iluminado se o
menu [REFERENCIA DE
VELOCIDADE] (rEF-)
estiver ativo

LED de carga

LED MON, iluminado se o
menu [MONITORAGAO]
(SUP-) estiver ativo

.

LED CONF, iluminado se os
menus
[CONFIGURAGOES] (SEt-),
[CONTROLE DO MOTOR]
(drC-), [ENTRADAS/
SAIDAS CFG] (I-0-),
[COMANDO] (CtL-),
[FUNGAO DE APLICAGAO]
(FUn-), [GESTAO DE
FALHA] (FLt-)

ou [COMUNICAGAQ]
(COM-) estiverem ativos

Botao MODE (1): pressionar
durante 3 s o botao MODE,
alterna entre as
configuragbes REMOTO/
LOCAL. Se [REFERENCIA
DE VELOCIDADE] (rEF-) for
mostrada, isto o levara ao
menu [CONFIGURAGOES]
(Set-). Se ndo, ele o
encaminharé ao menu
[REFERENCIA DE
VELOCIDADE] (REF-)

* Visualizagdo de 4 x 7 segmentos

* 2 LEDs de status CANopen

* Utilizado para sair do menu ou
parametro ou para limpar o valor
mostrado de modo a retornar ao
valor presente na meméria.

Em configuragédo LOCAL,
pressionar por 2 s 0 botdo ESC
alterna entre os modos controle/
programagao

T—— « Jog dial - pode ser utilizado para
navegagao girando no sentido
horario ou anti-horario - pressionar
o jog dial habilita o usudrio a

selecionar ou _

confirmarinformagaes. ENT
Funciona como um potenciémetro na
configuragcdo LOCAL e na configuragdo
REMOTO se [configuracédo de

KL

Botao RUN: controla a
energizacado do motor para
funcionamento do sentido avango
nas configuragdes LOCAL e
REMOTO se o parametro
[Comando a 2/3 fios] (tCC) no
menu [CONFIGURAGOES DE
ENTRADAS/SAIDAS] é ajustado
a[Local] (LOC), pagina 68 (pode
ser escondido pela porta se a
funcéo estiver desativada)

referéncia 1] (Fr1-) no menu
[COMANDQ] (CtL-) for ajustado a
[Entrada de imagem AIV1] (AIV1)

Botao STOP/RESET
* Permite o rearme de falhas
* Pode ser utilizado para controlar a parada do
motor

- Se[Comando a2 fios/a 3 fios] (tCC) ndo
tiver sido ajustado a [Local] (LOC),
parada por inércia

- Se[Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC)
estiver sido ajustado a [Local] (LOC),
parada em rampa ou parada por inércia
se a frenagem por injegéo de CC ja
estiver em curso

Nota 1: Na configuragao LOCAL, os trés LEDs REF, MON e CONF estarao piscando simultaneamente no modo de programagao e estardo
operando como um LED aceso no modo comando.

Visualizagao normal, sem que cédigo de falha seja mostrado na partida:

- 4 3.0: Mostra os parametros selecionados no menu [MONITORAGAO] (SUP-) (standard: frequéncia do motor).
Se a corrente estiver limitada, o display piscara. Nesses casos, CLI aparecera na parte superior esquerda, se um terminal grafico

estivar conectado.

- In IE:Sequéncia de inicializacdo

- r d 4Y: Inversor pronto

- d [ b:Frenagem por inje¢do CC em andamento
- n 5 k:Parada por inércia por entrada logica

- F 5k: Parada rapida por entrada légica

- k£ Un :Autorregulagem do motor em andamento

Caso ocorra uma falha detectada, o display ira piscar alertando o usudrio. Se um terminal grafico estiver conectado, o nome da

falha detectada sera mostrado.

(1) Se o inversor estiver bloqueado por um cédigo ([CdAdigo PIN 1] (COd), pagina 122), pressionar a tecla Mode o capacita a comutar do
menu [MONITORAGAQ] (SUP-) ao menu [REFERENCIA DE VELOCIDADE] (rEF-) e vice-versa. Nao é possivel comutar entre as

configuragdes LOCAL e REMOTO.
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Programacao

Configurando os parametros [Frequéncia do motor standard] (bFr), [Comando a 2
fios / a 3 fios] (tCC), e [Configuracao de referéncia] (Fr1)

Esses parametros podem ser modificados somente quando o inversor estiver parado e nenhum comando de partida estiver presente.

Codigo

Descrigdo Faixa de ajuste

Regulagem de
fabrica

bFr

50
60

1 [Frequéncia do motor standard] [50Hz IEC] (50)

Este parametro estara visivel somente a primeira vez em que o inversor tiver sido energizado.

Pode ser modificado em qualquer momento no menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-).

[50Hz IEC] (50): 50 Hz

[60Hz NEMA] (60): 60 Hz

Este para » modifica os pré-ajustes dos seguintes parametros: [Velocidade maxima] (HSP), pagina
53, [Nivel de frequéncia do motor] (Ftd), pagina 61, [Frequéncia nominal do motor] (FrS), pagina 62, e
[Frequéncia maxima de saida] (tFr), pagina 65

UPdE
UPdH

LCC

ndb
nEE

1 [Configuracéo de referéncia 1]

m]
m]
m]
m]

oo

TA] (AIT)

[AI1] (A1) - Entrada analdgica Al1
[AI2] (AI2) - Entrada analdgica Al2
[AI3] (AI3) - Entrada analdgica Al3
[Al Virtual 1] (AIV1) - Em modo de controle pelo terminal, o jog dial funciona como terminal.

Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 2] (L2) ou [Nivel 3] (L3), serdo possiveis as atribuicdes
adicionais seguintes:

[+/- VELOCIDADE] (UPdt): +/- referéncia de velocidade via LI. Consultar configuragéo, pagina 98.

[+/- Velocidade IHM] (UPdH): +/- referéncia de velocidade girando o jog dial no teclado do ATV312

Para utilizar, mostre a frequéncia [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr), pagina 120. A funcéo +/- via
teclado ou terminal ¢ controlada a partir do menu [MONITORAGAO] (SUP-) selecionando o parametro
[Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr).

Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuigoes adicionais serdo
possiveis:

[Comando pelo terminal remoto] (LCC) referéncia via terminal remoto, [Referéncia de frequéncia para
comando pelo terminal integrado ou pelo terminal remoto] (LFr) parametro no menu [CONFIGURAGOES]
(SEt-) pagina 52

[Modbus] (Mdb): Referéncia via Modbus

[Placa de comunicagéo] (nEt): Referéncia via protocolo de comunicagao
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Programacao

Regulagem de

Codigo Descricao Faixa de ajuste fabrica

ECc d [Comando a 2 fios / a 3 fios] [2 fios] (2C)

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

Quando o parametro [Comando a 2 f ios / a 3 fios] (tCC) tiver sido alterado, o parametro [Sentido reverso por
entrada légica] (rrS), pagina 69, e o parametro [Tipo de comando a 2 fios] (tCt), pagina 68, e todas as atribuicdes
envolvendo as entradas légicas reverterdo para seus valores standard.

Verifique se estas alteragdes sdo compativeis com o diagrama de fiagdo utilizado.

A nao observancia destas instru¢cdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Configuracdo de controle:

2r O [2 fios] (2C): controle a 2 fios
Els O [3fios] (3C): controle a 3 fios
Loc m]

[ ( . . ~
[Local] (LOC): Controle local (RUN/STOP/RESET inversor) (invisivel se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES]
(LAC) = [Nivel 3] (L3), pagina 79)

Controle a 2 fios: O estado aberto ou fechado das entradas que comandam partida ou parada.
Exemplo de fiagdo: a3z T 1

LI1: Avango |2V Wt oLk

Lix: Reverso

- KR

Controle a 3 fios (controle de pulso): Um pulso de "avango" ou "reverso" é suficiente para comandar a partida,
um pulso de "parada" é suficiente para comandar a parada.

Exemplo de fiagdo: ATv3iz 1
LI1: Stop 124V Ut L2 Lix |
LI2: Avanco

LIx: Reverso [E

O jog dial (ENT) deve ser pressionado e mantido nessa posicdo (por 2 s) para alterar a atribuicdo para este parametro.
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menu [REFERENCIA DE VELOCIDADE] (rEF-)

FEF-
O menu [REFERENCIA DE VELOCIDADE] (fEF-) mostra [ref. de frequéncia para o comando pelo terminal integrado ou pelo terminal
remoto] (LFr), [Entrada de imagem AIV1] (AIV1) ou [ref. de Frequéncia antes da rampa] (FrH) dependendo de qual canal de controle esta
ativo. drC -

SEE -

-o-
Durante controle local, o jog dial do inversor funciona como potenciémetro, tornando possivel aumentar ou reduzir o valor de referéncia
dentro de limites definidos pelos parametros [Velocidade minima] (LSP) e [Velocidade méaxima] (HSP). CEL-
Fln-
Quando o controle local estiver desativado, pelo pardmetro [Configuracéo de referéncia 1] (Fr1) sdo mostrados somente os valores de
referéncia. FLE-
O valor sera somente para leitura e nao podera ser alterado pelo jog dial (a referéncia de velocidade seré fornecida por um Al ou outra
fonte). c

A - . . N SUP-
A referéncia visualizada dependera de como o inversor foi configurado.

Regulagem de

Cédigo | Descricdo fabrica

LFr J [Ref. de frequéncia para comando pelo terminal integrado ou 042500 Hz
pelo terminal remoto]
Este parametro aparece somente se a fungéo foi habilitada.

E utilizada para alterar a referéncia de velocidade através do controle remoto.
ENT nao precisa ser pressionado para habilitar uma alteragao na referéncia.

A J [Entrada de imagem AIV1] 02 100%

Usada para alterar a referéncia de velocidade via jog dial

Fel [ [Ref. de frequéncia antes da rampa] LSP a HSP Hz

Este parametro é somente de leitura. Permite mostrar a referéncia de velocidade aplicada ao motor,
independentemente do canal que tiver sido selecionado.




menu [CONFIGURACOES] (SEt-)

G =ent ..

Referéncia de velocidade via display

Fator de escalonamento para o parametro [Valor de saida para cliente] (SPd1)

Os parametros do menu configuragdes (SEt-) podem ser modificados com o inversor parado ou em funcionamento.
Nota: Alteracdes devem ser feitas de preferéncia com o inversor parado.

Cadigo

Descricao Faixa de ajuste

Regulagem de
fabrica

LFr

11 [Ref. de frequéncia para comando pelo terminal | 0aHSP -
integrado ou pelo terminal remoto]

Este parametro serd visualizado se [comando pelo terminal remoto] (LCC) = [Sim] (YES), pagina 81 ou se
[Configuragao de ref. 1] (Fr1)/[Configuragao Ref.2] (Fr2) = [comando pelo terminal remoto] (LCC) pagina 79, e se
um terminal remoto estiver conectado. Nesses casos, [ref. de frequéncia para comando pelo terminal integrado
ou pelo terminal remoto] (LFr) pode ser acessada também via teclado do inversor.

P 11 [Referéncia interna do regulador PI] 0,02100% 0%
* Parametro é visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) nao estiver configurado em [N&o] (nO), pagina 101.
ACC Id [Tempo da rampa de aceleracgéo] De acordo com 3s
I'n -, pagina 84
Tempo definido para acelerar de 0 a frequéncia nominal [freq. nominal do motor ] (FrS).
RCZ 1 [22 tempo de rampa de aceleragéo] De acordo com Ss

I'n ~, pagina 84

Parametro pode ser acessado se [nivel de comutacdo de rampa 2] (Frt) > 0, pagina 85, ou se [Comutacao de
rampa] (rPS) tiver sido atribuido, pagina 85.

dEZ

De acordo com
I'n r, pagina 84

J [2° tempo da rampa de desaceleracao] 58

Parametro pode ser acessado se [nivel de comutagao de rampa 2] (Frt) > 0, pagina 85, ou se [Comutagéao de
rampa] (rPS) tiver sido atribuido, pagina 85.

dELC

De acordo com 3s

J [Tempo da rampa de desaceleracao] A

Tempo definido para desacelerar da frequéncia nominal [ freq. nominal do motor] (FrS) a 0.
Verificar se o valor para [Tempo da rampa de desaceleragao] (dEC) nao estd muito baixo para a carga que deve
ser parada.

Esses parametros somente aparecem se a fungéo correspondente foi selecionada em outro menu. Quando os parametros
* puderem também ser acessados e configurados a partir do menu de configuragGes (SEt-) para a fungéo correspondente, sua
descrigdo sera detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [CONFIGURACOES] (SEt-)

cédigo‘ Descricao Faixa de ajuste :iebe:il::lggem de
ERA I [ [Arredond. inicio da rampa de Aceleracao] 0a100 10
* Parametro pode ser acessado se [Tipo de rampa] (rPt) = [Customizado] (CUS), pagina 83.
EAE [ [Arredond. final da rampa de Aceleracao] ‘ 0a (100-tA1) ‘ 10
* Parametro pode ser acessado se [Tipo de rampa] (rPt) = [Customizado] (CUS), pagina 83.
ERA3 1 [Arredond. inicio da rampa de Desaceleracao] ‘ 0a100 ‘ 10
* Parametro pode ser acessado se [Tipo de rampa] (rPt) = [Customizado] (CUS), pagina 83.
ERY [ [Arredond. final da rampa de Desaceleracio.] ‘ 02 (100-tA3) ‘ 10
* Parametro pode ser acessado se [Tipo de rampa] (rPt) = [Customizado] (CUS), pagina 83.
LsF 1 [Velocidade minima] ‘ 0aHsP ‘ 0
Frequéncia do motor na referéncia min.
HSF 1 [Velocidade maxima] LSPatFr bFr
Frequéncia do motor na referéncia méxima. Garantir que este ajuste seja adequado para o motor e a aplicagao.
IEH [ [Protecéo térmica do motor - corrente térmica 02a15In(1) |De aff"d? com
el a poténcia do
maXIma] inversor
Ajuste [Protecao térm. do motor] (ItH) para a corrente nominal indicada na placa de identificacdo do motor.
Se for necessario eliminar a protegéo térmica, consultar [Modo de parada por falha por sobrecarga do motor OLF]
(OLL), pagina 114.
uFr [1J [Compensacéo Rl / Boost de tenséo] 0a100% 20%
- Para [Escolha do tipo de relagao tensao / frequéncia] (UFt) = [SVC] (n) ou [Economia de energia] (nLd), pagina
65: Compensagao de RI
- Para[Escolha do tipo de relacao tensao / frequéncia] (UFt) = [Conjugado constante] (L) ou [Var. conjugado] (P), pagina
65: Elevador de tens&o.
Utilizado para aperfeigoar o conjugado em velocidade muito baixa (aumento da [Compensacédo Rl / Boost de
tensao] (UFr) se o conjugado for insuficiente).
Verificar se o valor de [Compensacédo Rl / Boost de tens&o] (UFr) ndo estd muito elevado quando o motor estiver
no estado aquecido, pois podem ocorrer instabilidades.
Nota: Alterando [Escolha do tipo de relagéo tenséo / frequéncia] (UFt), pagina 65, fard com que [Compensagéo RI
/ Boost de tensao] (UFr) retorne ao ajuste de fabrica (20%).
FLG 1 [Ganho da malha de frequéncia] 1a100% 20%
* Parametro somente pode ser acessado se [Escolha do tipo de relagao tensao / frequéncia] (UFt) = [SVC] (n) ou
[Economia de energia] (nLd), pagina 65.
O parametro F L [ ajusta a capacidade do inversor para seguir a rampa de velocidade na base da inércia da
maquina que esta sendo controlada.
Um ganho muito alto pode provocar instabilidade de funcionamento.
e F L G baixo e F L G correto e FLCalto
50 50 50
40 0 e
30 Neste caso, » % Neste caso,
e aumentar FL L. 20 20 reduzir F L .
10 10 10
0 0 0
° 01 02 03 04 05 t o 01 02 03 04 05 t ° 01 02 03 04 05 t

*

(1) Corresponde a corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instrugdes e na placa de identificagéo do inversor.

Esses parametros somente aparecem se a fungéo correspondente foi selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem também ser acessados e configurados a partir do menu de configuragdes (SEt-) para a fungéo correspondente, sua
descrigdo seré detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [CONFIGURACOES] (SEt-)

Codigo | Descrigao Faixa de ajuste ::?:L?g;m
Sk 1 [Estabilidade da malha de frequéncia] 1a100% 20%

Parametro somente pode ser acessado se [Escolha do tipo de relagdo tensao / frequéncia] (UFt) = [SVC] (n) ou
[Economia de energia] (nLd), pagina 65.
Usado para adaptar o retorno ao regime permanente apés um transitério de velocidade (aceleragao ou
desaceleragdo), de acordo com a dindmica da maquina.
Aumento gradual da estabilidade para evitar excesso de velocidade.

He He ) Hz

N\ 5 k£ A baixo S E A correto Sk Aalto
* 50 50 50
w© ©
30 Neste caso, 30 Neste caso,
20 aumentar S E A. 20 reduzir SE A.
10 1
o o
i 01 02 03 04 05 t -100 0.1 02 03 04 05 t i 01 02 03 04 05 t
SLP J [Compensacao de escorregamento] 0a150% 100%

Parametro somente pode ser acessado se [Escolha do tipo de relagao tensao / frequéncia] (UFt) = [SVC] (n) ou

[Economia de energia] (nLd), pagina 65.

Ajustar a compensacao de escorregamento a um valor préximo da velocidade nominal do motor.

As velocidades apresentadas nas placas de classificagdo dos motores ndo sdo exatas.

* Se escorregamento configurado < escorregamento real: O motor nao esté girando na velocidade correta em
regime permanente.

* Se escorregamento configurado > escorregamento real: O motor esta com excesso de compensagéo e a
velocidade est4 instavel.

1 [Intensidade da corrente de frenagem por (@ 0aln(1) 0.71In (1)
injec@o de CC ativada por entrada légica ou
escolhida como modo de parada]

CUIDADO

RISCOS DE DANOS AO MOTOR

* Verifique se o motor ird suportar esta corrente sem sobreaquecimento.
A nao observancia destas instru¢des podera causar danos ao equipamento.

O parametro pode ser acessado se [Modos de parada normal] (Stt) = [Parada por inje¢do de CC por entrada
légica] (dCl), pagina 87, ou se [Injecdo de CC por entrada légica] (dCl) nao tiver sido ajustada a [Nao] (nO),
pagina 87. Ap6s 5 segundos, a corrente de injecao é limitada a 0,5 [prote¢ao térmica do motor] (ItH) se tiver sido
ajustada a um valor maior.

*

1 [Tempo total de frenagem por injecdo de @ 01a30s 05s
CC, escolhida como modo de parada]

CUIDADO

RISCOS DE DANOS AO MOTOR

* Periodos longos de frenagem por Injecao de CC podem causar sobreaquecimento e danificar o
motor.
* Proteja o motor evitando periodos longos de frenagem por Injecdo de CC.

A nao observancia destas instru¢des podera causar danos ao equipamento.

Parametro pode ser acessado se [Modos de parada normal] (Stt) = [Parada por injecao de CC por entrada légica]
(dCl), pagina 87.

*

(1) Corresponde a corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instrugdes e na placa de identificagao do inversor.
(2) Nota: Estes ajustes néo estao relacionados a fungao "injegao automatica de CC na parada".

Esses parametros somente aparecem se a fungéo correspondente foi selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem também ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua

descricao sera detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [CONFIGURAGOES] (SEt-)

Cédigo | Descrigdo Faixa de ajuste :‘éi&::ﬂ:gem de
EdC | 1 [Tempo de injecdo de CC automatica na parada] |01a30s 05s

S5drC |

CUIDADO

RISCOS DE DANOS AO MOTOR

* Periodos longos de frenagem por Inje¢do de CC podem causar sobreaquecimento e danificar o
motor.
* Proteja o motor evitando periodos longos de frenagem por Injegéao de CC.

A ndo observancia destas instrugdes podera causar danos ao equipamento.

Parametro pode ser acessado se [Inje¢ao automatica de CC] (AdC) nao tiver sido atribuida a [Nao] (nO), pagina
89.

1d [Intensidade da corrente de injecdo automaticana |0at.2In(1) 07In(1)
parada]

CUIDADO

RISCOS DE DANOS AO MOTOR

* Verifique se o motor ird suportar esta corrente sem sobreaquecimento.
A nao observancia destas instrugdes podera causar danos ao equipamento.

Parametro pode ser acessado se [Inje¢ao automatica de CC] (AdC) nao tiver sido configurado a [N&o] (nO),
pégina 89.
Nota: Verifique se o motor suportara esta corrente sem sobreaquecer.

EdC?

*

I [22 Tempo de injecdo de CC automatica na parada] |0230s 0s

CUIDADO

RISCOS DE DANOS AO MOTOR
* Periodos longos de frenagem por Inje¢do de CC podem causar sobreaquecimento e danificar o
motor.
* Proteja o motor evitando periodos longos de frenagem por Injecdo de CC.
A nao observancia destas instru¢cdes podera causar danos ao equipamento.

Parametro pode ser acessado se [Injegcao automatica de CC] (AdC) nao tiver sido ajustada a [Nao] (nO), pagina 89.

*

(1)Corresponde a corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instrugdes e na placa de identificagdo do inversor.
(2) Nota: Estes ajustes nao estao relacionados a fungao "injegao automética de CC na parada”.

Esses parametros somente aparecem se a fungéo correspondente foi selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem também ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungéo correspondente, sua
descrigdo sera detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [CONFIGURACOES] (SEt-)

P g N . Regulagem de
Codigo | Descrigcao Faixa de ajuste tabrica
s5dre 1 [22 intensidade da corrente de injecdo automatica |0a1.2In(1) 0,51n (1)

na parada]

\ CUIDADO

RISCOS DE DANOS AO MOTOR

* Verifique se o motor ird suportar esta corrente sem sobreaquecimento.
A nao observancia destas instru¢cdes podera causar danos ao equipamento.

Parametro pode ser acessado se [Injecdo automatica de CC] (AdC) nao tiver sido configurado a [Nao] (nO),

* pagina 89.
Nota: Verifique se o motor suportara esta corrente sem sobreaquecer.
JPF 1 [Frequéncia Oculta] ‘ 0a500Hz ‘ 0Hz
Ajuda a evitar funcionamento prolongado em faixa de frequéncia ao redor de + 1 Hz [Frequéncia Oculta] (JPF).
Esta func¢ao ajuda a evitar velocidade critica que conduz a ressonancia. Ajustando a fungéo a 0.
JFe 1 [22 Frequéncia Oculta] ‘ 12500 Hz 0Hz
Ajuda a evitar funcionamento prolongado em faixa de frequéncia ao redor de + 1 Hz [2? Frequéncia Oculta] (JF2).
Esta fun¢ao ajuda a evitar velocidade critica que conduz a ressonancia. Ajustando a fung&o a 0 torna-a inativa.
JCF 1 [Frequéncia de funcionamento passo a passo] ‘ 0a10Hz 10 Hz
* Parametro pode ser acessado se [Passo a passo - JOG] (JOG) nao tiver sido configurado a [Nao] (nO), pagina 96.
rPG 1 [Ganho proporcional do regulador PI] 0,01a100 1
* Parametro esta visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) nao é configurado a [Nao] (nO), pagina 101.
G 1 [Ganho integral do regulador PI] 0,01 a 100/ 1

Parametro esta visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) ndo é configurado a [Nao] (nO), pagina 101.
Fornece precisao estética quando retorno Pl esta mudando lentamente.

Fbs 1 [Coeficiente multiplicador do retorno PI] 0,1a100 1
* Parametro esta visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) ndo é configurado a [Nao] (nO), pagina 101.
P 1 [Inverséo do sentido de correcéo do regulador PI] [Nao] (nO)
nO Parametro esta visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) n&o é configurado a [Nao] (nO), pagina 101.
Y4ES O [Nao] (nO): Normal
* O [Sim] (YES): Reverso
rpPe (1 [22 Ref. Pl pré-selecionada] 0a100% ‘30%

Parametro esté visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) n&o tiver sido configurado a [Nao] (nO), pagina
101, e se [2 Referéncias Pl pré-selecionadas] (Pr2), pagina 101, for permitida pela sele¢éo de entrada.

~P3

0a 100% 60%

[J [32 Ref. PI pré-selecionada]

Parametro esté visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) n&o tiver sido configurado a [Nao] (nO), pagina
101, e se [4 referéncias Pl pré-selecionadas] (Pr4), pagina 102, tiver sido permitida pela selecao de entrada.

P4 (1 [42 Ref. Pl pré-selecionada] 0a100% 90%
* Parametro esté visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) n&o tiver sido configurado a [Nao] (nO), pagina
101, e se [4 referéncias Pl pré-selecionadas] (Pr4), pagina 102, tiver sido permitida pela selecao de entrada.
s5P2 (1 [22 Velocidade pré-selecionada] 02500 Hz 10 Hz

Consultar pagina 94.

'Sses parametros somente aparecem se a funcao correspondente foi selecionada em oufro menu. Quando 0s parametros

puderem também ser acessados e configurados a partir do menu de configuragao para a fungdo correspondente, sua
descrigdo sera detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [CONFIGURACOES] (SEt-)

Regulagem de

Cddigo | Descrigdo Faixa de ajuste | co . o
SP3 (1 [32 Velocidade pré-selecionada) 02500 Hz 15 Hz
* Consulte a pagina 94
S5PH4 [J [42 Velocidade pré-selecionada] ‘ 0a500 Hz ’ 20 Hz
* Consulte a pagina 94.
SPS [ [52 Velocidade pré-selecionada] ‘ 042500 Hz ‘ 25Hz
* Consulte a pagina 94.
SPB (1 [62 Velocidade pré-selecionada) ‘ 02500 Hz ‘ 30 Hz
* Consulte a pagina 94.
5P1 [ [72 Velocidade pré-selecionada] ‘ 0a 500 Hz ’ 35 Hz
* Consulte a pagina 94.
SP8 [J [82 Velocidade pré-selecionada] ‘ 0a500 Hz ‘ 40 Hz
* Consulte a pagina 94.
SP3 (1 [92 Velocidade pré-selecionada] ‘ 02500 Hz ’ 45 Hz
* Consulte a pagina 94.
SP 10 [ [102 Velocidade pré-selecionada] ‘ 02500 Hz ‘ 50 Hz
* Consulte a pagina 94.
SP I (1 [112 Velocidade pré-selecionada] ‘ 02500 Hz ‘ 55 Hz
* Consulte a pagina 95.
S5P 12 [d [122 Velocidade pré-selecionada] ‘ 0a 500 Hz ’ 60 Hz
* Consulte a pagina 95.
SP 13 [ [132 Velocidade pré-selecionada] ‘ 0a500 Hz ‘ 70 Hz
* Consulte a pagina 95.
SP Y (1 [142 Velocidade pré-selecionada] ‘ 02500 Hz ‘ 80 Hz
* Consulte a pagina 95.
5P IS [J [152 Velocidade pré-selecionada] ‘ 02500 Hz ’ 90 Hz
* Consulte a pagina 95.
SP 1B [J [162 Velocidade pré-selecionada] ‘ 0a500 Hz ‘ 100 Hz
* Consulte a pagina 95.
Esses parametros somente aparecem se a fungao correspondente foi selecionada em outro menu. Quando os parametros
* puderem também ser acessados e configurados a partir do menu de configuragao para a fung&o correspondente, sua
descrigao sera detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.




menu [CONFIGURACOES] (SEt-)
FEF-
SEE - . s " " Regulagem de
Codigo | Descrigao Faixa de ajuste | ¢
drC
P | SR 1 [Limitacao de Corrente] 025a15In(1) [1,5In(1)
CeL
CUIDADO
FLe RISCOS DE DANOS AO MOTOR E AO INVERSOR
« Verifique se 0 motor ird suportar esta corrente, particularmente no caso de motores sincronos
can de magneto permanente que sao suscetiveis de desmagnetizagao.
* Verifique se o perfil de operagao esta em conformidade com a curva de desclassificagéao no
suF manual de instalagdo.
A ndo observancia destas instrugées podera causar danos ao equipamento.
Usado para limitar o conjugado e o aumento de temperatura do motor.
cee (1 [22 Limitagdo de Corrente] Z5aiEh) || WS
CUIDADO
RISCOS DE DANOS AO MOTOR E AO INVERSOR
* Verifique se o motor ird suportar esta corrente, particularmente no caso de motores sincronos
de magneto permanente que s&o suscetiveis de desmagnetizagéo.
* Verifique se o perfil de operacdo esta em conformidade com a curva de desclassificagdo no
manual de instalagao.
A nao observancia destas instrugdes podera causar danos ao equipamento.

a[Nao] (nO), pagina 106.

Parametro é visivel somente se [Comutacao da segunda limitagao de corrente] (LC2) nao tiver sido configurado

ELS [ [Tempo de funcionamento em velocidade minima] |02a99.9s ?(59"‘) limite de
empo;
Apos funcionar em [Velocidade minima] (LSP) durante o tempo configurado, o motor para automaticamente.
O motor parte novamente se a referéncia de frequéncia for maior do que [Velocidade minima] (LSP) e se um
comando de partida ainda estiver presente.
Nota: Valor 0 corresponde a um periodo ilimitado.
rsiL 0%

I [Nivel de erro de religamento (nivel de despertar)] ‘ 0a100%

A A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR

* Verifique se uma partida automatica ndo colocara em perigo pessoas ou equipamentos

A nao observancia destas instru¢cdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Parametro é visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) nao é configurado a [Nao] (nO), pagina 101.
Se as fungdes "PI" e "Tempo de funcionamento em velocidade minima" (tLS), pagina 58, forem configuradas
ao mesmo tempo, o regulador Pl pode tentar ajustar uma velocidade menor do que [Velocidade minima] (LSP).
Isto resulta em funcionamento insatisfatério, que consiste em dar partida, funcionar em [Velocidade minima]
(LSP), a seguir parar, e assim por diante.

O [Nivel de erro de religamento] (rSL) é usado para ajustar um limite de erro PID para religamento depois de
parada em [Velocidade minima] (LSP) prolongada.

A fung@o esta inativa se [Tempo de funcionamento em velocidade minima] (tLS) = 0.

(1)Corresp

onde & corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instrugdes e na placa de identificagéo do inversor.

*

descrigdo serd detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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Esses parametros somente aparecem se a fungéo correspondente foi selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem também ser acessados e configurados a partir do menu de configuragao para a fungéo correspondente, sua



menu [CONFIGURAGOES] (SEt-)

Cadigo

Descricao Faixa de ajuste

Regulagem de
fabrica

UFr2

J [Compensacéo Rl / Boost de tensdo, motor 2] 0a100%

20%

Para [Escolha do tipo de relagao tensao / frequéncia do motor 2] (UFt2) = [SVC] (n) ou [Economia de energia

(nLd): Compensacéo de RI.

Para [Escolha do tipo de relagdo tensao / frequéncia do motor 2] (UFt2) = [Conjugado constante] (L) ou

[Conjugado variavel] (P): elevador de tens&o.

Usado para aperfeicoar o torque em velocidades baixas (aumentar [Compensacao Rl / Boost de tensao, motor

2] (UFr2) se o conjugado for insuficiente).

Verificar se o valor de [Compensac&o RI/ Boost de tensao, motor 2] (UFr2) ndo esta muito alto quando o motor
estd em estado aquecido, pois do contrario pode ocorrer alguma instabilidade. Alteragéo na [Escolha do tipo
de relagéo tensao / frequéncia do motor 2] (UFt2) fara com que [Compensagao Rl / Boost de tensao, motor 2]

(UFr2) retorne ao ajuste de fabrica (20%).
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menu

[CONFIGURACOES] (SEt-)

Codigo | Descrigao Faixa de ajuste :;,igr;‘::gem de
FLEE J [Ganho da malha de frequéncia, motor 2] 02 100% 20%

Parametro pode ser acessado somente [Escolha do tipo de relacdo tensao / frequéncia do motor 2] (UFT2) =[SVC]
(n) ou [Economia de energia] (nLd), pagina 100.

O parametro [Ganho da malha de frequéncia, motor 2] (FLG2) ajusta a capacidade do inversor de seguir a rampa
de velocidade na base da inércia da maquina que esté sendo controlada.

Um ganho muito alto pode provocar instabilidade de funcionamento.

2 Hz Hz
50 50 50 -
40 40 0 FLLZ alto
30 i 30 30
" L L 2 baixo " L L @ correto " Neste caso,
10 " 10 reduzir FL G 2.
0 0 0
10 -10 10
01 02 03 04 051 01 02 03 04 051 01 02 03 04 051

Parametro pode ser acessado somente [Escolha do tipo de relacdo tensao / frequéncia do motor 2] (UFT2) =[SVC]
(n) ou [Economia de energia] (nLd), pagina 108.

O parametro [Ganho da malha de frequéncia, motor 2] (FLG2) ajusta a capacidade do inversor de seguir a rampa
de velocidade na base da inércia da maquina que esté sendo controlada.

Um ganho muito alto pode provocar instabilidade de funcionamento.

G1SGIc)

1 [Estabilidade da malha de frequéncia, motor 2] |0a100% 20%

Parametro pode ser acessado somente se [Escolha do tipo de relagao tensao / frequéncia do motor 2] (UFT2) =
[SVC] (n) ou [Economia de energia] (nLd), pagina 108.

Usado para adaptar o retorno ao regime permanente apds um transitorio de velocidade (aceleragéo ou
desacelerago), de acordo com a dindmica da maquina.

Aumento gradual da estabilidade para evitar excesso de velocidade.

He N\ L A2 baixo 24 5 £ A 2 correto H24 5L ASalto
* 50 50 50
a0 40 40
30 30 30
» Neste caso, . = Neste caso,
aumentar 5t A2 reduzir SEAZ
10 10 10
0 0 [
10 10 10
Gi oz 03 04 0571 G oz 03 04 0571 G oz 03 04 0571
SLFe J [Compensacéo de escorregamento, motor 2] 0a150% ‘ 100%

Parametro pode ser acessado somente se [Escolha do tipo de relagéo tensao / frequéncia do motor 2] (UFT2) =

[SVC] (n) ou [Economia de energia] (nLd), pagina 108.

Ajustar a compensagao de escorregamento a um valor préximo da velocidade nominal do motor.

As velocidades apresentadas nas placas de classificagdo dos motores ndo séo exatas.

* Se ajuste de escorregamento < escorregamento real: O motor ndo estd girando na velocidade correta em
regime permanente.

* Se ajuste de escorregamento > escorregamento real: O motor estd compensado em excesso e a velocidade
esta instavel.

(1) Corresp:

onde a corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instrucdes e na placa de identificagao do inversor.

*

Esses parametros somente aparecem se a fungéo correspondente foi selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem também ser acessados e configurados a partir do menu de configuragao para a fungédo correspondente, sua

descrigdo sera detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [CONFIGURACOES] (SEt-)

FEF-
SEE -

Cédigo | Descrigdo Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica gl -
Ftd (1 [Nivel de frequéncia do motor] 0a500 Hz bFr -
Limite além do qual o contato no relé ([Relé 1] (r1) ou [Relé 2] (r2) = [Nivel de frequéncia atingido] (FtA)) fecha CeL-
ou saida AOV = 10 V ([Saida analdgica/légica] (dO) = [limite de frequéncia] (FtA)). Fln-

ked (J [Nivel do estado térmico do motor]

Limite além do qual o contato no relé ([Relé 1] (r1) ou [Relé 2] (r2) = [Nivel térmico do motor atingido] (tSA)) fecha || £ 077 -
ou saida AOV = 10 V ([Saida analdgica/légica] (dO) = [Nivel térmico do inversor] (tSA)).

1a118% ‘100% FLE-

SUP-

Ckd J [Nivel da corrente do motor]

Limite além do qual o contato no relé ([Relé 1] (r1) ou [Relé 2] (r2) = [Nivel de corrente atingido] (CtA)) fecha ou
saida AOV = 10 V ([Saida analégica/légica] (dO) = [Limite de corrente] (CtA)).

0a15n(1) ‘In(1)

5ds (1 [Fator de escala do parametro de visualizacao 0.12200 30
SPd1/SPd2/SPd3]

Usado para mostrar um valor proporcional a frequéncia de saida [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr): a

velocidade da maquina, a velocidade do motor, etc.

* Se [Fator de escala do parametro de visualizagdo SPd1/SPd2/SPd3] (SdS) < 1, [Valor de saida customizado]
(SPd1) é apresentado (precisao possivel = 0,01)

* Se 1 < [Fator de escala do parametro de visualizagao SPd1/SPd2/SPd3] (SdS) < 10, [Valor de saida
customizado] (SPd2) é apresentado (precisao possivel = 0,1)

* Se [Fator de escala do pardmetro de visualizagao SPd1/SPd2/SPd3] (SdS) > 10, [Valor de saida customizado]
(SPd3) é apresentado (precisao possivel = 1)

* Se [Fator de escala do parametro de visualizagdo SPd1/SPd2/SPd3] (SdS) > 10 e [Fator de escala do
parametro de visualizacdo SPd1/SPd2/SPd3] (SdS) x [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr) > 9999:

O display apresentara
[Valor de saida customizado] (SPd3) =
para 2 casas decimais

[Fator de escala] (SdS) x [Frequéncia de saida] (rFr)
1000

exemplo: para 24223, o display mostrara 24,22
- Se [Fator de escala do parametro de visualizagdo SPd1/SPd2/SPd3] (SdS) > 10 e [Fator de escala do
parametro de visualizagao SPd1/SPd2/SPd3] (SdS) x [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr) > 65.535,
display sera bloqueado em 65,54

Exemplo: Visualizagao da velocidade do motor para motor de 4 polos, 1.500 rpm em 50 Hz (velocidade
sincrona):

[Fator de escala do parametro de visualizagao SPd1/SPd2/SPd3] (SdS) = 30

[Valor de saida customizado] (SPd3) = 1.500 em [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr) = 50 Hz

P 7
SF@ 1 [Frequéncia de chaveamento] M ‘ 2,0a16 kHz 4kHz

Parametro também pode ser acessado no menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-). A frequéncia pode ser
ajustada para reduzir o ruido gerado pelo motor.

Se a frequéncia tiver sido ajustada para um valor maior do que 4 kHz, caso ocorra um aumento excessivo de
temperatura, o inversor reduzird automaticamente a frequéncia de chaveamento e a aumentara novamente
quando a temperatura estiver normalizada.

(1) Parametro também pode ser acessado no menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-).




menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-)

rEF -

EEC =ENT -,\+
drl-

1-0-
CEL- Frequéncia do motor standard
FUn-
FLE-
con-

SUP-

Retornar aos ajustes de fabrica/ restaurar a configuragéo

Com a excegao de [Autorregulagem do motor] (tUn), que pode energizar o motor, os parametros podem ser alterados somente em modo
parado, sem comando de funcionar presente.

No monitor de terminal remoto ATV31, este menu pode ser acessado com a chave em posi¢édo ﬂ
- Desempenho do inversor pode ser otimizado por:

- -Entrar com os valores apresentados na placa de identificagdo do motor no menu do Inversor
- -Realizar uma operagao de autorregulagem (em motor assincrono standard)

Cédigo | Descrigo Faixa de ajuste zigilﬂ:gem de
bFr J [Frequéncia do motor standard] [50Hz IEC] (50)
50 [50Hz IEC] (50): 50 Hz: IEC
60 [60Hz NEMA] (60): 60 Hz: NEMA

Este parametro modifica os pré-ajustes dos seguintes parametros: [Velocidade maxima] (HSP), pagina 53, [Nivel de
frequéncia do motor] (Ftd), pagina 61, [Frequéncia nominal do motor] (FrS), pagina 62, e [Frequéncia maxima de
saida] (tFr), pagina 65.

UnS De acordo com a | De acordo com
[J [Tensdo nominal do motor] poténcia do a poténcia do
inversor inversor

Tens&o nominal do motor apresentada na placa de classificagéo. Quando a tensao da linha for menor do que
a tens&o nominal do motor, ajustar [Tensao nominal do motor] (UnS) ao mesmo valor da tensao da linha dos
bornes do inversor.

ATV312eeeM2: 100 a 240 V

ATV312eeeM3: 100 a 240 V

ATV312eeeN4: 100 a 500 V

ATV312eeeS6: 100 a 600 V

Frs 1 [Frequéncia nominal do motor] 102500 Hz ‘ 50 Hz

Frequéncia nominal do motor apresentada na placa de classificagdo. O ajuste de fabrica é 50 Hz, ou 60 Hz
se [frequéncia do motor standard] (bFr) for ajustada em 60 Hz.

[Tens&@o nominal do motor] (UnS) (em volts)
[Frequéncia nominal do motor] (FrS) (em Hz)

ATV312eeeM2: 7 méx.

Nota: A razao nao deve exceder os seguintes valores:

ATV312eeeN4: 14 max.

ATV312eeeS6: 17 max.

O ajuste de fabrica é 50 Hz, ou pré-configurado em 60 Hz se [Frequéncia do motor standard] (bFr) foi
configurado em 60 Hz.

nCr 1 [Corrente nominal do motor lida na placa de 0258150 0) Ez;";’g: com
identificacao] ' ' inversor

Corrente nominal do motor apresentada na placa de classificacao.

(1) Corresponde a corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instrugdes e na placa de identificagdo do inversor.
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menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-)

Py, g " " Regulagem de
Codigo ‘ Descricao Faixa de ajuste tabrica
nSP [ [Velocidade nominal do motor lida na placa de | 0232760 rpm (DD IR D Rl

identificacao] inversor

a poténcia do

0a9.999 rpm entdo 10,00 a 32,76 krpm
Se, ao invés de velocidade nominal, a placa de classificagao indicar a velocidade sincrona e o
escorregamento em Hz ou como %, calcule a velocidade nominal da seguinte forma:
- 9
* Velocidade nominal = velocidade sincrona x 1009500@%
ou
* Velocidade nominal = velocidade sincrona x —20~85COMeGAMEN0 M M2 (mogores e 50 Hz)

ou
* Velocidade nominal = velocidade sincrona x 60 - escorre eaomemo omiHZz (motores de 60 Hz)

cos 1 [Cos Phi do motor 1 lido na placa de 05al De a(i"'d? 30"‘
7 - = a poténcia do
identificacéao] inversor

Cos Phi do motor apresentado na placa de
identificagao do motor
rSC 1 [Resisténcia do estator a frio] [N&o] (nO)
n0O O [Nao] (nO): Fungao inativa. Para aplicagdes que nao requerem desempenho elevado ou néo toleram
autorregulagem automética (passando uma corrente através do motor) toda vez que o inversor for energizado.
In IE O [Init] (Inlt): ativa a fungéo. Para melhorar o desempenho em velocidade baixa qualquer que seja o estado
térmico do motor.
BBBA O Valor da resisténcia do estator a frio usado, em mQ.

Nota:

* Recomendamos enfaticamente que esta funcéao seja ativada para aplicagcdes de manejo

» Esta fungao deve ser ativada somente [Init] (Inlt) quando o motor esta frio.

* Quando [Resisténcia do estator frio] (rSC) = [Init] (Inlt), o parametro [Autorregulagem do motor] (tUn) é
forgado a [Energizado] (POn).
No préximo comando de funcionar a resisténcia do estator € medida com uma autorregulagem. O [Resisténcia
do stator a frio] (rSC) muda para um valor de (B 8 8 ) e o mantém, [Autorregulagem do motor] (tUn) ainda
é forcado a [Energizado] (POn).
O parametro [Resisténcia do estator a frio] (rSC) permanece em [Init] (Inlt) enquanto a medi¢&o nao tiver sido
realizada.

* Ovalor 56 HH pode ser forcado ou alterado o jog dial (1).

FEF-

SEE -

drl -

1-0-

(1) Procedimento:

- Verifique se o motor esta frio.

- Desligue os cabos dos bornes do motor.

- Mega a resisténcia entre dois bornes do motor (U. V. W.) sem alterar sua conexo.

- Use o jog dial para introduzir metade do valor medido.

- Aumente o ajuste de fabrica do [Compensagéo Rl / Boost de tensao] (UFr), pagina 53, para 100% ao invés de 20%.

Nota: Nao utilize [Resisténcia do estator a frio] (rSC) se néo estiver configurado em [Nao] (nO) ou = [Energizado] (POn) com retomada em
velocidade ([Religamento automatico com retomada de velocidade] (FLr-), pagina 113).




can

SUP-

menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-)

n0O
HES

dOnE
rlUn
POn
L

L 1B

Cédigo ‘ Descrigéo Regulagem faixa zigr;::gem de
ElUn d [Autorregulagem do motor] [Nao] (n0)

A A PERIGO
PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

+ Durante autorregulagem o motor funciona em corrente nominal
+ Nao mexer no motor durante a autorregulagem.

A ndo observancia destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

PERDA DE CONTROLE

« E essencial que os parametros [Tensao nominal do motor] (UnS), [Frequéncia nominal do motor] (Frs),
[Corrente nominal do motor lida na placa de identificagcao] (nCr), [Velocidade nominal do motor] (nSP), [Cos Phi
do motor 1] (COS) sejam configurados corretamente antes de iniciar a autorregulagem.

* Quando um ou mais parametros forem alterados ap6s a autorregulagem, [Autorregulagem] (tUn) retornara a
[N&o] (nO) e o procedimento devera ser repetido.

A nao observancia destas instrucoes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

[Nao] (nO): Autorregulagem nao realizada

[Sim] (YES): Autorregulagem seré realizada assim que for possivel, e o parametro muda

automaticamente a [Realizada] (dOnE) ou [Nao] (nO), caso a Autorregulagem nao seja bem sucedida,

[FALHA DE AUTORREGULAGEM] (inF) seréa mostrada se [Configuracdo de falha de autorregulagem

tnF] (tnL) = [Sim] (YES), pagina 115).

O [Realizada] (dOnE): Uso dos valores fornecidos na Ultima vez que autorregulagem foi realizada.

O [Inversor funcionando] (rUn): Autorregulagem é realizada sempre que for dado um comando de
funcionar.

O [Energizado] (POn): Autorregulagem é realizada a cada vez que for energizado.

m}

[LI1] a [LI16] (LI1) a (LI6): Autorregulagem é realizada na transi¢do de 0 — 1 de uma entrada légica
atribuida a esta fungéo.

oo

A A PERIGO
PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

* Quando [Autorregulagem] (tUn) é configurada [Energizado] (POn), a autorregulagem sera realizada cada
vez que a energia for ligada.

* Verifique este procedimento de modo a ndo por em risco pessoas ou equipamentos.

A ndo observancia destas instru¢des podera causar a morte ou ferimentos graves.

Nota:

[Autorregulagem do motor] (tUn) é forcada a [Energizado] (POn) se [Resisténcia do estator a frio] (rSC) =
[Init] (Inlt).

Autorregulagem é realizada somente se nenhum comando tiver sido ativado. Se uma fungao "parada por
inércia" ou "parada rapida" é atribuida a uma entrada Iogica, esta entrada deve ser ajustada em 1 (ativa em
0).

Autorregulagem pode levar de 1 a 2 segundos. Nao interrompa o processo. Aguarde o display ser alterado
a [Realizada] (dOnE) ou [N&o] (nO).
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menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-)

Cédigo ‘ Descrigéo Faixa de ajuste :!éebgﬂl::lggem de
=g [ [Estado da autorregulagem] mabr; realizada]

(Somente para informagao, nao pode ser modificado)

EAb O [N&o realizada] (tAb): O valor de fabrica de resisténcia do estator & utilizado para controlar o motor.
PEnd O [Aguardando] (PEnd): Autorregulagem foi solicitada, mas n&o foi realizada
PrOG O [Em desenvolvimento] (PrOG): Autorregulagem em desenvolvimento.
FA IL O [Falhou] (FALHA): Autorregulagem n&o foi bem sucedida.
dOnE O [Realizada] (dOnE): A resisténcia do estator medida pela funcéo de autorregulagem é utilizada para
SkErd controlar o motor.
O [Ri1Introduzido] (Strd): A resisténcia do estator em estado frio ([Resisténcia do estator a frio] (rSC) que
nZo foi ajustada a [Nao] (nO)) é usada para controlar o motor.
UFE 11 [Escolha do tipo de relacdo tenséo / frequéncia] ISVC] (n)
L O [Conjugado constante] (L): Conjugado constante para motores ligados em paralelo ou motores especiais.
(7 O [Conjugado variavel] (P): Conjugado variavel para aplicagao em bombas e ventiladores.
n O [SVC] (n): Controle vetorial de fluxo sem retorno para aplicagdes de conjugado constante.
nlLd O [Economia de energia] (nLd): Economia de energia, para aplicages de conjugado varidvel que nao
necessitem de dindmica elevada ( comporta-se de maneira similar & razao [Conjugado varidvel] (P) sem
carga e a razéo [SVC] (n) em carga).
Tensédo
Frequéncia
nrd 1 [Frequéncia de chaveamento aleatoéria] [Sim] (YES)
HES O [Sim] (YES): Frequéncia com modulagéo randémica.
nO O [Nao] (nO): Frequéncia fixa.
Modulacédo randémica de frequéncia auxilia a evitar qualquer ressonancia que possa ocorrer a uma
determinada frequéncia.
5Fr 1 [Frequéncia de chaveamento] U] ‘ 2,0216kHz ‘ 4kHz
A frequéncia pode ser ajustada para reduzir o ruido gerado pelo motor.
Se a frequéncia tiver sido ajustada para um valor maior do que 4 kHz, caso ocorra um aumento excessivo
de temperatura, o inversor reduzira automaticamente a frequéncia de chaveamento e a aumentara
novamente quando a temperatura estiver normalizada.
EFr 1 [Frequéncia maxima de saida] ‘ 102500 Hz 60 Hz
O ajuste de fabrica é 60 Hz, ou pré-configurado em 72 Hz se [Frequéncia do motor standard] (bFr) foi
configurado em 60 Hz.
5rF [ [Supressao do filtro da malha de velocidade] [N&o] (nO):
n0 O [N&o] (nO): O filtro da malha de velocidade est4 ativo (auxilia a evitar que a referéncia seja excedida).
YES O [Sim] (YES): O filtro da malha de velocidade foi suprimido (em aplicagdes de controle de posicao, isto

reduz o tempo de resposta e a referéncia pode ser excedida).

He Hz
50 50
40 w0
e SrF =n0 D SrF = YES
20 20
10 10
0 )
10 -10
01 02 03 04 051 01 02 03 04 0571

(1) O parametro também pode ser acessado no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-).




menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-)

Cadigo

Descricao Faixa de ajuste

Regulagem de

fabrica
5C5 1 [Memorizacéo da configuracéo] U] [Nao] (n0)
nO O [Nao] (nO): Fung&o inativa
Skr | O [Config 1] (Str1): Salva a configuragao atual (mas ndo o resultado da autorregulagem) no EEPROM.

225

[Memorizagao da configuragdo] (SCS) comuta automaticamente para [Nao] (nO) assim que a
memorizag&o tenha sido efetuada. Esta fungao é usada para manter outra configuragao na reserva,
além da configuragéo atual.

Quando os inversores saem da fébrica, a configuragéo atual e a configuragéo de reserva séo
inicializadas com a configurago de fabrica.

Se o terminal remoto opcional do ATV31 estiver conectado ao inversor, aparecerédo as seguintes opgoes
adicionais de selegao: [File 1] (FIL1), [File 2] (FIL2), [File 3] (FIL3), [File 4] (FIL4) (arquivos disponiveis
na memoria EEPROM dos terminais remotos para salvar a configuragao atual). Permitem armazenar
entre 1 e 4 configuragdes diferentes que podem ser armazenadas nesse local ou transferidas a outros
inversores de mesma classificagao.

[Memorizagao da configuragao] (SCS) comuta automaticamente para [Nao] (nO) assim que a operagao
de salvar foi realizada.

S5ES

S5td

1 [Macroconfiguragéo] ) [Configuragao de

fabrica] (Std)

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Verifique se a macroconfiguragao selecionada é compativel com o diagrama de fiagao utilizado.

A ndo observancia destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

Escolha da configuragao fonte.
O [Start/Stop] (StS): Configuragao Start/stop
Idéntica a configuragao de fabrica separada das atribuigoes ENTRADA/SAIDA:
* Entradas légicas:
- LI1, LI2 (revertendo): Controle de detec¢ao de transicao a 2 fios, LI1 = partida em avanco,
LI2 = partida em reverso
- LI3 a LI6: Inativo (ndo atribuido)
* Entradas analdgicas:
- Al1: Referéncia de velocidade 0-10 V
- Al2, AI3: Inativo (n&o atribuido)
* Relé R1: o contato se abre caso uma falha seja detectada (ou inversor desligado).
* Relé R2: Inativo (nao atribuido)
* Saida analégica AOC: 0-20 mA, inativo (nao atribuido)
O [Configuragao de fabrica] (Std): Configuracéo de fabrica (ver pagina 32).
Nota: A atribuicao de [Macroconfiguracéo] (CFG) resulta diretamente em retorno a configuracao
selecionada.

(1)[Memorizagao da configuragao] (SCS), [Macroconfiguracao] (CFG), e [Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuracao]

(FCS) podem ser acessadas de diversos menus de configuragéo, mas aplicam-se a todos os menus e parametros.
(2) O parametro também pode ser acessado no menu [CONFIGURACOES] (SEt-).

O jog dial (ENT) deve ser pressionado e mantido nessa posi¢éo (por 2 s) para alterar a atribui¢ao para este parametro.
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menu [CONTROLE DO MOTOR] (drC-)

Cadigo

Descricao

Regulagem de

Faixa de ajuste tabrica

FLS

T

nO
rEC |

[J [Retorno as regulagens de fabrica/chamada (1) [Nao] (nO)

da configuracao]

A PERIGO

FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Verificar se as alteragdes feitas & configuragéo atual sao compativeis com o diagrama de fiagéo utilizado.

A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.

oo

[m]

[N&o] (nO): Fungao inativa

[Interna 1] (fEC1): A configuragéo atual torna-se idéntica a confi @0 de backup previ salva
por [Memorizag&o da configuragéo] (SCS) = [Configuragéo 1] (Str1).

[Interna 1] (rEC1) esta visivel somente se o backup foi carregado. [Retorno as regulagens de fabrica/
chamada da configuragao] (FCS) comuta automaticamente a [N&o] (nO) assim que esta agao foi
realizada.

[Factory Set] (Inl): A configuracdo atual é substituida pela configuragao selecionada pelo parametro (2)
[Macroconfiguracao] (CFG). [Retorno as regulagens de fébrica/chamada da configuracéo] (FCS) comuta
automaticamente a [Nao] (nO) assim que esta acao foi realizada.

Se a opgao do terminal remoto ATV31 estiver conectada ao inversor (3), aparecem as seguintes opgoes
adicionais de selecdo, desde que os arquivos correspondentes na meméria EEPROM do terminal
remoto tenham sido carregados (0 a 4 arquivos): [File 1] (FIL1), [File 2] (FIL2), [File 3] (FIL3), [File 4]
(FIL4). Estes permitem que a configuragao atual seja substituida por uma das 4 configuragdes que
podem ser carregadas no terminal remoto.

[Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuragéo] (FCS) comuta automaticamente a [N&o]
(nO) assim que esta agao foi realizada.

Nota: Se no terminal aparecer n A d por um breve momento antes da comutagéo dos parametros a [Nao]
(n0O), isto significa que a transferéncia de configuragao néo é possivel e néo foi realizada (por exemplo,
classificagdes diferentes de inversores). Se aparecer (n t r) no display por um breve momento antes que
o parametro comute a [Nao] (nO), isto significa que ocorreu uma transferéncia de configuragéo invalida
e que as configuragdes de fabrica deverao ser restauradas utilizando [Factory Set] (Inl).

Em ambos os casos, verifique a configuracdo a ser transferida antes de tentar novamente.

(1)[Memorizagao da configuragéo] (SCS), [Macro configuragao] (CFG), e [Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuragao]
(FCS) podem ser acessadas de diversos menus de configuracao, mas aplicam-se a todos os menus e parametros.

(2) Os seguintes parametros ndo sao modificados por essa fungao; Eles retém sua configuragdo:

- [Frequéncia do motor standard)] (bFr), pagina 62

- [Comando pelo terminal remoto] (LCC), pagina 81

- [Cddigo PIN 1] (COd), (cédigo de acesso do terminal), pagina 122

- Os parametros no menu [COMUNICAGAQ] (COM-)

- Os parametros no menu [MONITOHAQT\O] (SUP-)
(3)Opgodes [File 1] (FIL1) a [File 4] (FIL4) continuam a ser mostradas no inversor, mesmo depois que o terminal remoto ATV31 tenha sido

desconectado.

O jog dial (ENT) deve ser pressionado e mantido nessa posi¢éo (por 2 s) para alterar a atribuigao para este parametro.

FEF-

SEE -

drl-

1-0-

CEL-

FlUn-

FLE-

con-

SUP-



FEF-

SEE -

1-0-

CEL-

FlUn-

FLE-

con-

SUP-

menu [CONFIGURACOES DE ENTRADAS/SAIDAS] (I-0-)

Comando a 2 fios / a 3 fios

Retornar aos ajustes de fébrica/ restaurar a configuragéo

Os parametros podem ser modificados somente quando o inversor estiver parado e nao forem dados comandos de funcionar.

No terminal remoto ATV31, este menu pode ser acessado com a chave na posigédo ﬂ

- - N . Regulagem de
Codigo ‘ Descrigao Faixa de ajuste tabrica
ECC 1 [Comando a 2 fios / a 3 fios] [2 fios] (2C)
Consulte pagina 50.
Z 2s
ECE 1 [Tipo de comando a 2 fios] [Transiggo] (tm)
A PERIGO
FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
Verifique se as alteragdes feitas no controle a 2 fios sdo compativeis com o diagrama de fiagéo utilizado.
A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte ou ferimentos graves.
Parametros podem ser acessados se [Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC) = [2 fios] (2C), pagina 50.
LEL O [Nivel] (LEL): Estado 0 ou 1 é levado em considerag@o para partida ou parada.
Ern O [Transigao] (trn): Uma mudanca de estado (transic&o ou limite) é necessaria para iniciar o funcionamento,
de modo a auxiliar a evitar partidas acidentais apds interrupcao da alimentagao de energia.
PFO O [Prioridade de avango] (PFO): Estado 0 ou 1 é levado em consideragao para partida ou parada, mas entrada
"em avango" tem prioridade sobre entrada "em reverso".

O jog dial (ENT) deve ser pressionado e mantido nessa posi¢ao (por 2 s) para alterar a atribuicdo para este parametro.
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menu [CONFIGURACOES DE ENTRADAS/SAIDAS] (I-0-)

Cédigo ‘ Descrigao ‘ Faixa de ajuste 'Réigr:ﬂ:gem de
rrs [J [Sentido reverso por entrada légica] [Li2] (L12)

Se [Sentido reverso por entrada légica] (rrS) = [Nao] (nO), partida em reverso permanece ativa por meio

de tens&o negativa no Al2, por exemplo.

nlO O [Nao] (nO): Nao atribuido
N O [LH](LI1): Entrada l6gica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada I6gica LI2 pode ser acessada se [Comando a 2 fios/ a 3 fios] (tCC) = [dois fios] (2C),
pagina 50.
L3 O [LI3] (LI3): Entrada légicalLl3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
LIS O [LI5] (LI5): Entrada logica LIS
L IB O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
crL3 (1 [Valor p/ velocidade min. LSP na entrada Al3] | 0220 mA 4mA
LrH3 1 [Valor p/ velocidade max. HSP na entrada Al3] | 4220 mA 20 mA
Esses dois parametros s&o utilizados para configurar a entrada em 0-20 mA, 4-20 mA, 20-4 mA, etc.
Frequéncia Frequéncia
HSP Exemplo:  Hsp ——
20-4mA
LsP et LsP
.
. | . |
o o 20 (uy Pt o
AO I 1 [Tipo AO1] [Corrente](0A)
Este parametro ndo esta visivel quando uma placa de comunicacédo é conectada ao produto.
oA O [Corrente] [Corrente] (0A): Configuragao de 0 - 20 mA (usar o terminal AOC)
4R O [Corrente 4-20] (4A): Configuragéo de 4 - 20 mA (usar o terminal AOC)
ou O [Tensao] (10U): Configuragdo de 0 - 10 V (usar o terminal AOV)
d0 [ [Saida analégica/légica] [Nao] (nO)
Este parametro ndo esta visivel quando uma placa de comunicacédo é conectada ao produto.
n0O O [Nao] (nO): N&o atribuida
ocr O [Corrente do motor] (OCr): Corrente do motor. 20 mA ou 10 V corresponde ao dobro da corrente nominal do motor.
OF - O [Frequéncia do motor] (OFr): Frequéncia do motor. 20 mA ou 10 V corresponde a frequéncia maxima
[Frequéncia maxima de saida] (tFr), pagina 65.
OEr O [Conjugado do motor] (Otr): Conjugado do motor. 20 mA ou 10 V corresponde ao dobro do conjugado
nominal do inversor.
OPr O [Poténcia do motor] (OPr): Poténcia fornecida pelo inversor. 20 mA ou 10 V corresponde ao dobro da
poténcia nominal do inversor.
Realizando as seguintes atribuicoes (1) a saida analégica serd transformada em saida légica (consultar
diagrama no Manual de Instalagao):
FLE O [Falha do inversor] (FLt): Falha detectada
rlUn O [Inversor funcionando] (rUn): Inversor funcionando
FER O [Limite de frequéncia] (FtA): Nivel de frequéncia atingido ([nivel de frequéncia do motor] (Ftd) parametro
no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-), pagina 52)
FLA O [Limite HSP] (FLA): [Velocidade maxima] (HSP) atingida
CEA O [Nivel de corrente atingido] (CtA): Nivel de corrente atingido ([Nivel da corrente do motor] (Ctd) parametro
no menu [CONFIGURACOES] (SEt-), pagina 52)
SrA O [Referéncia de frequéncia atingida] (SrA): Referéncia de frequéncia atingida
ES5H O [Nivel térmico do inversor atingido] (tSA): Nivel térmico do motor atingido ([Nivel do estado térmico do
motor] (ttd) parametro no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-), pagina 52)
bLLC O [Légica de freio] (bLC): Sequéncia de frenagem (somente para informagao, pois esta atribuicéo pode ser
ativada ou desativada somente através do menu [FUNGAO DE APLICAGAOQ] (FUn-), pagina 83)
APL O [No 4-20mA] (APL): Perda de sinal de 4-20 mA, mesmo se [Modo de parada por falha perda de 4-20 mA]

(LFL) = [Nao] (nO), pagina 115.

A entrada légica esta no estado 1 (24 V) quando a atribuicdo selecionada esta ativa, com excegéo de
[Falha do inversor] (FLt) (estado 1 se a funcionamento do inversor for normal).

Nota: (1) Com essas atribuigoes, configure [Tipo AO1] (AO1t) = [Corrente] (OA).

1-0-

FlUn-



menu [CONFIGURACOES DE ENTRADAS/SAIDAS] (I-0-)

Regulagem de

Cadigo Descricao Faixa de ajuste tabrica
[y 1 [Relé 1] [Falha do
inversor ndo
detectada] (FLt)
Este parametro n&o esté visivel quando uma placa de comunicagéo é conectada ao produto.
nld O [Nao] (nO): Nao atribuida
FLE O [Falha do inversor] (FLt): Falha do inversor ndo detectada
rln O [Inversor funcionando] (rUn): Inversor funcionando
FER O [Nivel de frequéncia atingido] (FtA): Nivel de frequéncia atingido ([Nivel de frequéncia do motor] (Ftd)
parametro no menu [CONFIGURACOES] (SEt-), pagina 61)
FLA O [HSP atingida] (FLA): [Velocidade maxima] (HSP) atingida
CER O [Nivel de corrente atingido] (CtA): Nivel de corrente atingido ([Nivel de corrente do motor] (Ctd) parametro
no menu [CONFIGURACOES] (SEt-), pagina 61)
SrA O [Referéncia de frequéncia atingida] (SrA): Referéncia de frequéncia atingida
ESA O [Nivel térmico do motor atingido] (tSA): Nivel térmico do motor atingido ([Nivel do estado térmico do motor]
(ttd) parametro no menu [CONFIGURACOES] (SEt-), pagina 61)
APL O [4-20mA] (APL): Perda do sinal de 4-20 mA, mesmo se [Modo de parada por falha perda de 4-20 mA]
LIt (LFL) = [N&o] (nO), pagina 115
a O [LH] para [LI6] (LI1) para (LI6): Retorna o valor da entrada logica selecionada
L IB
Quando a atribuigao selecionada est4 ativa o relé estd energizado, com excegéo de [Falha do inversor]
(FLt) (energizado se o inversor nao detectou a falha).
rc ] [Re|e’ 2] [N&o] (nO)
nO O [N&o] (nO): N&o atribuida
FLE O [Falha do inversor] (FLt): Falha do inversor ndo detectada
rln O [Inversor funcionando] (rUn): Inversor funcionando
FER O [Nivel de frequéncia atingido] (FtA): Atingido o nivel de frequéncia ([Nivel de frequéncia do motor] (Ftd)
parametro no menu [CONFIGURACOES] (SEt-), pagina 61)
FLA O [HSP atingida] (FLA): [Velocidade maxima] (HSP) atingida
CER O [Nivel de corrente atingido] (CtA): Nivel de corrente atingido ([Nivel de corrente do motor] (Ctd) parametro
no menu [CONFIGURACOES] (SEt-), pagina 61)
S5rA O [Referéncia de frequéncia atingida] (SrA): Referéncia de frequéncia atingida
ESA O [Nivel térmico do motor atingido] (tSA): Atingido o nivel térmico do motor ([Nivel do estado térmico do
motor] (ttd) parametro no menu [CONFIGURACOES] (SEt-), pagina 61)
bLLC O [Logica de freio] (bLC): Sequéncia de frenagem (somente para informagé&o, pois esta atribuicéo pode ser
ativada ou desativada somente através do menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-) - menu, pagina 99)
O [Modo de parada por falha perda de 4-20mA] (LFL): Perda do sinal de 4-20 mA, mesmo se [Modo de
APL parada por falha perda de 4-20 mA] (LFL) = [N&o] (nO), pagina 115
Lol O [LH]a[LI6] (LI1) a (LI6): Retorna o valor da entrada Iogica selecionada
a O relé é energizado quando a atribui¢ao selecionada esta ativa, com excegéo de [Falha do inversor] (FLt)
L IB (energizado se o inversor ndo detectou uma falha).
SCS (d [Memorizacéo da configuracao] (1) no
z P consultar a pagina 66.
CFG 1 [Macroconfiguragao] (1) Std
It: agina 66.
z 26 consultar a pagina 66.
FLS [J [Retorno as configuragoes de fabrica/chamada da no
configuracao] (1)
z 2s consultar a pagina 67.

(1) [Memorizagao da configuragao] (SCS), [Macroconfiguragao] (CFG), e [Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuragéo]
(FCS) podem ser acessados de diversos menus de configuragéo, mas aplicam-se a todos os parametros e menus.

O jog dial (ENT) deve ser pressionado e mantido nessa posi¢éo (por 2 s) para alterar a atribui¢ao para este parametro.
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menu [COMANDO] (CtL-)

Nivel de acesso de fungdo

Retornar aos ajustes de fabrica/ restaurar a configuragdo SUP-

Os paradmetros podem ser ifi quando o inversor estiver parado e nao forem dados comandos de funcionar.
No terminal remoto opcional este menu pode ser acessado com o comutador na posigao .

Canais de controle e de referéncia

Comandos de partida (avango, reverso, etc.) e referéncias podem ser enviados utilizando os seguintes canais:

Comando CMD Referéncia rFr

tEr: Terminais (LI.) Alx: Terminais

LCC: Comando pelo terminal remoto (conexao RJ45) LCC: Teclado ou terminal remoto ATV312
LOC: Controle via teclado AIV1: Jog dial

Mdb: Modbus (conexao RJ45) Mdb: Modbus (conexao RJ45)

nEt: Rede de comunicacdo nEt: Rede de comunicacao

O parametro [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) no menu [COMANDO] (CtL-), pagina 79, pode ser utilizado para selecionar modos
de prioridade para os canais de controle e referéncia. Possui 3 niveis de fungdes:

. [NfVEI:DE ACESSO AS fungdes basicas. Os canais sao administrados por ordem de prioridade.
FUNGOES] (LAC) = [Nivel 1]
(L1):

.

[NiVEL DE ACESSO AS Fornece a opg¢ao de fungoes adicionais comparado com [Nivel 1] (L1):
FUNGOES (LAC) = [Nivel 2] +/- velocidade (jog dial motorizado)
(L2): - Controle de frenagem
- Comutagao da 22 limitagdo de corrente
- Comutagao de motor
- Gestéo de comutadores de limites
[NfVEI:DE ACESSO AS [Nivel 3] (L3):= Mesma funcéo do que [Nivel 2] (L2). Gestdo de canais de controle e referéncia pode ser
FUNGOES] (LAC) = [Nivel 3] configurada.
(L3):




FEF-

SEE -

drl -

CEL-

FlUn-

FLE-

con-

SUP-

menu [COMANDO] (CtL-)

Esses canais podem ser combinados em ordem de prioridade se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGCOES]
(LAC) = [Nivel 1] (L1) ou [Nivel 2] (L2).

Prioridade mais alta para prioridade mais baixa: Modo local, Rede de comunicagéo, Modbus, Terminal remoto, Terminais/Teclados (da
direita para esquerda no diagrama abaixo)

Terminais/Teclados

s Modbus
Altivar 312 LcC Rede de Modo local
comunicagao FLO

Consulte os diagramas de blocos detalhados as paginas 74 e 75.

* Nos inversores ATV312, no modo de configuracao de fébrica, a gestdo de controle e referéncia é realizada pelos terminais.

* Com um terminal remoto, se [Comando pelo terminal remoto] (LCC) = [Sim] (YES) (menu [COMANDO] (CtL-)), a gestao de controle e
referéncia é realizada pelo terminal remoto (referéncia via [Referéncia da frequéncia para comando pelo terminal integrado ou pelo
terminal remoto] (LFr) no menu [CONFIGUHAQOES] (SEt-)).

Os canais podem ser combinados por configuragdo se [NIVEL DE ACESSO AS FUNCOES] (LAC) =
[Nivel 3] (L3).

Parametro combinado de controle e referéncia ([Perfil] (CHCF) = [Nao separado] (YES)):

Selegao do canal de
referéncia: parametro
[Configuragé@o de referéncia i

11(Fr1)
0 canal de controle esté m
conectado a mesma fonte.

Selegéo do canal de J i)

referéncia:
parametro [Configuragéo de
referéncia 2] (Fr2)

O canal de controle esta
conectado & mesma fonte.

Controle e referéncia

O parametro [Comutagao de Ref. 2] (rFC) pode ser utilizado para selecionar [Configuragdo de referéncia 1] (Fr1) ou canal [Configuracao
de referéncia 2] (Fr2), ou para configurar uma entrada légica ou um bit de palavra de controle para comutagao a distancia de qualquer um
dos dois.

Consulte os diagramas de blocos detalhados as paginas 76 e 78.
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Controle e referéncia separados (parametro [Perfil] (CHCF) = [Separado] (SEP)):

Referéncia

Selegao do canal de
referéncia: parametro
[Configuragao de
referéncia 1] (Fr1)

}]74. Referéncia

Selegao do canal de
referéncia: parametro
[Configuragao de
referéncia 2] (Fr2)

O parametro [Comutacao de ref.2] (rFC) pode ser utilizado para selecionar [Configuracao de referéncia 1] (Fr1) ou canal [Configuracao
de referéncia 2] (Fr2), ou para configurar uma entrada Iégica ou um bit de palavra de comando para comutag&o a distancia de qualquer

um dos dois.

Controle

Selegao do canal de
controle: parametro
[Configuragao do canal
de comando 1] (Cd1)

Controle

Selegao do canal de
controle: parametro
[Configuracéo do canal
de comando 2] (Cd2)

O parametro [Comutagdo do canal de comando] (CCS), pagina 81, pode ser utilizado para selecionar o canal [Configuragao do canal de
comando 1] (Cd1) ou [Configuracdo do canal de comando 2] (Cd2), ou para configurar uma entrada légica ou um bit de comando para

comutagao a distancia ou qualquer um dos dois.

Consulte os diagramas de blocos detalhados as paginas 76 e 77.




menu [COMANDO] (CtL-)

Canal de referéncia para [NiIVEL DE ACESSO AS FUNCOES] (LAC) = [Nivel 1] (L1) ou
°£¢° [Nivel 2] (L2)

drl
1-o-
EI =
Fun Nota: Para configurar o comando de velocidade +/- ([Configuragao
de referéncia 1] (Fr1) = [VELOCIDADE +/-] (UPdt) ou [Velocidade +/
FLE - IHM] (UPdH)), entradas somatérias SA2/SA3 e as velocidades pré-
selecionadas devem ser previamente desconfiguradas.
con
SUP
Terminal
remoto

Velocidades
pré-selecionadas
no g

%l-(spn i J—|—L>

|
i
L. i | ;
> SP16 H
[ ! Atribuigdo
””” g T de passo

i
no-| sP2
Al i il u
Al2 —T
A3
AIV1 1 ] a passo
,

PI nao configurado

nO
PI configurado

- Referéncia A

Rampas

Canal 1

=

Funcéo PI
AIV1 no consultar IACC DEC
————————————— Al pégina 99 H _/_\_ Liid
A2 AC2 DE2
A3

Rede de Modo local
comunicag&o

Canal 2

Referéncia B

"Modbus" ou "Rede de comunicagado" é
selecionado on line escrevendo a palavra de
comando apropriada (consultar a documentagdo
especifica da rede).

Legenda:

Parametro:
O quadrado negro representa a
configuragdo em regulagem de fabrica.

Fungao pode ser acessada para [NIVEL DE
ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 2] (L2)
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menu [COMANDO] (CtL-)

Canal de comando para [NiVEL DE ACESSO AS FUNCOES] (LAC) = [Nivel 1] (L1) ou

[Nivel 2] (L2)

O parametro [Passagem ao modo local] (FLO) , pagina 118, o parametro [Comando pelo terminal remoto] (LCC) , pagina 81, e a sele¢ao

do barramento Modbus ou Rede de comunicag&o sao comuns aos canais de referéncia e controle.
Exemplo: Se [Comando pelo terminal remoto] (LCC) = [Sim] (YES), o comando e a referéncia séo fornecidos pelo terminal remoto.

cmp Avanco
Reverso
STOP
Modbus

Rede de
municaga
=7 comunicagao

STOP
FWD / REV

RUN
sTOP

Teclado Terminal
remoto Teclado
STOP
(Prioridade
Terminal da Tecla de
remoto ATV31 Parada)
Legenda:

Parametro:

i atribuicdo de configuracdo de fabrica

‘ }» O quadrado negro representa a

FEF-

SEE -

CEL-

FUn-

FLE-

caon-

SUP-



menu [COMANDO] (CtL-)

7 Canal de referéncia para [NIVEL DE ACESSO AS FUNCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3)
Nota: Para configurar o comando de velocidade +/- ([Configuracao de referéncia 1] (Fr1)
= [VELOCIDADE +/- ] (UPdt) ou [Velocidade +/-IHM] (UPdH)), as entradas somatdrias
SA2/SA3 e as velocidades pré-selecionadas devem ser previamente desconfiguradas.

Terminal
remoto

Monitor de
terminal
remoto

Terminal
remoto

Terminal
remoto

updt{]]
UPdH

All+

Velo-
cidade|

Al2+
Al3~
AlV1 4
—~LCCH
Mdb -

S5AZ

nO IH
A1+
Al2 -l
AIBH I H
AIVI |1+
— LCC |+
Mdb - |
nEt- | -

Al i H
Az iH
A|3-1—
AV \ H
—LccH | H
Mdb—i—

nEl—L_

urat{T]
UPGH -

nO M
Al1+
Al2+

All
Al2
Al3

Velocidades
pré-selecionadas

configurado
nO

PI configurado

P IF

Canal 1

Velo-
cidade]

Al3
AlVI
~LCC
Mdb
nEt-{

N
©
c
3
Modo local
Referéncia A
Lo
funcéo PI —~
consultar
pagina 99
Referéncia B
Legenda:
Parametro:

L

Passo a
passo
JOG

Nota:

Passo a passo JOG
estd ativa somente
quando o comando e a
referéncia sao geridos
pelos terminais(ALe e
Lle).

Rampas

IACC DEC

AC2 DE2

O quadrado negro representa a
atribui¢ao de configuragao de fabrica.
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Canal de comando para [NIVEL DE ACESSO AS FUNCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3)

Referéncia e controle combinados

O parametro [Configuragao de referéncia 1] (Fr1), pagina 49, o parametro [Configuragéo de referéncia 2] (Fr2), pagina 79, o parametro
[Comutagao de ref. 2] (rFC), pagina 80, o parametro [Passagem ao modo local] (FLO), pagina 118, e o parametro [Escolha do canal de
referéncia e controle na passagem ao modo local] parametro (FLOC), pagina 118, séo comuns a referéncia e controle. Portanto o canal
de controle é determinado pelo canal de referéncia.

Exemplo: Se a referéncia [Configuracao de referéncia 1] (Fr1) = [Al 1] (Al 1) (entrada analégica nos terminais), controle é via LI (entrada
légica nos terminais).

Fr il
u iy
UPdH
PN (RUN/ STOP)
-
Teclado = Al2+
o AR (RUN/STOP
RUN
SsToP ®—-A'V‘- FWD / REV)
- LecH
Mdb -
RUN/ STOP E N
FWD / REV et

Terminal remoto Modo local

Avanco
Reverso
STOP

Teclado

(Prioridade de
Tecla de Parada)

u Lupat{ [
updH | H

Terminal remoto

nO-mH
RYNEHS

Teclado = Al2H 1
— A3+

RUN CAVI | H
SToP

—LCCH|H

E‘ Mdb~ |
RUN/STOP netd 1L

FWD/REV

Terminal remoto

Legenda:

Parametro:
O quadrado negro representa a
atribuicao de configuragao de fabrica.

FEF-

SEE -

CEL-

FUn-

FLE-
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menu [COMANDO] (CtL-)

7" Canal de comando para [NIVEL DE ACESSO AS FUNCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3)

SEE -
Modo misto (referéncia e controle separados)

O parémetro [Passagem ao modo local] (FLO), pagina 118, e o parametro, [Escolha do canal de referéncia e controle na passagem ao modo
/=0~ local] (FLOC), pagina 118, sdo comuns & referéncia e controle.
L - Exemplo: Se a referéncia esta em modo local via [Al1] (Al1) (entrada analdgica nos terminais), o controle em modo local ¢ via LI (entrada
Iégica nos terminais).

drl -

Fln-

FLE-

can-

u Al
E Al2
Sup- Teclado A3

RUN (:) .
oop Loc (RUN/ 5TOP)®— AIV1

Lcc
RUN / STOP
RUN/STOP e ( ﬁ
Mdb
Terminal remoto nEt
""""""" Ll
Modo local
cmp Avango
Reverso
Teclado STOP
Lde
:I (Prioridade de

Tecla de Parada)
Ll o——— tEr .
Terminal remoto
Teclado

RUN —LoC
sTOP

RUN/STOP
FWD / REV . FLee
Mdb |

Terminal remoto nEt

Legenda:

Parametro:
O quadro negro representa a
atribui¢ao de configuragao de fabrica.
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Nota: Pode ocorrer uma incompatibilidade entre as fungdes (consultar tabela de compatibilidade, pagina 42). Neste caso, a primeira fungdo ~ £ - -
configurada evitaré que a seguinte seja configurada.

-~ - . " Regulagem de
Cédigo ‘ Descrigao Faixa de ajuste tébrica
LAC 0 [NiVEL DE ACESSO AS FUNCOES] INivel 17 (L1)
A PERIGO
FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
225 « Atribuir [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) a [Nivel 3] (L3) restauraré as configuragdes de fabrica do
parametro [Configuragao de referéncia 1] (Fr1), pagina 79, do parametro [Configuragéo do canal de comando 1] (Cd1),
pégina 80, do parametro [Perfil] (CHCF), pagina 80, e do parametro [Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC), pagina 68.
* [Nivel 3] (L3) pode ser restaurado somente a [Nivel 2] (L2) ou [Nivel 1] (L1), e [Nivel 2] (L2) pode ser restaurado
somente a [Nivel 1] (L1) por meio de uma "configuragéo de fabrica" via [Retorno as regulagens de fabrica/chamada
da configuragao] (FCS), pagina 67.
* Verifique se esta alteragdo é compativel com o diagrama de fiacdo utilizado.
A nao observancia destas instru¢des podera causar a morte ou ferimentos graves.
L O [Nivel 1] (L1): Acesso a fungdes standard e gestao de canais por ordem de prioridade.
L O [Nivel 2] (L2): Acesso a fungbes avangadas no menu [FUNCAO DE APLICACAOQ] (FUn-):
O - velocidade +/- (jog dial motorizado)
O - Controle de frenagem
O - Comutagao da 22 limitagao de corrente
O - Comutag@o de motor
O - Gestao de comutadores de limites
L3 O [Nivel 3] (L3): Acesso a fungdes avangadas e gestao de modos de controle mistos
Frl (1 [Configuracéo de referéncia 1] [AN] (AI1)
Consulte a pagina 49.
Fre (1 [Configuracéo de referéncia 2] [N&o] (nO)
n0O O [Nao] (nO): Nao configurada
Al O [Al1] (Al1): Entradas analégicas Al1
Aie O [AI2] (Al2): Entradas analdgicas Al2
A3 O [AI3] (AI3): Entradas analdgicas Al3
AU 1 O [Al Virtual 1] (AIV1): Jog dial
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGCOES] (LAC) = [Nivel 2] (L2) ou [Nivel 3] (L3), serdo possiveis as
atribuicoes adicionais seguintes:
UPdE O [Velocidade +/-] (UPdt): (1) referéncia de velocidade +/- via LI. Consultar configuracao, pagina 98.
UPdH O [Velocidade +/-IHM] (UPdH): (1) referéncia de velocidade +/- via jog dial no teclado ATV312.
Para utilizar, mostre a frequéncia [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr), pagina 120. A funcéo +/- via
teclado ou terminal é controlada a partir do menu [MONITORACAOQ] (SUP-) selecionando o parametro
[Frquéncia de saida ap[icada ao motor] (Fr).
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNCOES] (LAC) =[Nivel 3] (L3), as seguintes atribuicdes adicionais serao possiveis:
Lcrc O [Comando pelo terminal remoto] (LCC): Referéncia via terminal remoto, parametro [Referéncia da
frequéncia para comando pelo terminal integrado ou pelo terminal remoto] (LFr) no menu
[CONFIGURACOES] (SEt-), pagina 51.
ndb O [Modbus] (Mdb): Referéncia via Modbus
nEE O [Placa de comunicag&o] (nEt): Referéncia via Rede de comunicagéo
(1)NOTA:

* Nao é possivel atribuir simultaneamente [VELOCIDADE +/- | (UPdt) a [Configurag@o de referéncia 1] (Fr1) ou [Configuragéo de
referéncia 2] (Fr2), e [velocidade +/- IHM] (UPdH) a [Configuragao de referéncia 1] (Fr1) ou [Configuragéo de referéncia 2] (Fr2).
Somente uma das atribuigdes [VELOCIDADE +/- ] (UPdt)/[velocidade +/- IHM] (UPdH) é permitida em cada canal de referéncia.

.

A funcao velocidade +/- no [Configuracao de referéncia 1] (Fr1) é incompativel com diversas fungoes (consultar pagina 42). Pode ser

configurada somente se essas fungdes nédo forem atribuidas, em particular entradas somatérias (selecionar [Entrada somatoria 2]
(SA2) para [Nao] (nO), pagina 91) e as velocidades pré-selecionadas (ajustar [2 velocidades pré-selecionadas] (PS2) e [4 velocidades
pré-selecionadas] (PS4) para [Nao] (nO), pagina 93) que deverao ter sido atribuidas como parte da configuragéo de fébrica.

.

Na [Configuracdo de referéncia 2] (Fr2), a funcdo velocidade +/- é compativel com velocidades pré-selecionadas, entradas

somatoérias e o regulador PI.

O jog dial (ENT) deve ser pressionado e mantido nessa posicao (por 2 s) para alterar a confi do para este para 0.




menu [COMANDO] (CtL-)

Codigo | Descricdo ‘ Faixa de ajuste Regulagem de fabrica
rFC (d [Comutacgéo de referéncia 2] [Canal 1 ativo] (Fr1)
O parametro [Comutagao de referéncia 2] (rFC) pode ser utilizado para selecionar o [Configuragéo de
referéncia 1] (Fr1) ou canal [Configuragéo de referéncia 2] (Fr2) ou para configurar uma entrada Iégica ou um
bit de palavra de controle para a comutagao a distancia de [Configuragao de referéncia 1] (Fr1) ou
Fo il [Configuragao de referéncia 2] (Fr2).
FrE O [canal 1 ativo] (Fr1): Referéncia = referéncia 1
Lt O [canal 1 ativo] (Fr2): Referéncia = referéncia 2
Lie O [LH](LI1): Entrada l6gica LI1
L 13 O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L 14 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
LIS O [LI4] (LI14): Entrada l6gica LI4
L IB O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LI5
O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
cirii Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuigdes adicionais serdo
cirie possiveis:
ci1i13 O [C111](C111): Bit 11 da palavra de comando do Modbus
C114 0O [C112] (C112): Bit 12 da palavra de comando do Modbus
[ 00 [C113] (C113): Bit 13 da palavra de comando do Modbus
el O [C114] (C114): Bit 14 da palavra de comando do Modbus
ceie 0O [C115] (C115): Bit 15 da palavra de comando do Modbus
= O [C211] (C211): Bit 11 da palavra de comando da rede de comunicagao
Ce iy O [C212] (C212): Bit 12 da palavra de comando da rede de comunicagao
L2115 O [C213] (C213): Bit 13 da palavra de comando da rede de comunicagéo
O [C214] (C214): Bit 14 da palavra de comando da rede de comunicagdo
O [C215] (C215): Bit 15 da palavra de comando da rede de comunicagéo
A referéncia pode ser comutada com o inversor funcionando.
[Configuracao de referéncia 1] (Fr1) esta ativo quando a entrada légica ou o bit da palavra de controle esta no
estado 0.
[Configuracao de referéncia 2] (Fr2) esta ativo quando a entrada légica ou o bit da palavra de controle esta no
estado 1.
CHCF a [perf"] [Nao separado] (SIM)
(canais de controle separados dos canais de referéncia)
Parametro pode ser acessado se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), pagina 79.
sn O [Nao separado] (SIM): Combinado
SEFP O [Separado] (SEP): Separado
[ (1 [Configuracédo do canal de comando 1] [Terminal] (tEr)
* Parametro pode ser acessado se [Perfil] (CHCF) = [Separado] (SEP), pagina 80, e [NIVEL DE ACESSO AS
FUNGOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), pagina 79.
EEr O [Terminal] (tEr): Comando via terminais
Loc O [Local] (LOC): Comando via teclado
Lcrc O [Comando pelo terminal remoto] (LCC): Controle via terminal remoto
Ndb O [Modbus] (Mdb): Controle via Modbus
nEE O [Placa de comunicag&o] (nEt): Controle via Rede de Comunicagéo
cde (1 [Configuracéo do canal de comando 2] [Modbus] (Mdb)
* Parametro pode ser acessado se [Perfil] (CHCF) =[Separado] (SEP), pagina 80, e [NIVEL DE ACESSO AS
FUNGOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), page 79.
EEr O [Terminal] (tEr): Comando via terminais
Loc O [Local] (LOC): Comando via teclado
Lcc O [Comando pelo terminal remoto] (LCC): Controle via terminal remoto
nNdb O [Modbus] (Mdb): Controle via Modbus
nEE O [Placa de comunicagao] (nEt): Controle via Rede de Comunicagéo

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descri¢do sera
detalhada nesses menus, nas péginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [COMANDO] (CtL-)

Py g " " Regulagem de
Cadigo ‘ Descricao Faixa de ajuste tabrica
£cs J [Comutacdo do canal de comando] ECCZ'T;' 1 ativo]
Parametro pode ser acessado se [Perfil] (CHCF) = [Separado] (SEP), pagina 80, e [NIVEL DE ACESSO
* AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), pagina 79.
O parametro [Comutagdo do canal de comando] (CCS) pode ser utilizado para selecionar o canal
[Configuragao do canal de comando 1] (Cd1) ou [Configuragao do canal de comando 2] (Cd2) ou para
configurar uma entrada Iégica ou um bit de palavra de controle para a comutacdo a distancia de
[Configuragao do canal de comando 1] (Cd1) ou [Configuracdo do canal de comando 2] (Cd2).
cd i O [canal 1 ativo] (Cd1): Canal de controle = canal 1
cdée O [canal 2 ativo] (Cd2): Canal de controle = canal 2
LI O [LI] (L1): Entrada légica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada légica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L4 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
LIS O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
LB O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
cirinri O [C111](C111): Bit 11 da palavra de comando do Modbus
cCilie O [C112] (C112): Bit 12 da palavra de comando do Modbus
cCili3 O [C113] (C113): Bit 13 da palavra de comando do Modbus
CliI4 O [C114] (C114): Bit 14 da palavra de comando do Modbus
C11Is O [C115] (C115): Bit 15 da palavra de comando do Modbus
ceini O [C211] (C211): Bit 11 da palavra de comando da Rede de Comunicagao
ceie O [C212] (C212): Bit 12 da palavra de comando da Rede de Comunicagao
ce i3 O [C213] (C213): Bit 13 da palavra de comando da Rede de Comunicagao
ce iy O [C214] (C214): Bit 14 da palavra de comando da Rede de Comunicagao
Le s O [C215] (C215): Bit 15 da palavra de comando da Rede de Comunicagao
Canal 1 esta ativo quando a palavra de comando ou a entrada esté no estado 0,
Canal 2 esta ativo quando a palavra de comando ou a entrada esté no estado 1.
cop 1 [Cépia do canal 1 para o canal 2] [Nao] (nO)
(copia somente neste sentido)
A PERIGO
FUNCIONAMENTO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
Copiar o comando e/ou referéncia pode mudar o sentido da rotagéo.
* Verifique se isto é seguro.
A nao observancia destas instru¢des podera resultar em morte ou ferimentos graves.
Parametro pode ser acessado se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [nivel 3] (L3), pagina 79.
nO O [Nao] (nO): Sem copiar
SP O [Referéncia] (SP): referéncia de copiar
Cd O [Comando] (Cd): controle de copiar
ALL O [Referéncia de comando +] (ALL): Controle e referéncia de copiar
* Se o canal 2 for controlado via terminais, o controle do canal 1 ndo é copiado.
* Se areferéncia do canal 2 for configurada via Al1, Al2, Al3 ou AlU1, a referéncia do canal 1 nao ¢ copiada
« A referéncia copiada é [ref. de frequéncia antes da rampa] (FrH) (antes da rampa), a menos que a
referéncia do canal 2 seja configurada via velocidade +/-.
Neste caso a referéncia copiada é [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr) (apds a rampa).
Nota: Copiar o comando ou a referéncia pode alterar o sentido de rotagao.
Lce Id [Comando pelo terminal remoto] [N&o] (n0)
Parametro pode ser acessado somente utilizando um terminal remoto, e para [NIVEL DE ACESSO AS
FUNGOES] (LAC) = [Nivel 1] (L1) ou [Nivel 2] (L2), pagina 79.
n0O O [Nao] (nO): Fungao inativa
YES O [Sim] (YES): Permite o comando do inversor utilizando os botées STOP/RESET, RUN e FWD/REV no

terminal. Aqui, a referéncia de velocidade é dada pelo parametro [ref. de frequéncia para comando pelo
terminal integrado ou pelo terminal remoto] (LFr) no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-). Somente os
comandos de parada por inércia, parada répida e injecdo de CC permanecem ativos nos terminais. Se a
conexao inversor/terminal tiver sido interrompida ou se o terminal n&o tiver sido conectado, o inversor detecta
uma falha e trava em [FALHA DE MODBUS] (SLF).

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros

* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragao para a fungao correspondente, sua descricio sera

detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [COMANDO] (CtL-)

Cédigo ‘ Descrigéo Faixa de ajuste fRéigr;::I:gem de
PS5t 1 [Prioridade Stop] [Sim] (YES)

Este parametro pode ser utilizado para ativar ou desativar o botdo de parada no inversor e terminais remotos.
O botao de parada sera desativado se o canal de controle ativo for diferente daquele no terminal integrado ou
terminais remotos.

| A AVISO

PERDA DE CONTROLE

Vocé esta desabilitando o botao de parada localizado no inversor e no terminal remoto.
Nao selecione "NO" a menos que haja um método externo de controle de parada.

A nao observancia destas instrucdes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

n0O O [Nao] (nO): Fungao inativa
YES O [Sim] (YES): Prioridade a tecla de parada
ot 11 [Sentido de rotagcéo permitido] [Avango] (dFr)
Este parametro é visivel somente se [Configuracao de referéncia 1] (Fr1), pagina 79, ou [Configuracdo
de referéncia 2] (Fr2), pagina 79, forem atribuidosa L L L ou A | I.
Sentido de rotagéo autorizado para a tecla RUN no teclado ou tecla RUN no terminal remoto.
dF r O [Avanco] (dFr): Avango
dr 5 O [Reverso] (drS): Reverso
bOE O [Ambos] (bOt): Ambos os sentidos s&o autorizados.
. = - = 1
SCS J [Memorizacao da configuragao] M no
z 2s Consulte a pagina 66.
. = 1
CFG IJ [Macroconfiguracao] M Std
z 28 Consulte a pagina 66.
a P 1
FLS 1 [Retorno as regulagens de fabrica/ o no

chamada da configuracao]

Consulte a pagina 67.

(1)[Memorizagao da configuragao] (SCS), [Macroconfiguragao] (CFG), e [Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuracao]

O jog dial (ENT) deve ser pressionado e mantido nessa posi¢éo (por 2 s) para alterar a atribui¢ao para este parametro.

(FCS) podem ser acessadas de diversos menus de configuracao, mas aplicam-se a todos os menus e parametros.
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menu [FUNCAO DE APLICAGAQ] (FUn-)

Submenu Fln-

Fun-|F

Submenu

Os parametros podem ser modificados somente quando o inversor estiver parado e nao forem dados comandos de funcionar.
No terminal remoto opcional este menu pode ser acessado com o comutador na posigao ﬂ
Algumas fungdes possuem muitos parametros. Para simplificar a programacao e evitar a busca sem fim entre diversos parametros, essas

funcdes foram agrupadas em submenus.
Tal como os menus, submenus sao identificados por um traco apés o cédigo, por exemplo:

Nota: Pode ocorrer uma incompatibilidade entre as fungdes (consultar tabela de compatibilidade, pagina 42). Neste caso, a primeira fungao
configurada evitaré que a seguinte seja configurada.

Regulagem de

Codigo Nome/Descri¢ao Faixa de ajuste tabrica
TE B [RAMPAS]
rPE 4 [Tipo de rampa] [Linear] (LIn)
Define o formato das rampas de aceleragdo e desaceleracdo
L In O [Linear] (LIn): Linear
5 O [Rampa S] (S): Rampa S
u O [Rampa U] (U): Rampa U
CUs O [Customizada] (CUS): Customizada
Rampa S
(H2)
v O coeficiente de arredondamento é fixo,
onde t2=0,6 x t1
e t1 = tempo de rampa.
e ]
u
Rampa U
() )
v o O coeficiente de arredondamento é fixo,
ondet2=0,5xt1
e t1 = tempo de rampa.
‘ PRE el
] u
Rampas customizadas
f(Hz) f(Hz)
d o E A I: Reguldvel de 0 a 100% (de AL L ou AL &)
£ A2: Reguldvel de 0a (100% - £ A 1) (de AL L ou AL 2)
E A 3: Regulavel de 0 a 100% (de JE L ou JE &)
T . k£ A4:Regulavelde 0a (100% - £ A 3) (de JEL ou dE &)
a1 we | [ ]
ACC ouAC2




menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

FEF-
SEE- Cédigo ‘ Nome/Descricao ‘ Faixa de ajuste Regulagem de
fabrica
drl-
1-o- ||=FE= | [RAMPAS] (continuag@o)
CEL- . -
- EA | [ [Arredond. inicio da rampa Aceleracéo] ‘ 0a100 ‘ 10
- * Parametro pode ser acessado se o [Tipo de rampa] (rPt) = [Customizado] (CUS), pagina 83.
con- ERS [ [Arredond. final da rampa de Aceleracgao] ‘ 04a (100-tA1) ‘ 10
SUP- * Parametro pode ser acessado se [Tipo de rampa] (rPt) = [Customizado] (CUS), pagina 83.
EA3 1 [Arredond. inicio da rampa de Desaceleracéo] ‘ 02100 ‘ 10
* Parametro pode ser acessado se [Tipo de rampa] (rPt) = [Customizado] (CUS), pagina 83.
ERY 1 [Arredond. final da rampa de Desaceleracao] |02 (100-tA3) ’ 10
* Parametro pode ser acessado se Tipo de rampa] (rPt) = [Customizado] (CUS), pagina 83.
Inr [ [Incremento de rampa] ‘ 001-0,1-1 ‘ 0.1
a. ol 0O [0,01] (0,01): Rampa pode ser configurada entre 0,05 s e 327,6 s.
a. I 0O [0,1] (0,1): Rampa pode ser configurada entre 0,1 s e 3.276 s.
I O [1] (1): Rampa pode ser configurada entre 1 s e 32.760 s (1).
Este parametro aplica-se aos parametros [Tempo da rampa de acelera¢ao] (ACC), [Desacelerac¢ao] (dEC),
[2° tempo de rampa de aceleragao] (AC2), e [2° tempo da rampa de desaceleragao] (dE2).
Nota: A alteragdo do parametro [Incremento de rampa] (Inr) faz com que os ajustes dos parametros
[Tempo da rampa de aceleragao] (ACC), [Desaceleragao] (dEC), [2° tempo de rampa de aceleragéo]
(AC2), e [2° tempo da rampa de desaceleragao] (dE2) também sejam modificados.
ACC 1 [Tempo da rampa de aceleracdo] @ De acordo com 3s
dELC I'nr, pagina 84 3s

1 [Tempo da rampa de desaceleracao]

Definidos para acelerar/desacelerar entre 0 e a frequéncia nominal [Frequéncia nominal do motor] (FrS)
(parametro no menu [CONTROLE DE MOTOR] (drC-)).

Verificar se o valor para [Tempo da rampa de desaceleracao] (dEC) ndo esta muito baixo para a carga que
deve ser parada.

(1) Quando valores maiores do que 9.999 sdo mostrados no inversor ou nos terminais remotos, é inserido um ponto apés o digito do milhar.
Nota:
Este tipo de visualizagéo pode provocar certa confusédo entre valores que possuem dois digitos apds a casa decimal e valores maiores do
que 9.999. Verifique o valor do parametro [Incremento de rampa] (Inr)
Exemplo:

- Se [Incremento de rampa] (Inr) = 0,01, o valor 15,65 corresponde a um ajuste de 15,65 s.

- Se [Incremento de rampa] (Inr) = 1, o valor 15,65 corresponde a um ajuste de15.650 s.

(2) O parametro também pode ser acessado no menu [CONFIGURACOES] (SEt-).

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descricdo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programacao.

84



menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Codigo ‘ Nome/Descri¢ao Faixa de ajuste

Regulagem de
fabrica

rPLC

| [RAM PAS] (continuagéo)

rP5 (1 [Comutagdo de rampa] [N&o] (nO)
Esta fungéo permanece ativa independentemente do canal de controle.
n0O O [Nao] (nO): Nao configurada
L O [LH] (LI1): Entrada logica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
L1y O [LI4] (LI14): Entrada l6gica L14
LIS O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
L IB O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuigdes sdo possiveis:
|- O [CD11](CD11): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
CLdie O [CD12] (CD12): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Cd i3 O [CD13] (CD13): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
CdI4y O [CD14] (CD14): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Ld IS 0O [CD15] (CD15): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicag&o
[Tempo da rampa de aceleragéo] (ACC) e [Tempo da rampa de desaceleragao] (dEC) sao habilitadas quando
a entrada légica ou bit de palavra de comando esté no estado 0.
[2°tempo de rampa de o] (AC2) e [De a0 2] (dE2) s&o habili quando a entrada Idgica
ou bit de palavra de controle esta no estado 1.
Frk [ [Nivel de comutacédo de rampa 2] 02500 Hz OHz
A 22 rampa é comutada se [Nivel comutagao de rampa 2] (Frt) néo for 0 (o valor 0 corresponde a fungéo
inativa) e a frequéncia de saida for maior do que [Nivel comutagédo de rampa 2] (Frt).
Comutagao de nivel de rampa pode ser combinada com comutagao via LI ou bit como segue:
LI ou bit Frequéncia Rampa
0 <FrkE ACLC,dELC
0 >FrkE ACZ, dEZ
1 <Frk L &y JEE
1 >Frk L &y JEE
ACe (1 [22 tempo de rampa de aceleragao] (1) De acordo com 5

I'n -, pagina 84

Parametro pode ser acessado se [Nivel de comutacao de rampa 2] (Frt) > 0, pagina 85, ou se [Comutacao
de rampa] (rPS) for atribuido, pagina 85.

dEZ [ [2° tempo da rampa de (1) De acordo com 5
2 I'nr, pagina 84
desaceleracao]
* Parametro pode ser se [Nivel de c ao de rampa] (Frt) > 0, pagina 85, ou se [Comutagao

de rampa] (rPS) for atribuido, pagina 85.

brA [d [Adaptacdo da rampa de desaceleracéo] [Sim] (YES)
Ativar esta fungéo adapta automaticamente a rampa de desaceleragao, se isto tiver sido colocado em um
valor muito baixo para a inércia da carga.

nO O [Nao] (nO): Fung&o inativa
YES O [Sim] (YES): Fung&o ativa. Esta fungdo é incompativel com aplicagdes que requerem:

* Posicionamento em rampa

* O uso de uma resisténcia de frenagem (a resisténcia nao funcionara corretamente) [Adaptacao de rampa
de desaceleracao] (brA) é forcado a [Nao] (nO) se controle de frenagem [Configuracéo da Iégica do freio]
(bLC) tiver sido atribuido, pagina 105.

*

(1) O parametro também pode ser acessado no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-).

Esses valores aparecem somente se a fungdo correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuracéo para a fungao correspondente, sua descricdo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Regulagem de

Codigo Nome/Descricdo Faixa de ajuste tabrica
SLEe H [MODOS DE PARADA]
SEE 1 [Modos de parada normal] [Parada em
rampa] (rMP)
Modo de parada com desaparecimento do comando partida ou aparecimento do comando parada.
rnP O [Parada em rampa] (rMP): Em rampa
FSE O [Parada rapida por entrada logica] (FSt): Parada rapida
nSE O [Parada por inércia por entrada logica] (nST): Parada por inércia
drC | O [Injec@o de CC por entrada légica] (dCl): Parada por injegéo de CC
FSE (1 [Parada rapida por entrada l6gica] [N&o] (nO)
nO O [N&o] (nO): Nao configurada
L O [LH] (LI1): Entrada logica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada logica LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
L I5 O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
L IB O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuigdes sdo possiveis:
Ldill O [CD11] (CD11): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
LdI2 O [CD12] (CD12): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
CLdiI3 O [CD13] (CD13): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
CdIY O [CD14] (CD14): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
C£dIs O [CD15] (CD15): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
A parada é ativada quando o estado I6gico da entrada muda para 0 e o bit de palavra de controle muda para 1.
A parada répida é uma parada em rampa reduzida via parametro [Coeficiente de divisao do tempo de rampa
desaceleragao para a parada rapida] (dCF). Se a entrada voltar para o estado 1 e o comando de partida ainda
estiver ativo, o motor retomara o funcionamento somente se o controle em nivel de 2 fios tiver sido configurado
[Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC) = [2 fios] (2C), e [Tipo de comando a 2 fios] (tCt) = [Nivel] (LEL) ou [Prioridade
de avanco] (PFO), pagina 68). Nos outros casos deve ser enviado um comando de partida.
dCF [ [Coeficiente de divisdao do tempo de rampa de |0210 4
desaceleracao para a parada rapida]
Parametros podem ser acessados quando [Modos de parada normal] (Stt) = [Parada répida por entrada
* légica] (FSt), pagina 86, e quando [Parada rapida por entrada Idgica] (FSt) nao é [Nao] (nO), pagina 86.
Certifique-se de que a rampa reduzida nao esteja muito baixa em relagao a carga a ser parada.
O valor 0 corresponde a rampa minima.
Esses valores aparecem somente se a fungdo correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descri¢éo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Codigo

Nome/Descricdo

Regulagem de

| [MODOS DE PARADA] (continuag&o)

dr 1 [ [Parada por injecdo de CC por entrada légica]

A AVISO

SEM MANTER O CONJUGADO

« Frenagem por inje¢do de CC n&o fornece manutengao do conjugado em velocidade zero.
« Frenagem por inje¢ao de CC nao funciona quando ha perda de poténcia ou quando o inversor detecta uma falha.
* Quando for necessario, utilize frenagem separada para manter os niveis de conjugado.

A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.

Nota1: Esta fungéo é incompativel com a fungao "Controle de frenagem" (consultar pagina 42).
n0O Nota 2: A parada por injecao de CC néo atua quando o inversor € parado com a fungao JOG ativada.

[Nivel 3] (L3), as seguintes atribuigdes s&o possiveis:
): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicagédo
): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicagédo
[CD13] (CD13): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagédo
): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo

Ll O [N&o] (nO): N&o configurada
L2 O [LI] (LI1): Entrada l6gica LI1
L3 O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L 14 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
Lis O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
L IB O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6
cdili Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) =
Cdie O [CD11] (CD11
Cd i3 O [CD12] (CD12
Cdiy m] (
LdIS O [CD14] (CD14):
O [CD15] (CD15

Frenagem ¢ ativada quando o estado I6gico da entrada ou o bit de palavra de comando estd em 1.

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragao para a fungao correspondente, sua descri¢ao sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Regulagem de

* pagina 87. Apos 5 segundos, a corrente de inje¢do € limitada a 0,5 [protecao térmica do motor] (ItH) se tiver

Codigo Nome/Descricdo Faixa de ajuste fabrica
Il = | [MODOS DE PARADA] (continuag&o)
Idr 1 [Intensidade da corrente de MHE) Oaln(2) 0.71n (2)

frenagem por injecao de CC, ativada
por entrada légica ou escolhida como
modo de parada]

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
« Verifique se o motor ird suportar esta corrente sem sobreaguecimento.

A nao observancia destas instrugdes podera causar danos ao equipamento.

O parametro pode ser acessado se [Modos de parada normal] (Stt) = [Parada por injegao de CC por entrada
légica] (dCl), pagina 86, ou se [Injecao de CC por entrada légica] (dCl) néo tiver sido ajustada a [Nao] (nO),

sido ajustada a um valor maior.

Edl 1 [Tempo total de frenagem por me) 0.1a30s 05s

injecdo de CC, escolhida como modo
de parada]

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR

* Periodos longos de frenagem por Injegcao de CC podem causar sobreaquecimento e danificar o
motor.

* Proteja o motor evitando periodos longos de frenagem por Injecdo de CC.

A nao observancia destas instru¢des podera causar danos ao equipamento.

* Parametro pode ser acessado se [Modos de parada normal] (Stt) = [Parada por injegéo de CC por entrada
légica] (dCl), pagina 86.
nSE (1 [Parada por inércia por entrada Iégica] [Nao] (nO)

nO O [Nao] (nO): Nao configurada
L O [LH] (LI1): Entrada l6gica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada logica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada logica LI3
L 1Y O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
LIS O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
L IE O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6

A parada ¢ ativada quando o estado I6gico da entrada esta em 0. Se a entrada retornar ao estado 1 e o
comando de partida ainda estiver ativo, o motor partird novamente somente se o controle a 2 fios tiver sido
configurado. Nos outros casos deve ser enviado um comando de partida.

(1) Parametro também pode ser acessado no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-).
(2)ICorresponde a corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instrucdes e na placa de identificacao do inversor.
(3) Nota: Estes ajustes nao estdo relacionados a funcéo "injecao de CC na parada".

*

Esses valores aparecem somente se a fungdo correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descricdo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Cadigo

Regulagem

Nome/Descricdo Faixa de ajuste de fabrica

AdC -

B [INJECAO AUTOMATICA DE CC NA PARADA]

AdC

nO
YES
CE

d [Injecdo automatica de CC na parada] [Sim] (YES)

Se tiver sido ajustado a [Continuo] (Ct), este parametro provoca a inje¢éo de corrente, mesmo quando nao houver
comando de partida. Este parametro pode ser alterado em qualquer tempo.

A APERIGO
PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

Quando ADC = CT, a injecéo de corrente é realizada, mesmo se um comando de marcha néo foi enviado.
* Verifique este procedimento de modo a ndo por em risco pessoas ou equipamentos.

A ndo observancia destas instrugdes poderé causar a morte ou ferimentos graves.

A AVISO

SEM MANTER O CONJUGADO

« Frenagem por inje¢ao de CC néo fornece manutengao do conjugado em velocidade zero.

« Frenagem por inje¢éo de CC nao funciona quando hé perda de poténcia ou quando o inversor detecta uma falha.
* Quando for necessario, utilize frenagem separada para manter os niveis de conjugado.

A nao observancia destas instrugdes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao
equipamento.

O [Nao] (nO): Sem injegao
O [Sim] (YES): Suspens&o da injecdo durante certo periodo
O [Continuous] (Ct): Suspensao continua da inje¢ao

EdC |

1 [Tempo de injecdo de CC U] 0.1a30s 05s
automatica na parada]

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
* Periodos longos de frenagem por Injecao de CC podem causar sobreaquecimento e danificar o motor.
* Proteja o motor evitando periodos longos de frenagem por Injecao de CC.

A nao observancia destas instru¢des podera causar danos ao equipamento.

Parametro pode ser acessado se [Injecao automatica de CC] (AdC) nao tiver sido ajustado a [Nao] (nO),
pagina 89.

sdC |

*

[ [Intensidade da corrente de injecio (" 0a12in(2) 0.71n(2)
automatica na parada]

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
* Verifique se o motor ird suportar esta corrente sem sobreaquecimento.

A nao observancia destas instrugdes podera causar danos ao equipamento.

Parametro pode ser acessado se [Inje¢éo automatica de CC] (AdC) nao tiver sido ajustado a [N&o] (nO),
pégina 89.

(1) O parametro também pode ser acessado no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-).
(2) Corresponde a corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instrugdes e na placa de identificagdo do inversor.

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragao para a fungéo correspondente, sua descri¢ao sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programacao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Cadigo Nome/Descrigdo Faixa de ajuste 3:?:,:&?1
AdE - B [INJEGAO AUTOMATICA DE CC NA PARADAY] (continuagio)
kdCe (1 [22 Tempo de injecdo de CC ) 0a30s 0s

automatica na parada]

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
* Periodos longos de frenagem por Inje¢éo de CC podem causar sobreaquecimento e danificar o motor.
* Proteja o motor evitando periodos longos de frenagem por Injegao de CC.

A nao observancia destas instrugdes podera causar danos ao equipamento.

Parametro pode ser acessado se [Injecdo automdtica de CC] (AdC) nao tiver sido ajustado a [N&o] (nO),
pagina 89.

sdrCe

1 [22 intensidade da corrente de M 0at.2in(2) 0.51n(2)
injecdo automatica na parada]

CUIDADO

RISCO DE DANOS AO MOTOR
* Verifique se o motor ird suportar esta corrente sem sobreaquecimento.

A nao observancia destas instru¢des podera causar danos ao equipamento.

Para pode ser se [Injecao & de CC] (AdC) nao tiver sido ajustado a [Nao] (nO),
pagina 89.

AdLC 5d[ 2 | Parafuncionamento

1
sdc1
YES X sdc2

tdC1 tdC1 +tdc2 t

Sdc1

ct 20 SdC2 p-- |_|—

tdc ¢

g

sdc1

Ct =0

comando Run

s

Velocidade 5

*

(1) O parametro também pode ser acessado no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-).
(2) Corresponde a corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instrugdes e na placa de identificagdo do inversor.

Esses valores aparecem somente se a fungdo correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descricdo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

- - . " Regulagem
Cadigo ‘ Nome/Descricao Faixa de ajuste de fabrica
SR Bl [ENTRADA SOMATORIA]
Pode ser utilizado para somar uma ou duas entradas somente a referéncia [Configuragéo de referéncia 1]
(Fr1).
Nota: A fungédo ias" pode ser i com outras fungdes (consultar pagina 42).
5A2 1 [Entrada somatéria 2] [A12] (AI2)
n O [Nao] (nO): Nao configurada
ATl O [AI1] (Al1): Entradas analégicas Al1
AiIe O [AI2] (Al2): Entradas analdgicas Al2
A3 O [AI3] (AI3): Entradas analdgicas Al3
AU O [Al Virtual 1] (AIV1): Jog dial
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuiges s&o possiveis:
LCC O [Comando pelo terminal remoto] (LCC): Referéncia via terminal remoto, parametro [Referéncia da
frequéncia para o comando pelo terminal integrado ou pelo terminal remoto] (LFr) no menu
Nndb [CONFIGURAGOES] (SEt-), pagina 52.
nEE O [Modbus] (Mdb): Referéncia via Modbus
O [Placa de comunicacao] (nEt): Referéncia via rede de comunicagao
SA3 [ [Entrada somatdria 3] [Nao] (nO)
n O [Nao] (nO): N&o configurada
Al O [AI1] (Al1): Entradas analdgicas Al1
A2 O [AI2] (Al2): Entradas analdgicas Al2
A3 O [AI3] (AI3): Entradas analdgicas Al3
AUl O [Al Virtual 1] (AIV1): Jog dial
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuigdes s&o possiveis:
Lcc O [IComando pelo terminal remoto] (LCC): Referéncia via terminal remoto, [Referéncia da frequéncia para
comando pelo terminal integrado ou pelo terminal remoto] (LFr) parametro no menu [CONFIGURACOES]
ndb (SEt-), pagina 52.
nEE O [Modbus] (Mdb): Referéncia via Modbus
O [Placa de comunicag&o] (nEt): Referéncia via Rede de Comunicagéo

Entradas somatérias

Nota:

Al2 é uma entrada de + 10 V que pode ser utilizada para subtragao
através da soma de um sinal negativo.

Consulte o diagrama de blocos completo as paginas 74 a 78.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Velocidades pré-selecionadas

2, 4,8 ou 16 velocidades podem ser pré-selecionadas, e requerem 1, 2, 3 ou 4 entradas logicas respectivamente.

Deve ser cumprida a seguinte ordem de atribuigao: [2 velocidades pré-selecionadas] (PS2), entao [4 velocidades pré-selecionadas] (PS4),
entdo [8 velocidades pré-selecionadas] (PS8), entdo [16 velocidades pré-selecionadas] (PS 16).

Tabela de combinagdes para entradas de velocidade pré-selecionadas

16 velocidades | 8 velocidades | 4 velocidades | 2 velocidades Referéncia de velocidade
LI (PS16) LI (PS8) LI (PS4) LI (PS2)
0 0 0 0 Referéncia (1)
0 0 0 1 SpP2
0 0 1 0 SP3
0 0 1 1 SP4
0 1 0 0 SP5
0 1 0 1 SP6
0 1 1 0 SP7
0 1 1 1 SP8
1 0 0 0 SP9
1 0 0 1 SP10
1 0 1 0 SP11
1 0 1 1 SP12
1 1 0 0 SP13
1 1 0 SP14
1 1 1 0 SP15
1 1 1 1 SP16

(1) Consultar o diagrama de blocos a pagina 74 e pagina 76: Referéncia 1 = (SP1).
Nota: Se Fr1 = LCC e rPI = nO, entao referéncia Pl (%) = 10 * Al (Hz) / 15
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Regulagem de

Codigo ‘ Nome/Descricao Faixa de ajuste tabrica
= B [VELOCIDADES PRE-SELECIONADAS]
Nota: A fungao "Velocidades pré-selecionadas" pode ser incompativel com outras funces (consultar pagina 42)
Pse 11 [2 velocidades pré-selecionadas] [LI3] (LI3)
Selecionar a entrada légica atribuida, ativa esta fungao.
nlO O [Nao] (nO): Nao configurada
L O [LH] (LI1): Entrada l6gica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada légica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
LIS O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
L IB O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuigdes sdo possiveis:
cdill O [CD11] (CD11): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Cdie O [CD12] (CD12): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Cd I3 O [CD13] (CD13): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
CdIY O [CD14] (CD14): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Ld IS O [CD15] (CD15): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
P54 [4 velocidades pré-selecionadas] [Li4] (L14)
Selecionar a entrada légica atribuida, ativa esta fungao.
Certifique-se de que [2 velocidades pré-selecionadas] (PS2) tenham sido atribuidas antes de configurar
[4 velocidades pré-selecionadas] (PS4).
n0O O [Nao] (nO): Nao configurada
L O [LH] (LI1): Entrada l6gica LI1
Lie O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
L 1Y O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
LIS O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
L IB O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuicdes sao possiveis:
cdill O [CD11] (CD11): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
Cdie O [CD12] (CD12): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Cd I3 O [CD13] (CD13): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
CdIY O [CD14] (CD14): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Ld IS O [CD15] (CD15): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
PsE [8 velocidades pré-selecionadas] [N&o] (nO)
Selecionar a entrada Iégica atribuida, ativa esta fungéo.
Certifique-se de que [4 velocidades pré-selecionadas] (PS4) tenham sido atribuidas antes de configurar
[8 velocidades pré-selecionadas] (PS8).
n0 O [Nao] (nO): Nao configurada
L O [LH] (LI1): Entrada l6gica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
L5 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
LI5S O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
L IB O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
Se [NiVEL DE ACESSO AS FUNQOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuides sao possiveis:
cdill O [CD11] (CD11): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
Cdie O [CD12] (CD12): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
Cd I3 O [CD13] (CD13): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
CdI4Y O [CD14] (CD14): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Ld IS O [CD15] (CD15): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

- s . . Regulagem
Cadigo Nome/Descricdo Faixa de ajuste ‘ de fabrica
= B [VELOCIDADES PRE-SELECIONADAS] (continuagao)
F516 (1 [16 velocidades pré-selecionadas] [N&o] (nO)
Selecionar a entrada légica atribuida, ativa esta fungao.
Certifique-se de que [8 velocidades pré-selecionadas] (PS8) tenham sido atribuidas antes de configurar
[16 velocidades pré-selecionadas] (PS16).
a0 O [Nao] (nO): N&o configurada
Lo O [LH](LI1): Entrada l6gica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
L4 O [LI4] (LI14): Entrada l6gica LI4
LI5S O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
L IB O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuicdes sao possiveis:
cdil O [CD11] (CD11): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
cdi1e O [CD12] (CD12): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Cd 13 O [CD13] (CD183): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
CdIY O [CD14] (CD14): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
LdIS O [CD15] (CD15): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
. < . 1
sPe (1 [22 Velocidade pré-selecionada] M ‘ 0,02500,0 Hz (2) ‘ 10 Hz
*
. < . 1
5P3 (1 [32 Velocidade pré-selecionada] M ‘ 0,02500,0 Hz (2) ‘ 15 Hz
*
n < - 1
S5PY (1 [42 Velocidade pré-selecionada] M ‘ 0,02500,0 Hz (2) ‘ 20 Hz
*
n < - 1
5P5 1 [52 Velocidade pré-selecionada] M ‘ 0,02500,0 Hz (2) ‘ 25Hz
*
5PE (1 [62 Velocidade pré-selecionada] V) ‘ 0,0a500,0 Hz (2) ‘ 30 Hz
*
. < . 1
5P 1 1 [72 Velocidade pré-selecionada] m ‘ 0,0a500,0 Hz (2) ‘ 35 Hz
*
. < N 1
5P8 [ [82 Velocidade pré-selecionada] m ‘ 0,02500,0 Hz (2) ‘ 40 Hz
*
. < N 1
5P9 [ [92 Velocidade pré-selecionada] m ‘ 0,02500,0 Hz (2) ‘ 45 Hz
*
. < . 1
5 P*/ o (d [102 Velocidade pré-selecionada] m ‘ 0,0a500,0 Hz (2) ‘ 50 Hz

(1)O parametro também pode ser acessado no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-). Este parametro depende de quantas velocidades

tiverem s

ido configuradas.

(2) Lembrete: A velocidade permanece limitada pelo parametro [Velocidade maxima] (HSP), pagina 53.

*

Esses valores aparecem somente se a fungdo correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descricdo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programag&o.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Cadigo Nome/Descricdo ‘ Faixa de ajuste ‘ ::g;l)ara:eam
P = B [VELOCIDADES PRE-SELECIONADAS] (continuagao)

5 ;/ ! d [112 Velocidade pré-selecionada] () ‘ 0025000 Hz (2) ‘ 55 Hz

5 F*/ 2 [ [122 Velocidade pré-selecionada] () ‘ 0:0/a1500:01Liz{(2) ‘ S0lli2

5 F*/ 3 (1 [132 Velocidade pré-selecionada] m ‘ 0,0 2500,0 Hz (2) ‘ 70 Hz

5 l;’ b [d [142 Velocidade pré-selecionada] i ’ 0,0a500,0 Hz (2) ‘ 80 Hz

5 l;’ 5 1 [152 Velocidade pré-selecionada] o ‘ 0,02 500,0 Hz (2) ‘ 90 Hz

5 F’*’E [J [162 Velocidade pré-selecionada] m ‘ 0,0 2500,0 Hz (2) ‘ 100 Hz

(1)O parametro também pode ser acessado no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-). Este parametro depende de quantas velocidades
tiverem sido configuradas.

(2) Lembrete: A velocidade permanece limitada pelo parametro [Velocidade maxima] (HSP), pagina 53.

Esses valores aparecem somente se a fungdo correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros

* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuracéo para a fungao correspondente, sua descricdo sera

detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.




menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Cadigo ‘ Nome/Descri¢ao Faixa de ajuste Fl’eg,.ulagem de
fabrica
410G - B [Passo a passo - JOG]
Nota: A fungao "passo a passo JOG" pode ser incompativel com outras fungoes (ver pagina 42).
JOG 1 [Passo a passo - JOG]
Selecionar a entrada légica atribuida ativa esta fungao.
nlO O [Nao] (nO): Nao configurada
LI O [LH] (LI1): Entrada l6gica LI1
L2 0O [Li2] (L ntrada légica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
LIS O [LI5] (LI5): Entrada légica LIS
L IB O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6
Exemplo: Funcionamento de controle a 2 fios ([Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC) = [2 fios] (2C))
Frequéncia Rampa JEL/dEZ rampaO0,1s
do motor
et - e
Referéncia JGF
0
Referéncia JGF
LI (JOG)
1
[’ 2058
Avanco [ —
) 1
0
Reverso
1 1
0 -
IGF (1 [Frequéncia funcionamento passo a passo] (1) | 0a10Hz 10 Hz
* Parametro pode ser acessado se [Passo a passso - JOG] (JOG) nao tiver sido configurado a [N&o] (nO),
pagina 96.
(1) O parametro também pode ser acessado no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-).
Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragao para a fungao correspondente, sua descri¢ao sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programacao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

FEF-
. SEE-
Velocidade +/-
~ drl -
A fungéo pode ser acessada somente se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 2] (L2) ou [Nivel 3] (L3), pagina 79.
Dois tipos de funcionamento estdo disponiveis. I-o-
CeL-
1. Botdes de acao unica: Duas entradas logicas sao necessarias em adi¢é@o aos sentidos de funcionamento.
A entrada atribuida ao comando "velocidade +" aumenta a velocidade. A entrada atribuida ao comando "velocidade -" diminui a flllials
velocidade. FLE-
Nota:
Se os comandos "velocidade +" e "velocidade -" forem ativados ao mesmo tempo, a prioridade sera de "velocidade -". can-
2. Uso de botdes de agédo dupla: E necessario atribuir somente uma entrada légica a "velocidade +". SUP-

Velocidade +/- com botdes de agao dupla:

Descrigédo: 1 botdo pressionado duas vezes para cada sentido de rotagdo. Cada agao fecha um contato.

Liberado Pressionar a 12 vez | Pressionar a 22 vez
(velocidade -) (manutencdo da (velocidade +)
velocidade)

Botao de avango - a aeb

Botéo de reverso - c ced
Exemplo de fiagao:
LI1: Avango e —
Lix: Reverso | Terminais de controle
Lly: + velocidade v

4

Frequéncia do motor

LsP ——
0
LsP

Avango
Pressionar a 2° vez

Pressionar a 12 vez b b
o alajala | a a a

Reverso
Pressionar a 2° vez
Pressionar a 12 vez d

° c c

Este tipo de velocidade +/- € incompativel com controle a 3 fios.

Q que seja a ¢ i a i maxima sera i pelo
pagina 53.

[Velocidade maxima] (HSP),

Nota:

A referéncia é comutada via [Comutacao de ref. 2] (rFC), pagina 80, de um canal de referéncia a qualquer outro canal de referéncia com
"velocidade +/-". O valor da referéncia [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr) (apds a rampa) é copiado a0 mesmo tempo. Isto evita
que a velocidade seja zerada quando tiver sido realizada a comutagao.




menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

FEF-

SEE-

are Codigo Nome/Descrigdo Faixa de ajuste Regulagem

I-0- de fabrica

oo upa- B [VELOCIDADE +/-]

o= (potenciémetro motorizado) ) . _

FLE- A fungéo pode ser acessada somente se [NIVEL DE ACESSO AS FUNCOES] (LAC) = [Nivel 2] (L2) ou
[Nivel 3] (L3), e [velocidade +/- IHM] (UPdH) ou [velocidade +/-] (UPdt) selecionada, pagina 79.

con- Nota: A funcao "+/- velocidade" é incompativel com diversas fungoes (consultar pagina 42). Pode ser
configurada somente se essas fungées néo forem atribuidas, em particular para somando entradas

SUP-

(selecionar [Entrada somatoria] (SA2) a [Nao] (nO), pagina 91) e as velocidades pré-selecionadas (ajustar
[2 velocidades pré-selecionadas] (PS2) e [4 velocidades pré-selecionadas] (PS4) a [N&o] (nO), pagina 93)
que devem ter sido atribuidas na configuracéo de fabrica.

use 1 [+ velocidade] [N&o] (nO)

* Parametro acessivel para [velocidade +/-] (UPdt) somente. Ao selecionar a entrada légica atribuida esta
funcéo sera ativada.

n0 O [N&o] (nO): Nao configurada
L O [LI] (LI1): Entrada légica LI1
Lie O [LI2] (LI2): Entrada I6gica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada légica LI3
Lo O [LI4] (LI4): Entrada 16gica L14
L1s O [LI5] (LIS): Entrada Iégica LIS
L& O [LI6] (LI6): Entrada Iégica LI6
dsp 1 [- Velocidade] [ER ey
* Parametro acessivel para [velocidade +/-] (UPdt) somente. Ao selecionar a entrada Iégica atribuida esta
funcéo sera ativada.
n0 O [N&o] (nO): Nao configurada
Lt O [LI] (LI1): Entrada Iégica LI1
Lie O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada I6gica LI3
L4 O [LI4] (LI4): Entrada I6gica LI4
L5 O [LIS] (LI5): Entrada I6gica LIS
L6 O [LI6] (LI6): Entrada I6gica LI6
Skr 1 [Memorizacao da referéncia] [Nao] (nO)

Este parametro, associado com a funcéo "velocidade +/-", pode ser utilizado para salvar a referéncia:
* * Quando os comandos de partida desaparecem (salvos em RAM)

* Quando a alimentagao da linha ou os comandos de partida desaparecem (salvos em EEPROM)
Portanto, a préxima vez que o inversor iniciar o funcionamento, a velocidade de referéncia serd a Ultima

n0 referéncia salva.
& Gl [N&o] (nO): Sem salvar
EEP

[RAM] (rAM): Salvar em RAM
[EEprom] (EEP): Salvar em EEPROM

ooo

Esses valores aparecem somente se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os pardmetros
* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descri¢éo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Regulador PI

Diagrama de blocos
A fung@o ¢é ativada atribuindo uma entrada analdgica a retorno Pl (medig&o).

L
Religamento de L
Fro nivel de erro FIF
PrH - (despertar) CFC
Referéncia Inversao 5 Rampas
nO HSP, IACC DEC
I (P1) g 7\_/ FrH rFr
Iy % —
LSP AC2 DE2

Ganhos
Paginas 74 e 76

.I w
P2 T
Referéncia A ' P3

Legenda:

nO:
Parametro:

O retangulo preto
representa a atribuicao
de configuragéo de
fébrica.

Retor- Al
no PI A2

Al3

Referéncia B
Péginas 74 e 76

Retorno PI:
Retorno PI deve ser atribuida a uma dessas entradas analdgicas, Al1, Al2, ou Al3.
Referéncia PI:
A Referéncia Pl pode ser atribuida aos seguintes parametros em ordem de prioridade:
- Referéncias pré-selecionadas via entradas légicas, [22 Ref. Pl pré-selecionada] (rP2), [3% Ref. Pl pré-selecionada] (rP3), e
[42 Ref. Pl pré-selecionada] (rP4), pagina 56
- Referéncia interna [Referéncia interna do regulador PI] (rPl), pagina 52
- Referéncia [Configuracao de referéncia 1] (Fr1), pagina 49
Tabela de combinagdes para referéncias Pl pré-selecionadas

[ L(P4) [ LI(P) | Pr2=nO | Referéncia
\ Pl ou Fri
0 0 rPlou Fr1

0 1 P2

1 0 P3

1 1 P4

Parametros também podem ser acessados no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-):
* [Referéncia interna do regulador PI] (rPI), pagina 52
* [22 Ref. Pl pré-selecionada] (rP2), [3% Ref. Pl pré-selecionada] (rP3), e [42 Ref. Pl pré-selecionada] (rP4), pagina 56
* [Ganho proporcional do regulador PI] (rPG), pagina 56
* [Ganho integral do regulador PlI] (rIG), pagina 56
* [Coeficiente multiplicador do retorno PI] (FbS), pagina 56: O parametro [Coeficiente multiplicador do retorno PI] (FbS) pode ser
utilizado para graduar a referéncia de acordo com a faixa de variacao de retorno PI (calibre do sensor).
Exemplo: regulagem de pressao
Referéncia Pl (processo) 0-5 bar (0-100%) classificacdo do sensor de pressdo 0-10 bar
[Coeficiente multiplicador do retorno PI] (FbS) = classificagdo max. do sensor/processo max.
[Coeficiente multiplicador do retorno PI] (FbS) = 10/5= 2
[Nivel de erro de religamento (nivel de despertar)] (rSL), pagina 56: pode ser utilizada para configurar o nivel de erro Pl acima do

qual o regulador do Pl serd reativado (despertar) apés uma parada devido ao nivel de tempo maximo ter sido excedido em velocidade

baixa [Tempo de funcionamento em velocidade minima] (tLS)

[Inversao do sentido de corregéo do regulador PI] (PIC), pagina 56: Se [Inversao do sentido de corregéo do regulador PI] (PIC) =
[N&o] (nO), a velocidade do motor aumentara quando o erro for positivo (exemplo: Controle de pressdo com um compressor). Se
[Inversao do sentido de corregao do regulador PI] (PIC) = [Sim] (YES), a velocidade do motor diminuira quando o erro for positivo
(exemplo: Controle de temperatura utilizando um ventilador para resfriamento).

FEF-

SEE -

drl -

1-0-

CEL-

Fln-

FLE-

con-

SUP-
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Funcionamento "Manual - Automatico” com PI
Esta fungao combina o regulador Pl e [Comutacao de ref.2] (rFC) comutagao de referéncia, pagina 80. A referéncia de velocidade é
fornecida por [Configuracao de referéncia 2] (Fr2) ou pela fungao P, dependendo do estado da entrada Iégica.

Configurando o regulador PI

1. Configuracao em modo PI
Consultar o diagrama de blocos a pagina 74 a 78.
2. Realize um teste em modo de configuragao de fabrica (na maioria dos casos isto sera suficiente).
Para otimizar o inversor, regule [Ganho proporcional do regulador PI] (rPG) ou [Ganho integral do regulador PI] (rIG) gradualmente e
de maneira independente, e observe o efeito no retorno Pl em relagao a referéncia.
3. Se as configuragoes de fabrica estao instaveis ou se a referéncia nao esta correta:
- Realize um teste com a referéncia de velocidade em modo manual (sem regulador Pl) e com o inversor em carga para a faixa

de velocidade do sistema:

- Em regime permanente, a velocidade deve permanecer constante e estar em conformidade com a referéncia, e o sinal de retorno
do Pl deve permanecer estavel.

- Em regime transitério, a velocidade deve seguir a rampa e estabilizar rapidamente, e o retorno Pl deve seguir a velocidade. Se
isto nao ocorrer, verifique as configuragdes do inversor e/ou sinal do sensor e cabos.

Comutar a modo PI.

Configurar [Adaptacao da rampa de desaceleracao] (brA) a ndo (sem autoadaptacdo da rampa).

Configure as rampas de velocidade [Tempo da rampa de aceleracao] (ACC) e [Tempo da rampa de desaceleracéo] (dEC) para nivel
minimo permitido pela mecanica sem disparar uma falha [SOBREFRENAGEM] (ObF).

Configure o ganho integral [Ganho integral do regulador PI] (riG) em um nivel minimo.

Observe o Retorno Pl e a referéncia.

Comute repetidamente o ON/OFF do inversor ou varie a carga subitamente diversas vezes.

Configure o ganho proporcional [Ganho proporcional do regulador Pl (rPG) para certificar-se de obter um bom ajuste entre tempo de
resposta e estabilidade em fases transitérias (ultrapassagem pequena e 1 ou 2 oscilages antes de estabilizar).

Se a referéncia variar do valor pré-selecionado em regime permanente, aumentar gradualmente o ganho integral [Ganho integral do
regulador PI] (rIG), reduzir o ganho proporcional [Ganho proporcional do regulador PI] (rPG) caso ocorra uma instabilidade (aplicagoes de
bombas), e encontre o ajuste entre tempo de resposta e precisao estatica (consultar o diagrama).

Realizar testes de desempenho em producao sobre toda a faixa de referéncia.

Valor Tempo de estabilizagdo
regulado
Referéncia r PG alto
Ultrapassagem
elevada l’ Erro estatico baixo
Ganho A AN !
proporcional % T
Yy r P baixo
y
/ Tempo de subida
Tempo
Referéncia 2 lE e
Ganho
integral
r |G baixo
Tempo
r PG ecorrigirr 10
Tempo
A frequéncia de oscilagao depende da dinamica do sistema.
Tempo de Tempo de Erro estatico

Parametro subida Ultrapassagem estabilizagdo

[Ganho proporcional do
regulador PI] (rPG) / \\ / = \
[Ganho integral do

/ N A NN

regulador PI] (rIG)
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Regulagem de

Codigo ‘ Nome/Descrigao Faixa de ajuste fabrica
P 4= Bl [REGULADOR PI]
Nota: A funcéo "Regulador PI" é incompativel com diversas fungdes (consultar pagina 42).
Pode ser configurada somente se essas fungGes nao forem atribuidas, em particular entradas somatérias
(selecionar [Entrada somatéria 2] (SA2) para [N&o] (nO), pagina 91) e as velocidades pré-selecionadas
(selecionar [2 velocidades pré-selecionadas] (PS2) e [4 velocidades pré-selecionadas] (PS4) para [Nao]
(n0O), pagina 93) que deverao ter sido atribuidas como parte da configuragéo de fabrica.
P IF I [Retorno do regulador PI] [N&o] (nO)
n0O O [Nao] (nO): N&o atribuido
Al O [AI1] (Al1): Entradas analdgicas Al1
AIe O [AI2] (Al2): Entradas analdgicas Al2
A3 O [AI3] (AI3): Entradas analdgicas Al3
rPG Id [Ganho proporcional do regulador ) 0,01a 100 1
PI]
* Parametro € visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) ndo é configurado a [N&o] (nO), pagina
101.
Fornece desempenho dindmico quando retorno Pl estd mudando rapidamente.
. 1
r1G 11d [Ganho integral do regulador PI] o 0,01a100 1
* Parametro € visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) ndo é configurado a [N&o] (nO), pagina
101.
Fornece precisao estatica quando retorno Pl estd mudando lentamente.
. v T 1
FbS I [Coeficiente multiplicador do o 0.1a100 1
retorno PI]
* Parametro é visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) ndo é configurado a [Nao] (nO), pagina
101.
Para adaptar o processo.
PiC 11 [Inversao do sentido de correcéo do [N&o] (nO)
regulador PI]
* Parametro é visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) n&o é configurado a [Nao] (nO), pagina 101.
o O [Nao] (nO): Normal
yES O [Sim] (YES): Reverso
Pre 11 [2 referéncias Pl pré-selecionadas] [N&o] (nO)
* Parametro é visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) ndo é configurado a [Nao] (nO), pagina 101.
Selecionando a entrada légica atribuida, ativa a fungéo.
nO O [Nao] (nO): N&o atribuido
L O [LI] (L1): Entradas analdgicas LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entradas analdgicas LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entradas analdgicas LI3
L4 O [LI4] (LI4): Entradas analdgicas LI4
LIS O [LI5] (LI5): Entradas analdgicas LI5
L IB O [LI6] (LI6): Entradas analdgicas LI6
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuigdes sdo possiveis
cdil O [CD11](CD11): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
cdiée O [CD12] (CD12): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Cd 13 O [CD13] (CD13): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
CdI4 O [CD14] (CD14): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
LdI5 O [CD15] (CD15): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo

(1) Os parametros também podem ser acessados no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-).

detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descri¢éo sera
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

FEF-
SEE-
Cadigo Nome/Descricdo Faixa de ajuste R‘egylagem de
drl - fabrica
R | Bl [REGULADOR PI] (continuagao)
CEL-
o FrH [ [4 referéncias Pl pré-selecionadas] [N&o] (nO)
FLE- * Parametro é visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) nao é selecionado a [Nao] (nO), pagina 101.
Ao selecionar a entrada légica atribuida esté fungéo ser4 ativada.
con- Certifique-se de que [2 referéncias PI pré-selecionadas] (Pr2), pagina 101, tenha sido atribuida antes de
configurar [4 referéncias Pl pré-selecionadas] (Pr4).
SUP- a0
Lol O [Nao] (nO): N&o configurada
LI O [LH] (LI1): Entrada l6gica LI1
L3 O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L 14 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
LIS O [LI4] (LI14): Entrada l6gica LI4
L IB O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
Ldil Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuicbes sao possiveis:
£die O [CD11] (CD11): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicag&o
£di3 O [CD12] (CD12): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicag&o
CdId O [CD13] (CD13): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
CdIs O [CD14] (CD14): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
O [CD15] (CD15): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
- . 1
rFe (1 [22 Ref. PI pré-selecionada] M 0a100% ‘ 30%
* Consulte a pagina 56.
rP3 (1 [32 Ref. PI pré-selecionada] U] ‘ 0a100% ‘ 60%
* Consulte a pagina 56.
P4 (1 [42 Ref. PI pré-selecionada] U] ‘ 0la) 0025 ‘ 90k
> Consulte a pagina 56.
r5L d [Nivel de erro de religamento U] 0a100% 0%
(nivel de "despertar")]
A PERIGO
FUNCIONAMENTO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO
« Verifique se partidas n&o intencionais apresentaréo algum perigo
A ndo observancia destas instrugdes podera resultar em morte ou ferimentos graves.
Se o "PI" e "Tempo de funcionamento em velocidade minima" [Tempo de funcionamento em velocidade
minima] (tLS) (pagina 58) forem selecionados ao mesmo tempo, o regulador Pl pode tentar selecionar uma
velocidade menor do que [Velocidade minima] (LSP).
* Isto resulta em funcionamento insatisfatério, que consiste em dar partida, funcionar em [Velocidade
minima] (LSP), a seguir parar, e assim por diante.
O parametro rSL (nivel de erro de religamento) pode ser utilizado para configurar um nivel de erro Pl
minimo para religamento apés uma parada em prolongada [Velocidade minima] (LSP).
A fungéo esta inativa se [Tempo de funcionamento em velocidade minima] (tLS) = 0.
(1) Os parametros também podem ser acessados no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-)
Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragao para a fungéo correspondente, sua descrigao sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAO] (FUn-)

Codigo Nome/Descri¢do Faixa de ajuste ﬂegylagem de
fabrica
Pl [J [Referéncia do regulador Pl interno] [Nao] (nO)
* O [Nao] (nO): A referéncia para o Regulador Pl é [Configuragao de referéncia 1] (Fr1), exceto para
[Velocidade +/-IHM] (UPdH) e [ i +/-] (UPdt) ( i +/- ndo pode ser utilizada como
n0 referéncia para o regulador PI).

O [Sim] (YES): A referéncia para o Regulador Pl é fornecida internamente via parametro [Referéncia interna
5 do regulador PI] (rPl).

(1 [Referéncia interna do regulador PI] () ‘ 0a100% 0%

Parametro é visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) ndo é configurado a [N&o] (nO), pagina 101.

*

(1) Os parametros também podem ser acessados no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-)

Esses valores aparecem somente se a fungéo correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os pardmetros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungéo correspondente, sua descrigéo seré
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programag&o.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Controle de frenagem

A fungdo pode ser acessada somente se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 2] (L2) ou [Nivel 3] (L3) (pagina 79).
Esta fungéo, que pode ser atribuida ao relé R2 ou saida légica AOC, habilita o inversor para a gestao de um freio eletromagnético.

Principios

Sincronize a liberagao do freio com o desenvolvimento do conjugado durante a partida e engrene o freio em velocidade zero durante a
parada, para evitar solavancos

Sequéncia de frenagem

Velocidade do motor

Referéncia de velocidade

Selegdes que podem ser acessadas
nas fungdes de aplicagéo [FUNGAO
DE APLICAGAO] (FUn-):

* Frequéncia de liberagdo de
Relé R2 saida l6gica AOC | frenagem [Frequéncia de
liberacd@o de frenagem] (brlL)
Corrente de liberagao de
Corrente do motor frenagem [I de liberacao de
bt frenagem em avanco] (Ibr)
Atraso de tempo de liberagdo de
frenagem [Tempo de liberagdo
de frenagem] (brt)

' Frequéncia de engrenagem da
N frenagem [Frequéncia de
Frequéncia do motor engrenagem da frenagem]
Lo bEC I} (bEn)
* Atraso de tempo de

engrenagem da frenagem
E'an [Tempo de engrenagem da

t frenagem] (bEt)

Pulso de liberagao da frenagem
[Impulso de frenagem] (bIP)

.

Referéncia de velocidade

.

Ll avango ou reverso

[ Estadodofreio | Engrenado Liberado Engrenado |

Selecoes recomendadas para controle de frenagem:
1. [Frequéncia de labertura do freio] (brL), pagina 105:
- Movimento horizontal: Ajustar em 0.
- Movimento vertical: Ajustar em uma frequéncia igual a de escorregamento nominal do motor em Hz.

2, [Nivel de corrente do motorl para abertura do frio FW] (Ibr), pagina 105:
- - Movimento horizontal: Ajustar em 0.
- - Movimento vertical: Pré-ajustar a corrente nominal do motor e a seguir ajusta-la de modo a evitar solavancos na partida,
certificando-se de que a maxima carga seja mantida quando a frenagem for liberada.

3. [Tempo de abertura do freio] (brt), pagina 105:
Ajustar de acordo com o tipo de frenagem. E o tempo necessario para liberagdo mecanica da frenagem.

»

[Nivel de frequéncia de fechamento do freio] (bEn), pagina 105:
- Movimento horizontal: Ajustar em 0.
- Movimento vertical: Ajustar em uma frequéncia igual a de escorregamento nominal do motor em Hz. Nota: [Frequéncia de
engrenagem da frenagem] Méx. (bEn) = [Velocidade minima] (LSP); isto significa que um valor apropriado deve ser previamente
selecionado para [Velocidade minima] (LSP).

5. Tempo de fechamento do freio] (bEt), pagina 105:
Ajustar de acordo com o tipo de frenagem. E o tempo necessario para engrenar a frenagem mecanica.

6. [Pulso abertura do freio] (bIP), pagina 105:
- Movimento horizontal: Ajustar a [Nao] (nO).
- Movimento vertical: Ajustar a [Sim] (YES) e verificar se o sentido do conjugado do motor para o controle de "partida em avango"
corresponde ao sentido ascendente da carga. Se for necessario, inverter duas fases do motor. Este parametro gera conjugado no
motor em sentido ascendente, qualquer que seja o sentido de funcionamento comandado, de modo a manter a carga enquanto a
frenagem é liberada.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Codigo Nome/Descrigdo Faixa de ajuste R’egylagem de
fabrica
bLE= H [LOGICA DE FREIO]
A fungéo pode ser acessada somente se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 2] (L2) ou [Nivel
3] (L3), pagina 79.
Nota: Esta fungéo pode ser incompativel com outras fungdes (consultar pagina 42).
bLL 1 [Configuracéo da Iégica de freio] [N&o (nO)
n0O O [Nao] (nO): Nao configurada
el O [R2] (r2): Relé R2
do O [DO] (dO): Saida légica AOC
Se [Configuragao da Iégica de freio] (bLC) for atribuida, o para o [Religamento aL atico com
retomada de velocidade] (FLr), pagina 113, e o parametro [Adaptacao de rampa de desaceleragéo] (brA) ,
pégina 85, serdo forgados a [N&o] (nO), e o parametro [Configuracéo da falha falta de fase do motor] (OPL),
pégina 114, é forgado a [Sim] (YES).
[Configuracao da légica de freio] (bLC) é forgado a [Nao] (nO) se [Configuragao da falha falta de fase do
motor] (OPL) = [Corte de saida] (OAC), pagina 114.
bril 1 [Frequéncia de abertura do freio] 002100 Hz De acordo com
a calibre do
inversor
* Frequéncia de abertura do freio.
Ibr 1 [Nivel de corrente do motor para aberturado | 0a?.36In(1)  |De aIFngdg com
N a calibre do
fI’eIO] inversor
* Nivel de corrente de liberacdo de frenagem para movimento ascendente ou de avango.
brt (1 [Tempo de abertura do freio] ‘ Qe ‘ 058
* Atraso de tempo de abertura do freio.
LSP d [Velocidade minima] 0aHsP oLsp
(pagina 53)
* Frequéncia do motor na referéncia minima. ~
Este parametro pode também ser alterado no menu [CONFIGURACOES] (SEt-) , pagina 53.
bEn 1 [Nivel de frequéncia de fechamento do freio] n0-0aLsP no
*
nO O Néo configurada
i) O Faixa de ajuste em Hz
a Se [Configuragéo da légica do freio] (bLC) for atribuida e [Frequéncia de frenagem do freio] (bEn)
L5P permanecer ajustado a [Nao] (nO), o inversor ird travar em modo [FALHA DE CONTROLE DE FRENAGEM]
(bLF) ao primeiro comando de partida.
bEE 1 [Tempo de fechamento do freio] 0ass ‘ 05s
* Tempo de fechamento do freio (tempo de resposta da frenagem).
b IP 1 [Pulso de abertura do freio] [Nao] (n0)
n0O O [Nao] (nO): Enquanto a frenagem é liberada, o sentido do conjugado do motor corresponde ao sentido de
rotagdo comandado.
SIES O [Sim] (YES): Enquanto a frenagem ¢ liberada, o sentido do conjugado do motor é em avango, qualquer que

seja o sentido de funcionamento comandado.
Note: Verifique se o sentido do conjugado do motor para o controle de "partida em avango" corresponde
ao sentido ascendente da carga. Se for necessario, inverter duas fases do motor.

*

(1) Corresponde a corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instrugdes e na placa de identificagéo do inversor.

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descri¢do sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programacao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Codigo ‘ Nome/Descricao

*

LEg= B [COMUTACAO DA SEGUNDA LIMITACAO DE CORRENTE]
A fungéo pode ser acessada somente se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 2] (L2) ou
[Nivel 3] (L3), pagina 79
Lce d [Comutacao da segunda limitagao de corrente]
Selecionar a entrada légica atribuida ativara esta fungao.
nlO O [Nao] (nO): Nao configurado
L O [LH] (LI1): Entrada l6gica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada I6gica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada logica LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
LIS O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
L IB O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuicoes sdo possiveis:
cdll O [CD11](CD11): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
Cdie O [CD12] (CD12): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
Cd I3 O [CD13] (CD13): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
CdI4Y O [CD14] (CD14): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
CLd IS O [CD15] (CD15): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
[Limitagao de corrente] (CLI) é habilitado quando a entrada Iégica ou bit de palavra de controle esta no
estado 0 (menu [CONFIGURAGOES] (SEt-), pagina 58).
[22 Limitag@o de corrente] (CL2) é habilitado quando a entrada Iogica ou bit de palavra de controle esta
no estado 1.
cLe 1 [22limitag&o de corrente] ) 025a15In(2)

Faixa de ajuste

Consulte a pagina 58.

*

(1) O parametro também pode ser acessado no menu [CONFIGURAGOES] (SEt-).
(2) Corresponde a corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instru¢cdes e na placa de identificagdo do inversor.

Esses valores aparecem somente se a fungdo correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descricdo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Cadigo ‘ Nome/Descricdo Faixa de ajuste Fl’eg,.ulagem de
fabrica
B = H [COMUTACAO DE MOTOR]
A fungéo pode ser acessada somente se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGCOES] (LAC) = [Nivel 2] (L2) ou [Nivel
3] (L3), pagina 79.
CHP 1 [Comutacao de motor]
nlO O [Nao] (nO): Nao configurada
L O [LI] (LI1): Entrada légica LI
L2 O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
L 15 O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LI5
L IB O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNCOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuigdes sdo possiveis:
cdill O [CD11](CD11): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Cd e 0O [CD12] (CD12): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Cd I3 0O [CD13] (CD13): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
CdIY O [CD14] (CD14): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Ld IS O [CD15] (CD15): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
LI ou bit = 0: Motor 1
LI ou bit = 1: Motor 2
Nota:
* Se esta fung@o foi utilizada a fungéo de autorregulagem, pagina 64, nao esta ativa no motor 2.
* Alteragdes de parametros séo levadas em consideragao somente quando o inversor estiver bloqueado.
CUIDADO
RISCO DE DANOS AO MOTOR
A funcdo de comutagdo de motor desativa a protecao térmica do motor.
O uso de prote¢ao contra sobrecarga externa é necessdrio quando usando a fungéo de comutacéo do motor.
A nao observancia destas instrugdes podera causar danos ao equipamento.

Unsé 3 [Tenséo nominal do motor 2] De acordo com a | De acordo com a
poténcia do poténcia do
inversor inversor

ATV312eeeM2: 100 a 240 V
* ATV312eeeM3: 100 a 240 V
ATV312eeeN4: 100 a 500 V
ATV312eeeS6: 100 a 600 V
Fr5e 1 [Frequéncia nominal do motor 2] 102500 Hz 50 Hz
Nota:
A razéo [Mensaonominalido motor (BnS{smivolis) n&o deve exceder os seguintes valores:
[Frequéncia nominal do motor] (FrS) (em Hz) 9 )
* ATV312eeeM2: 7 méx.
ATV312eeeM3: 7 max.
ATV312eeeN4: 14 max.
ATV312eeeS6: 17 max.
Ajuste de fabrica é 50 Hz, ou ajustado a 60 Hz se [Frequéncia do motor standard] (bFr) é ajustado em 60
Hz.

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros

* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragao para a fungéo correspondente, sua descrigao sera

detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Codigo

Nome/Descricao Faixa de ajuste Regulagem de

*

fabrica
CHP - B [COMUTAGAO DE MOTOR] (continuagéo)
nCré (1 [Corrente nominal do motor 2 lida na placa de |025215In(2) De‘?cqfdg coma
identificagéo] e

Corrente nominal 2 do motor apresentada na placa de identificacdo.

n5P2 [ [Velocidade nominal do motor 2 lida na placade | 0232760 em Dﬁ?c‘?fdg conia
. es = poténcia do
identificacao] e ——
0a9.999 rpm e 10,00 a 32,76 krpm
Se, ao invés de velocidade nominal, a placa de identificagéo indicar a velocidade sincrona e o
escorregamento em Hz ou como %, calcule a velocidade nominal da seguinte forma:
* * Velocidade nominal = i sincrona x 00Eiesconsgamentolembel
ou
* Velocidade nominal = i sincrona x S0 escorreg;omento omlkiz (motores 50 Hz)
ou
oV i nominal = i sincrona x 60Jescorragamantalemiiiz (motores 60 Hz)
cose (1 [Cos Phi do Motor 2 lido na placa de BHad D acordoicenla
identificagao] e
G inversor
* Cos Phi fornecido na placa de calibre do motor 2.
UFEe 1 [Escolha do tipo de relagao tenséo/frequéncia do motor 2] |[SVCI(m)
L O [Conjugado constante] (L): Conjugado constante para motores ligados em paralelo ou motores especiais.
P O [Conjugado variavel] (P): Conjugado varidvel para aplicagdes em bombas ou ventiladores
n O [SVC] (n): Controle vetorial de fluxo sem realimentag&o para aplicagdes com conjugado constante
nld O [Economia de energia] (nLd): Economia de energia, para aplicagdes de conjugado variavel que néo

exigem dinamica elevada (comporta-se de modo similar a razao P sem carga ou a razdo n em carga)
Tens&o
u

*

Frs Frequéncia

UFre d [Compensacao Rl / Boost de tensao, motor 2] (1) ’ 0a100% ‘ 20%
* Consulte a pagina 59.

FLG? 1 [Ganho da malha de frequéncia, motor 2] (1) ’ 12100% ‘ 20%
* Consulte a pagina 60.

SEAZ (1 [Estabilidade da malha de frequéncia, motor 2] (1) ’ 12100% ‘ 20%
* Consulte a pagina 60.

sLpPe d [Compensacao de escorregamento, motor 2] (1) ’ 0a150% ‘ 100%

Consulte a pagina 60.

(1) Parametro pode ser acessado também no menu [CONFIGURA(;OES] (SEt-).
(2) Corresponde a corrente nominal do inversor indicada no Manual de Instrugdes e na placa de identificagéo do inversor.

*

Esses valores aparecem somente se a fungdo correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
podem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragao para a fungdo correspondente, sua descri¢ao é
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programag&o.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Controle de fim de curso

A fungéo pode ser acessada somente se [NIVEL DE ACESSO] AS FUNGOES (LAC) = [Nivel 2] (L2) ou [Nivel 3] (L3), pagina 79.

Esta funcédo pode ser utilizada para a gestao do funcionamento de um ou dois interruptores de fim do curso (sem reverso ou com reverso).

- Configuragdo de uma ou duas entradas légicas (interruptor de avanco, interruptor de reverso)
- Selegéo do tipo de parada (em rampa, rapida ou por inércia)

- Em seguida a uma parada, é permitido o religamento do motor somente no sentido oposto.

- A parada ¢ realizada quando a entrada esté no estado 0. O sentido de funcionamento ¢ autorizado no estado 1.

Religamento apés uma parada causada por um interruptor de fim de curso
* Enviar um comando de partida no outro sentido (quando o controle for via terminais, se [Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC) = [2 fios]
(2C) e [Tipo de comando a 2 fios] (tCt) = [Transigao] (trn), primeiro remover todos os comandos de partida).

ou

* Inverter o sinal de referéncia, remover todos os comandos de partida e, em seguida, enviar um comando de partida no mesmo
sentido de antes da parada causada pelo interruptor.

Regulagemde

Codigo Nome/Descrigdo Faixa de ajuste fabrica
Lalk= Bl [CONTROLE DE FIM DE CURSO]
A fungéo pode ser acessada somente se [NiVEL DE ACESSO AS FUNGCOES] (LAC) = [Nivel 2] (L2) ou
[Nivel 3] (L3), pagina 79.
Nota: Esta fungao é incompativel com a funcdo "Regulador PI" (consultar pagina 42).
LAF 1 [Limitagdo, sentido avanco] [N&o] (n0)
n0O O [N&o] (nO): N&o configurada
L O [LH](LI1): Entrada l6gica LI1
Lie O [LI2] (LI2): Entrada l6gicall2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
L5 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
L 15 O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
L I6 O [LI6] (LI6): Entrada logica LI6
LAr 1 [Limitacdo, sentido reverso] [N&o] (n0)
*
n0O O [N&o] (nO): Nao configurada
L O [LH] (LI1): Entrada l6gica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada logica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
L4 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
LI5S O [LI5] (LI5): Entrada I6gica LIS
L I6 O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
LAS [Inércia] (nSt)

NP
FSE
nSE

[ [Tipo de parada em fins de curso]

Parametro pode ser acessado se [Limitagdo, sentido avango] (LAF), pagina 109, ou
[Limitagao, sentido reverso] (LAr), pagina 109, é atribuido.

O [Parada em rampa] (rMP): Em rampa
O [Parada rapida por entrada légica] (FSt): Parada rapida
O [Parada por inércia por entrada Idgica] (nSt): Parada por inércia

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu.Quando os parametros
* puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descricdo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [FUNCAO DE APLICACAQ] (FUn-)

Cédigo Nome/Descrigao Faixa de ajuste :;5:;::':99'" de
ArE IJ [Selecionar configuracao ATV31] [N&o] (nO)

Este parametro n&o estard visivel se uma opgéo de comunicagéo estiver presente. E utilizado somente
para transferir uma configuragéo através de uma ferramenta de carga ou um terminal remoto ATV31.
[Selecionar conf.ATV31] (ArE) pode ser utilizado durante uma transferéncia entre ATV31 e ATV312 para
especificar o tipo de ATV31 (ATV31 ou ATV31eeeeeA).

Ver pagina 124. Transferéncia de configuragao entre um ATV31 e um ATV312 (utilizando o terminal

n 0O remoto ATV31 ou uma ferramenta de carregar) para mais detalhes sobre as ferramentas de carregar.
JIE Nota: A transferéncia de um ATV31 para um ATV312 com placa de comunicagéo opcional ndo pode ser
executada
3 IA

O [Nao] (nO): Transferéncia entre dois ATV312
Nota 1: o software PowerSuite € o Uinico compativel com o ARV312 utilizando a placa de controle de
entrada/saida padréo.
Nota 2: A transferéncia entre 2 inversores somente é possivel se ambos tiverem a mesma placa de
comunicagao.

O [ATV31 std] (31E): Transferéncia de um ATV31 a um ATV312. Ajustar ARE = 31 E para carregar uma
configuragéo de um ATV31 europeu.

O [ATV31 ... A] (31A): Transferir de um ATV31eeeeeA a um ATV312. Ajustar ARE = 31A para carregar de
um ATV31 asiatico.
Procedimento para transferir uma configuragéo:
* Selecione [Selecionar configuragao ATV31] (ArE) no valor exigido.
* Realize a transferéncia da configuragao.
* Quando a transferéncia estiver completa desligue o inversor.
* Energize novamente o inversor e inicialize a configuragéo.
* O parametro seré restaurado na configuracao de fébrica.

sCs J [Memorizac¢éo da configuracao] M [No] (nO)

T

Consulte a pagina 66.

LFC a [Macroconfiguragéo] (1) [Configuragdo de

z 2s fabrica] (Std)
Consulte a pagina 66.

FCS IJ [Retorno as regulagens de fabrica/ U] [N&o] (nO)

z 2s chamada da configuracéao]

Consulte a pagina 67.

(1) [Memorizagao da configuragao] (SCS), [Macroconfiguragao] (CFG), e [Retorno as regulagens de fabrica/chamada da configuragéo]
(FCS) podem ser acessadas de diversos menus de configuragéo, mas aplicam-se a todos os menus e parametros.

0O jog dial (ENT) deve ser pressionado e mantido nessa posi¢éo (por 2 s) para alterar a atribuigao para este parametro.

110




menu [GESTAO DE FALHA] (FLt-)

Religamento automético

Tempo de funcionamento zerado

Os parametros podem ser modificados somente quando o inversor estiver parado e sem comando de marcha.

No terminal remoto opcional este menu pode ser acessado com o comutador na posicao ,_ﬁ‘

Cadigo ‘ Descricao ‘ Faixa de ajuste 'F;ig";::l:gem de
AEr 11 [Religamento automatico] [Nao] (nO)
A PERIGO
FUNCIONAMENTO ACIDENTAL DO INVERSOR
« O religamento automatico pode ser utilizado somente em maquinas ou instalagdes que ndo cologuem em perigo
pessoas ou equipamentos
* Se o religamento automatico for ativado, R1 indicara que uma falha foi detectada assim que o intervalo de tempo
da sequéncia de religamento expirar.
* O equipamento deve ser utilizado em conformidade com as normas e leis nacionais e regionais de seguranca.
A nao observacao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimento grave.
A funcao de religamento automatico do motor estard ativa somente no controle de nivel a 2 fios ((Comando
a 2 fios / a 3 fios] (tCC)=[2 fios] (2C), e [Tipo de comando a 2 fios] (tCt) = [Nivel] (LEL) ou [Prioridade de
n0O avango] (PFO)).
YES [N&o] (nO): Fung&o inativa

oo

[Sim] (YES): Religamento automético se a falha foi removida e outras condi¢des de funcionamento
permitirem o religamento. O religamento serd realizado através de uma série de tentativas intercaladas por
intervalos de tempo cada vez maiores, de 1,5 s, 10 s, e entdo 1 min nas tentativas seguintes.

Se o religamento ndo ocorrer apds ter decorrido o tempo configuravel [Tempo de religamento méaximo]
(tAr), o procedimento sera abortado e o inversor permanecera bloqueado até ser desligado e ligado
novamente.

Esta fungao é possivel nas seguintes condi¢oes

[FALHA DE REDE] (CnF): Falha de comunicagao detectada na placa de comunicagdo

[Comunicagcao CANopen] (COF): Falha de comunicagao detectada CANopen

[Externa] (EPF): Falha externa

[4-20mA] (LFF): perda de 4-20 mA

[Sobrefrenagem] (ObF): sobretensao do barramento de CC

[Sobreaquecimento do inversor] (OHF): Sobreaquecimento do inversor

[Sobrecarga do motor] (OLF): Sobrecarga do motor

[Fase do motor] (OPF): Perda de fase do motor

[Sobretensao da rede] (OSF): sobretenséo da linha de alimentagao

[Perda de fase da rede] (PHF): Perda de fase da linha

[FALHA DE MODBUS] (SLF): Comunicagdo Modbus

Relé R1 permanece ativado se esta fungao estiver ativa. A referéncia de velocidade e o sentido de
funcionamento devem ser mantidos.




menu [GESTAO DE FALHA] (FLt-)

- s . . Regulagem de
Cadigo Descricao Faixa de ajuste tabrica
EA- J [Duracdo maxima do processo de religamento] [5 min] (5)
O parametro esta visivel somente se [Religamento automatico] (Atr) = [Sim] (YES).
* Pode ser utilizado para limitar o nimero de religamentos consecutivos no caso de uma falha recorrente
detectada.
5 O [5 min] (5): 5 minutos
1o O [10 min] (10): 10 minutos
3o O [30 min] (30): 30 minutos
Ih O [1 hora] (1h): 1 hora
2h O [2 horas] (2h): 2 horas
EN O [3 horas] (3h): 3 horas
CE O [llimitado] (Ct): llimitado (exceto para [PERDA DE FASE DO MOTOR] (OPF) e [PERDA DE FASE DE
ENTRADA] (PHF); a duragdo méxima do religamento esta limitada a 3 horas)
r5F 1J [Rearme da falha em curso] [N&o] (nO)
nO O [Nao] (nO): N&o configurada
Lt O [LH] (L1): Entrada l6gica LI1
LI O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L 13 O [LI3] (LI3): Entrada logica LI3
L 14 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
L I5 O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
L IB O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungao correspondente, sua descri¢do sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programacao.
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menu [GESTAO DE FALHA] (FLt-)

Codigo Descrigao Faixa de ajuste 'R’eg.ulagem de
abrica
FLr 1 [Religamento automatico com retomada de velocidade] [N&o] (nO)
Utilizada para permitir um religamento sem problemas se o comando de partida tiver sido mantido apds os
seguintes eventos:
- Perda da alimentagao da rede ou desconexdo
- Rearme de falha de corrente ou religamento automatico
- Parada por inércia
A velocidade dada pelo inversor reinicia da velocidade estimada do motor no momento do religamento, e
segue de acordo com a rampa até a velocidade de referéncia.
Esta fun¢ao requer controle a 2 fios ((Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC) = [dois fios] (2C)) com [Tipo de
comando a dois fios] (tCt) = [Nivel] (LEL) ou [Prioridade de avango] (PFO).
n0O O [N&o] (nO): Fung&o inativa
YES O [Sim] (YES): Fung@o ativa
Quando a fungao esta operacional, ela é ativada a cada comando de partida, resultando em pequeno
atraso (méx. de 1 segundo).
[Religamento automatico com retomada de velocidade] (FLr) é forcado a [Nao] (nO) se controle de
frenagem [Configurag@o da Iégica do freio] (bLC) tiver sido atribuida, pagina 105
EEF [ [Falha externa] [N&o] (nO)
n0O O [N&o] (nO): Nao configurada
L O [LI1] (LI1): Entrada l6gica LI1
L2 O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L3 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
L I4 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica L14
LI5S O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
L IB O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
Se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3), as seguintes atribuicbes sao possiveis
cdill O [CD11] (CD11): Bit 11 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
Cdiée O [CD12] (CD12): Bit 12 da palavra de comando de uma rede de comunicagéo
Ldl3 O [CD13] (CD13): Bit 13 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Cd Iy 00 [CD14] (CD14): Bit 14 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
Ld IS O [CD15] (CD15): Bit 15 da palavra de comando de uma rede de comunicagao
LEE 1 [Configuracéo de falha externa] Eﬁ"l'éa) alta]
Lo O [Ativa baixa] (LO): A falha externa é detectada quando a entrada l6gica atribuida a [Falha externa] (EtF) &
alterada para o estado 0.
Nota: Neste caso, [Falha externa] (EtF) ndo pode ser atribuida a um bit de comando de controle a partir
de uma rede de comunicag&o.
HIG O [Ativa alta] (HIG): A falha externa ¢ detectada quando a entrada I6gica ou o bit atribuido a [Falha externa]
(EtF) é alterada para o estado 1.
Nota: quando [Configuragao de falha externa] (LEt) = [Ativa alta] (HIG), [Falha externa] (EtF) ¢ atribuida a
um bit de palavra de comando a partir de uma rede de comunicagao, e quando nao ha detecgéo de falha
[Falha externa] (EtF), comutagéo a [Configuragao de falha externa] (LEt) = [Ativa baixa] (LO) dispara a
detecgéo de falha [Falha externa] (EtF).
Neste caso, é necessdrio desligar o inversor e liga-lo novamente
EFL [ [Modo de parada por falha externa] [inércia] (YES)
nO O [Ignorar] (nO): Ignorar
Y4ES O [Inércia] (YES): Gestao de falha detectada com parada por inércia
rnP O [Parada em rampa] (rMP): Gest&o de falha detectada com parada em rampa
FSE O [Parada rapida por entrada logica] (FSt): Gestéo de falha detectada com parada rapida
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menu [GESTAO DE FALHA] (FLt-)

- s . . Regulagem de
Codigo Descricao Faixa de ajuste tabrica
oPL 1 [Configuracéo da falha falta de fase do motor] [Sim] (YES)
PERIGO
PERIGO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO
Se [Configuragao da falha falta de fase do motor] (OPL) é configurada a nO, a perda do cabo néo é detectada
* Verifique se esta acdo nao pde em risco pessoas ou equipamentos.
A nao observancia destas instrugdes podera resultar em morte ou ferimentos graves.
nO O [Nao] (nO): Fungao inativa

YES O [Sim] (YES): Desarme no [PERDA DE FASE DO MOTOR] (OPF)

ORAC O [Corte de saida] (OAC): Sem desarme no [PERDA DE FASE DO MOTOR] (OPF), porém controle da
tensao de saida de modo a evitar sobrecorrente quando a conexdo com o motor é restabelecida e &
realizada a retomada em velocidade mesmo se [Religamento automatico com retomada de velocidade]
(FLr) = [Nao] (nO). A ser utilizada com contator de saida.

O [Configurago da falha falta de fase do motor] (OPL) é forgada a [Sim] (YES) se [Configuracao da légica
do freio] (bLC) nao é ajustada a [Nao] (nO), pagina 105.
IPL 1 [Configuracéo da falha perda de fase da rede] [Sim] (YES)
Este parametro estd acessivel somente a inversores trifasicos.
nO O [Nao] (nO): Ignorar
HES O [Sim] (YES): Gestao de falha detectada com parada rapida
OHL [ [Modo de parada por falha de sobreaquecimento do inversor OHF] | [Inércial (YES)
CUIDADO
RISCO DE DANOS AO MOTOR
Inibir a detecgéo de falha por sobreaquecimento do inversor resultara que o inversor néo estara protegido. Isto
invalida a garantia.
* Verifique que as possiveis consequéncias nao apresentem risco.
A nédo observancia destas instrugcdes podera causar danos ao equipamento.
nO O [Ignorar] (nO): Ignorar

HES O [Inércia] (YES): Gestao de falha detectada com parada por inércia

rfP O [Parada em rampa] (rMP): Gestéo de falha detectada com parada em rampa

[ERSIE O [Parada rapida por entrada ldgica] (FSt): Gestao de falha detectada com parada réapida

oLL 1 [Modo de parada por falha de sobrecarga do motor OLF] [inércia] (YES)
n0O O [ignorar] (nO): Ignorar

YES O [Inércia] (YES): Gestao de falha detectada com parada por inércia

rnP O [Parada em rampa] (rMP): Gestéo de falha detectada com parada em rampa

FSE O [Parada rapida por entrada légica] (FSt): Gestao de falha detectada com parada rapida

SLL 1 [Modo de parada por falha da ligacéo serial Modbus SLF] [Pafad(a fjpida
por entrada
16gica] (FSt)

A AVISO
PERDA DE CONTROLE
Se [Modo de parada por falha da ligagao serial Modbus SLF] (SLL) = [Ignorar] (nO), controle de comunicagao
serd inibido. Por razdes de seguranga, a inibigao da detecgao de falha de comunicagéo deve se restringir a fase
de debug ou a aplicagdes especiais.
A néo observancia destas instru¢des podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.
nO O [ignorar] (nO): Ignorar
YES O [Inércia] (YES): Gestao de falha detectada com parada por inércia
rnP O [Parada em rampa] (rMP): Gestao de falha detectada com parada em rampa
FSE O [Parada rapida por entrada légica] (FSt): Gestao de falha detectada com parada rapida

Este parametro nédo se aplica aos softwares PowerSuite e SoMove.
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menu [GESTAO DE FALHA] (FLt-)

- s . . Regulagem de
Codigo Descricao Faixa de ajuste tabrica
oL J [Modo de parada por falha da ligacéo serial CANopen COF] [Pa’adf ’;"Pida
por entrada
légica] (FSt)
A AVISO
PERDA DE CONTROLE
Se [Modo de parada por falha da ligagao serial CANopen COF] (COL) ou [Gestdo de falha de rede] (CLL) =
[Ignorar] (nO), controle de comunicagao sera inibido.
Por razées de seguranga, a inibigo da detecgéo de falha de comunicagéo deve se restringir a fase de debug ou
a aplicagbes especiais.
A ndo observancia destas instrugdes podera causar a morte, ferimentos graves ou danos ao equipamento.
n0O O [ignorar] (nO): Ignorar
YES O [Inércia] (YES): Gestao de falha detectada com parada por inércia
rfP O [Parada em rampa] (rMP): Gestéo de falha detectada com parada em rampa
FSE O [Parada rapida por entrada légica] (FSt): Gestao de falha detectada com parada rapida
Enl 1 [Configuracgéo da falha de autorregulagem tnF] [Sim] (YES)
Este parametro pode ser utilizado para gestao do comportamento do inversor no caso de Autorregulagem
malsucedida [FALHA DE AUTORREGULAGEM] (tnF)
nO O [Nao] (nO): Ignorada (o inversor retorna as configuragdes de fabrica)
e O [Sim] (YES): Gestao de falha detectada com o inversor bloqueado
Se [Resisténcia do estator a frio] (rSC), pagina 63, nao é ajustada a [N&o] (nO), [Configuragéo da falha de
autorregulagem tnF] (tnL) é forgado a [Sim] (YES).
LFL J [Modo de parada por falha perda de 4-20 mA LFF] [inércia] (YES)
n0 O [ignorar] (nO): Ignorado (tnico valor possivel se [Valor p/ velocidade min. LSP na entrada Al3] (CrL3) <3
HES mA, pagina 69)
LFEFE O [Inércia] (YES): Gestao de falha detectada com parada por inércia
O [Velocidade de seguranca] (LFF): Comutagéo do inversor para velocidade de seguranca (parametro
rLS [Velocidade de seguranca] (LFF)).
O [Manutencao da velocidade] (rLS): O inversor mantém a velocidade em que estava funcionando quando a
perda foi detectada
rfP Esta velocidade é salva e armazenada como referéncia até que a falha desapareca.
FSE O [Parada em rampa] (rMP): Gest&o de falha detectada com parada em rampa
0O [Parada rapida por entrada ldgica] (FSt): Gestao de falha detectada com parada réapida
Nota: Antes de ajustar [Modo de parada por falha perda de 4-20mA ] (LFL) a [Velocidade de seguranca] (LFF)
verifique a conex&o da entrada Al3.
Se [Modo de parada por falha perda de 4-20 mA] (LFL) = [Velocidade de seguranca] (LFF) ou [Manutengao
da velocidade] (rLS), nenhum cédigo é mostrado.
LFF 1 [Velocidade de segurancga] 02500 Hz 10 Hz

Selecao da velocidade Fallback caso ocorra uma [Modo de parada por falha perda de 4-20mA ] (LFL).
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menu [GESTAO DE FALHA] (FLt-)

FEF-
SEL -

Cadigo ‘ Descrigao Faixa de ajuste Fl’egf.ulagem de
drC - fabrica
o drn IJ [Operacao desclassificada em caso de subtensio] [Néo] (nO)
feL- Diminui o nivel de rearme do [Subtensao] (USF): de modo a poder operar em linhas de alimentagdo com
FlUn- quedas de 50% da tenséo.

Tos
FLE-

O [Nao] (nO): Fungéo inativa
con- YES O [Sim] (YES): Funcéo ativa
Neste caso, o desempenho do inversor é desclassificado.

CUIDADO

SUP-

RISCO DE DANOS AO INVERSOR

Quando [Operagao desclassificada em caso de subtens&o] (drm) = [Sim] (YES), utilize uma reatéancia de linha
(consultar catélogo).

A nao observancia destas instrugcdes podera causar danos ao equipamento.

SEP [J [Parada controlada na falta de rede] [N&o] (nO)

Esta fungao pode ser utilizada para controlar o tipo de parada quando ocorrer uma perda de alimentagéo da rede
nO O [Nao] (nO): Bloqueio do inversor e parada por inércia do motor
nns O [Manutencéo da CC] (MMS): Este modo de parada utiliza a inércia para manter a alimentac&o de poténcia
ao inversor enquanto for possivel

O [Parada em rampa] (rMP): Parada de acordo com a rampa vélida ([Tempo da rampa de desaceleracéo]

(dEC) ou [2° tempo da rampa de desaceleracgao] (dE2))

O [Parada rapida por entrada ldgica] (FSt): Parada répida, o tempo de parada depende da inércia e da

capacidade de frenagem do inversor

InH 1 [Eliminacao das falhas] [Nao] (nO)

PERDA DA PROTEGAO DAS PESSOAS E DO EQUIPAMENTO

 Ativagao do parametro de inibigao de falha (inH) desativara as caracteristicas de protegao do controlador do inversor.

S 2s * InH nao deve ser ativado para aplicagoes tipicas deste equipamento.

* InH deve ser ativado somente em situagdes extraordindrias quando uma analise de risco cuidadosa demonstrar
que a presenca de protecdo de velocidade ajustével do inversor oferece risco maior do que ferimento a pessoas
ou dano ao equipamento.

A nao observagao destas instrugoes podera causar a morte ou ferimento grave.

Esta fungéo desativa a protegéo do inversor para as seguintes falhas detectadas
SLF, CnF, EPF, CrF, LFF, OHF, OBF, OLF, OSF, OPF, PHF, SOF, tnF, IF4, COF, bLF

O [Nao] (nO): Nao configurada
nO O [LH](LI1): Entrada l6gica LI1
L O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2
L2 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3
L3 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4
L I4 O [LI5] (LI5): Entrada l6gica LIS
LIS O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6
L IB As entradas légicas estao ativas no estado em alta.
rPr 1 [Rearme do tempo de funcionamento] [Nao] (nO)
n0O O [Nao] (nO): No
rEH O [Reajuste de tempo de funcionamento] (rtH): Tempo de funcionamento reajustado a zero
O parametro [Rearme do tempo de funcionamento] (rPr) retorna automaticamente a [Nao] (nO) ap6s zerar.
P 11J [Rearme de produto] [Nao] (nO)
n0O O [Nao] (nO): Nao
Y4ES O [Sim] (YES): Sim

O jog dial (ENT) deve ser pressionado e mantido nessa posi¢éo (por 2 s) para alterar a atribui¢ao para este parametro.
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menu [COMUNICACAO] (COM-)

ST
=ENT

Os parametros podem ser modificados somente quando o inversor estiver parado e sem comando de marcha. Modificagcées dos para-
metros [Modbus: endereco do inversor] (Add), [Modubs: velocidade de transmissao] (tbr), [Formato de comunicagao Modbus] (tFO),
[CANopen: enderego do inversor] (AdCO), e [CANopen: velocidade de transmissdo] (bdCO) ndo serado consideradas enquanto o inversor
nao tiver sido desligado e ligado novamente.

No monitor de terminal remoto ATV31, este menu pode ser acessado com a chave em posi¢éo ﬂ

Cadigo Descrigao Faixa de ajuste R.egylagem de
fabrica
Add [ [Modbus: endereco do inversor] 1a247 1
Endereco Modbus do inversor.
Ebr [ [Modbus: velocidade de transmissao] 19.200 bps
Taxa de transmiss@o Modbus
4. B O [4,8 Kbps] (4,8): 4.800 bits/segundo
9. B O [9,6 Kbps] (9,6): 9.600 bits/segundo
19. 2 O [19,2 Kbps] (19,2): 19.200 bits/segundo (Nota: este & o tnico valor que suporta o uso do terminal remoto.)
EFD 1 [Formato de comunicacdo Modbus] [8-E-1] (8E1)
B0 | O [8-O-1] (80O1): 8 bits de dados, paridade impar, 1 bit de parada
BE | O [8-E-1] (8E1): 8 bits de dados, paridade par, 1 bit de parada (Nota: este & o Unico valor que suporta 0 uso
do terminal remoto.)
Bnr |l O [8-N-1] (8n2): 8 bits de dados, sem paridade, 1 bit de parada
Bncd O [8-N-2] (8n2): 8 bits de dados, sem paridade, 2 bits de parada
EED 1 [Modbus: time out] ‘ 0.1a30s ‘ 10s
AdCO d [CANopen: endereco do inversor] ‘ 0ait27 ‘ 0
Endereco CANopen do inversor.
bdCO 1 [CANopen: velocidade de transmissao] ‘ 125 bps
Taxa de transmissdo Modbus
1o. o O [10 kbps] (10,0): 10 kbps
20. 0 O [20 kbps] (20,0): 20 kbps
sO0. 0 O [50 kbps] (50,0): 50 kbps
125. 0 O [125 kbps] (125,0): 125 kbps
250. 0 O [250 kbps] (250,0): 250 kbps
soo. o O [500 kbps] (500,0): 500 kbps
jooo O [1 Mbps] (1000): 1000 kbps
ErCO 1 [CANopen: registro de erros] -
o O Sem erro
i O Bus desligado
2 O Tempo de vida
3 O CAN overrun
H O Heartbeat
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menu [COMUNICACAO] (COM-)

- s . . Regulagem de
Cadigo Descricao Faixa de ajuste tébrica
FLO 1 [Passagem ao modo local] [N&o] (nO)
n0O O [N&o] (nO): N&o configurada

L O [LI] (LI1): Entrada l6gica LI1

L2 O [LI2] (LI2): Entrada l6gica LI2

L3 O [LI3] (LI3): Entrada l6gica LI3

L4 O [LI4] (LI4): Entrada l6gica LI4

LI5S O [LI5] (LI5): Entrada l6gicaLl5

L 1B O [LI6] (LI6): Entrada l6gica LI6

Em modo local, os terminais e o terminal remoto retomam o controle do inversor.

FLOC

Al
Al
A3
AU
LCC

1 [Escolha do canal de referéncia e controle na passagem ao | A1 (Al)

modo local]

ooooo

Parametro pode ser acessado somente se [NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] (LAC) = [Nivel 3] (L3),
pagina 79.

Em modo local, somente se a referéncia de velocidade tiver sido considerada. Fungdes PI, somatéria de
entradas, etc., ndo estéo ativas.

Consultar os diagramas nas péginas 74 a 78.

[AI1] (Al1): Entrada analdgica Al1, entradas légicas LI

[AI2] (Al ntrada analégica Al2, entradas Idgica LI

[AI3] (AI3): Entrada analdgica Al3, entradas logicas LI

[Al Virtual 1] (AIV1): Jog dial, botdes RUN/STOP

[Comando pelo terminal remoto] (HMI): Terminal remoto: referéncia [ref. de frequéncia para comando pelo
terminal integrado ou pelo terminal remoto] (LFr), pagina 52, botoes RUN/STOP/FWD/REV

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuragéo para a fungéo correspondente, sua descrigéo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programag&o.
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menu [MONITORAGCAO] (SUP-)

T T
@-= O

Submenu

Os parametros podem ser acessados com o inversor em funcionamento ou parado.
No monitor de terminal remoto opcional, este menu pode ser acessado com o comutador em qualquer posig&o.

Algumas fungdes possuem muitos para . Para simplificar a p 0 e evitar a busca sem fim entre diversos parametros, essas
fungdes foram agrupadas em submenus.

Tal como os menus, submenus sao identificados por um trago apés o cédigs por exemplo.

Quando o inversor esta em funcionamento, o valor mostrado é aquele de um dos pardmetros de monitoragao. Pela configuragao de fabrica,
o valor mostrado é a frequéncia de saida aplicada ao motor (parametro [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr)).

Enquanto o valor do novo parametro de monitoracédo exigido estiver sendo mostrado, pressione e mantenha o jog dial (ENT) novamente
(por 2 segundos) para validar a alteracdo do parametro de monitoragao e salve-o. Deste ponto em diante, é o valor deste parametro que
sera mostrado durante o funcionamento (mesmo apés desligar).

A menos que a nova escolha seja confirmada pressionando e mantendo o jog dial (ENT) novamente, o display revertera ao parametro
anterior depois que o inversor tiver sido desligado

Nota: Depois que o inversor tiver sido desligado ou apés uma perda de alimentag&o da rede, o parametro mostrado representa o status
do inversor ([Pronto] (rdY), por exemplo).
O parametro selecionado € mostrado seguindo um comando de funcionar.
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menu [MONITORAGCAO] (SUP-)

Codigo

‘ Descrigdo Faixa de variagdo

LFr

(1 [Ref. de frequéncia para comando pelo terminal integrado |©a500Hz
ou pelo terminal remoto]

Referéncia de frequéncia para controle via terminal integrado ou terminal remoto.

1 [Ref. interna do regulador PI] 0a100%

Referéncia interna PID
Parametro ¢é visivel somente se [retorno do regulador PI] (PIF) nao for configurado a [Nao] (nO), pagina
101.

FrH 1 [Ref. de frequéncia antes da rampa] 042500 Hz
Referéncia de frequéncia antes da rampa (valor absoluto).
rFr 1 [Frequéncia de saida aplicada ao motor] - 500 Hz a + 500 Hz
Este parametro também ¢ utilizado para a fungao velocidade +/- utilizando o jog dial no teclado ou
terminal.
Ele exibe e valida o funcionamento (consultar pagina 79). Em caso de perda de alimentagédo da rede,
[Frequéncia de saida aphcad~a ao motor] (rFr) ndo esta armazenada e a funcéo velocidade +/- deve ser
reativada em [MONITORACAOQ] (SUP-) e [Frequéncia de saida aplicada ao motor] (rFr)
5Pd | 1 [Frequéncia de saida em unidade do cliente]
ou [Frequéncia de saida em unidade do cliente] (SPd1), [Frequéncia de saida em unidade do cliente] (SPd2) ou
s5Pde [Frequéncia de saida em unidade do cliente] (SPd3) dependendo do parametro [Fator de escala do parametro
el de visualizagdo SPd1/SPd2/SPd3] (SdS), pagina 61 ([Valor de saida em unidade do cliente] (SPd3) na
S5Pd3 configuracéo de fabrica)
Lcr 1 [Corrente do motor]
Estimativa da corrente do motor
oPr 1 [Poténcia do motor]
100% = poténcia nominal do motor, calculada utilizando os parametros inseridos no menu [CONTROLE
DO MOTOR] (drC-)
Utn 1 [Tensao da rede]
Este parametro fornece a tensdo da linha através do barramento de CC, tanto em modo de motor ou
quando o motor estd parado
EHr 1 [Estado térmico do motor]
100% = estado térmico nominal
118% = Nivel "OLF" (sobrecarga do inversor)
EHd J [Estado térmico do inversor]

100% = estado térmico nominal
118% = nivel "OHF" (sobreaquecimento do inversor)

Esses valores aparecem somente se a fungao correspondente tiver sido selecionada em outro menu. Quando os parametros
puderem ser acessados e configurados a partir do menu de configuracéo para a fungao correspondente, sua descricdo sera
detalhada nesses menus, nas paginas indicadas, para auxiliar na programagao.
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menu [MONITORAGCAO] (SUP-)

Codigo ‘ Descrigao Faixa de variagao
LFE (J [Ultima falha ocorrida]
bLF O [Controle de frenagem] (bLF): Falha detectada de controle de frenagem
CFF O [Configurag@o incorreta] (CFF): Configuragao incorreta (parametros)
CF I O [Configuragao invalida] (CFl): Configuragéo invalida (parametros)
CnF O [FALHA DE REDE] (CnF): Falha de comunicag@o detectada na placa de comunicagao
COF O [Comunicagdo CANopen] (COF): Falha detectada de comunicagéo na linha 2 (CANopen)
CrF O [Carga de capacitor] (CrF): Falha de pré-carga do i
EEF O [EEPROM] (EEF): Falha detectada de meméria do EEPROM
EPF O [Externa] (EPF): Falha externa
IF 1 O [FALHA INTERNA] (IF1): Classificagao desconhecida
IFe O [FALHA INTERNA] (IF2): Placa IHM néo reconhecida ou incompativel / auséncia de display
IF3 O [FALHA INTERNA] (IF3): Falha detectada de EEPROM
075 O [FALHA INTERNA] (IF4): Falha detectada de EEPROM industrial
LFF O [4-20mA] (LFF): Perda de 4-20 mA
nOF O [Sem falha] (nOF): Cédigo de falha nao foi salvo
ObF O [Sobrefrenagem] (ObF): Sobretenséo do barramento de CC
OocCF O [Sobrecorrente] (OCF): Sobrecorrente
OHF O [Sobreaquecimento do inversor] (OHF): Sobreaquecimento do inversor
OoLF O [Sobrecarga do motor] (OLF): Sobrecarga do motor
OPF O [Fase do motor] (OPF): Perda de fase do motor
OSF O [Sobretensao da alimentagao] (OSF): Sobretens@o da linha de alimentagao
PHF O [Perda de fase da alimentacéo] (PHF): Perda de fase da linha
SCF O [Curto-circuito do motor] (SCF): Curto-circuito do motor (fase, terra)
SLF O [Modbus] (SLF): Falha detectada de comunicagao Modbus
SOF O [Excesso de velocidade] (SOF): Excesso de velocidade do motor
EnF O [Autorregulagem] (inF): Falha detectada de autorregulagem
USF O [Subtens&o] (USF): Subtensao da linha de alimentagéo
Okr 1 [Conjugado do motor]
100% = conjugado nominal do motor calculado utilizando os parametros inseridos no menu
[CONTROLE DO MOTOR] (drC-).
rkEH

1 [Tempo de funcionamento]

Tempo total de energizagao do motor: 0 a 9.999 (horas), entéo 10,00 a 65,53 (quilohoras).
Pode ser zerado pelo pardmetro [Rearme do tempo de funcionamento] (rPr) no menu [GESTAO DE
FALHA] (FLt-), pagina 116.

0 a 65.530 horas

FEF-

SEE -

CEL-
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menu [MONITORAGCAO] (SUP-)

Codigo ‘ Descrigao Faixa de variagao
cod 0 [CODIGO PIN 1]

Ativa a configuragdo do inversor para que seja protegido utilizando um cédigo de acesso.

Quando o acesso tiver sido bloqueado por meio de um cédigo, somente os parametros nos menus

[MONITORAGAQ] (SUP-) e [REFERENCIA DE VELOCIDADE] (rEF-) podem ser acessados. O botéo

MODE pode ser utilizado para comutar entre menus.

Nota: Antes de inserir o cédigo, nédo se esqueca de anota-lo.

OFF O [OFF] (OFF): Sem cddigos de bloqueio de acesso.

* Para bloquear acesso insira um cédigo (2 a 9.999). O display pode ser acionado utilizando o jog dial.

A seguir pressione ENT. [ON] (On) aparece na tela para indicar que o acesso foi bloqueado
On O [ON] (On): Um cédigo esté bloqueando o acesso (2 a 9.999).

« Para desbloquear o acesso, insira o cdigo (acionando o display utilizando o jog dial) e pressione
ENT. O cédigo permanece no monitor e o acesso é desbloqueado até que o inversor seja desligado.
O acesso sera bloqueado novamente quando o inversor tiver sido ligado.

* Se tiver sido inserido um cédigo incorreto, o display muda para [ON] (On), e 0 acesso permanece
bloqueado.

BEBA O Acesso esta desbloqueado (o codigo permanece na tela).

* Para reativar o bloqueio com o mesmo cédigo quando o acesso tiver sido desbloqueado, retorne
para [ON] (On) utilizando o jog dial e pressione ENT. [ON] (On) permanecera na tela para indicar que
o acesso foi bloqueado.

* Para bloquear o acesso com um novo cédigo quando o acesso tiver sido desbloqueado, insira o
novo cédigo (acionar o display utilizando o jog dial) e pressione ENT. On é mostrado na tela para
indicar que o acesso foi bloqueado.

* Para eliminar o bloqueio quando o acesso tiver sido desbloqueado, retorne para [OFF] (OFF)
utilizando o jog dial e pressione ENT. [OFF] (OFF) permanecera no display. Acesso esta
desbloqueado e permanecera desse modo até nova partida.

EUS 1 [Estado da autorregulagem]
EAb O [N&o realizada] (tAb): O valor de fabrica de resisténcia do estator € utilizado para controlar o motor.
PEnd O [Aguardando] (PEnd): Autorregulagem foi solicitada, mas nao foi realizada.
PrO0G O [Em desenvolvimento] (PrOG): Autorregulagem em desenvolvimento.
FA IL O [Falhou] (FALHA): Autorregulagem n&o foi bem sucedida.
dOnE O [Realizada] (dOnE): A resisténcia do estator medida pela fungao de autorregulagem é utilizada para
controlar o motor.
ElENcl O [R1 inserido] (Strd): A resisténcia do estator em estado frio ([Resisténcia do estator a frio] (rSC) que
nao foi ajustada a [Nao] (nO)) é utilizada para controlar o motor.
udp 1 [Versao do software do inversor]
Este parametro fornece a versao do software do inversor.
Exemplo: 1102 = V1,1 [E02
oice d [Tipo de placa OPT1]
Este parametro estara visivel somente se um placa de opg¢des estiver presente.
E utilizado para mostrar o nome da opgao atual presente.
nO Sem placa, placa CANopen ou placa DaisyChain (essas placas ndo estao capacitadas a enviar seus
nomes ao ATV312)
dnk Placa DeviceNet
PbS Placa Profibus
CnF

1 [Falha de rede]

Cédigo de falha de placa opcional.

Este parametro é somente para leitura e estara visivel somente se a placa opcional estiver presente.
O cddigo de falha permanece salvo no parametro, mesmo que a causa tenha desaparecido. O
paréametro é rearmado depois que o inversor tiver sido desconectado e conectado novamente. Os
valores deste pardmetro dependem da placa de rede. Consulte o manual da placa correspondente.
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menu [MONITORAGCAO] (SUP-)

Cadigo

‘ Nome/Descrigao Faixa de ajuste Regulagem de

fabrica
t/A- || @ [CONFIGURACAO DE ENTRADA LOGICA]
L IIR Pode ser utilizada para visualizagdo das funcdes atribuidas a cada entrada. Se nenhuma fungao tiver sido
L I2A atribuida, [Nao] (nO) é mostrado. O jog dial pode ser utilizado para rolar através de todas as fungdes. Se
INEL] diversas fungoes forem atribuidas @ mesma entrada, verifique se sao compativeis.
L I4AR
L ISA
L IBAR
LIS Pode ser utilizado para visualizar o estado das entradas légicas (visualizagéo de atribuigéo de segmento:
alta = 1, baixa = 0)
- H H H El
Estado 0
LIt L2 LI3 L4 LI5 L6
Exemplo acima: LI1 e LI6 estdo em 1; LI2 a LI5 estdao em 0.
& 6= B [IMAGEM DE ENTRADAS ANALOGICAS]
AlIA Pode ser utilizada para visualizagéo das fungdes atribuidas a cada entrada. Se nenhuma fungéo tiver sido
A I12A atribuida, [Nao] (nO) é mostrado. O jog dial pode ser utilizado para rolar através de todas as fungoes. Se
A I13A diversas fungoes forem atribuidas & mesma entrada, verifique se séo compativeis
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Migracao de ATV31 para ATV312

O ATV312 é compativel com o ATV31.
Para recuperar a configuragao do ATV31 basta transferir a configuragao do ATV31 ao ATV312. Ver abaixo Transferéncia de configuracao
entre um ATV31 e um ATV312 (utilizando o terminal remoto ATV31 ou uma ferramenta de carregar)

Dimensdes
Para todos os tamanhos, o ATV312 possui uma profundidade 6 mm menor do que o ATV31eeseeeA.

Substituindo um ATV31eeeeeeA por um ATV312

Nota: Posigcdo do comutador de entrada légica

No ATV31eeeeeeA, o interruptor de entrada légica foi ajustado a "Sink" na configuragao de fébrica.

No ATV312, foi ajustado a "Source" na configuragdo de fabrica.

Ajuste o comutador para casar com a configuragao do produto que estd sendo substituido. Para obter mais informagdes, consulte o
capitulo "Terminais de controle".

Nota: Posigédo do jumper IT
Néo hé filtro de CEM integrado ao ATV31 . Para obter detalhes de como desativar o filtro CEM integrado no ATV312, consulte o
capitulo "Utilizagdo da rede IT".

O ATV312 utilizado em configuragdo LOCAL (ver pagina 48) utiliza o Jog Dial como um potenciémetro e o botdo RUN ¢ ativado. Isto € um
modo de operagao similar ao do ATV31..

Quando o inversor é energizado pela primeira vez, os dois parametros mostrados abaixo serédo visiveis apés [Frequéncia do motor
standard)] (bFr). Eles devem ser ajustados da seguinte forma:

[Configuragao de referéncia 1] (Fr1), pagina 49, a [Al Virtual 1] (AIV1)

[Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC), pagina 68, a [Local] (LOC)

Os seguintes parametros podem ser utilizados logo apds retornar a outra versao da IHM
[Configuragéo de referéncia 1] (Fr1) no menu [COMANDO] (CtL-) )
[Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC) no menu [CONFIGURAGAO DE ENTRADAS / SAIDAS] (I-O-)

Ajustes de fabrica
Assim como as diferengas em termos de controle por meio de potenciémetro, as seguintes diferengas aplicam-se entre configuragoes de
fabrica do ATV31eeeeeeA e aquelas do ATV312

Parametro ATV31esesseA ATV312
[Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC) Controle local LOC [2 fios] (2C)
[Configuracao de referéncia 1] (Fr1) | Entrada analégica AIP Al
[Configuragéo do canal de comando | Controle local LOC tEr

1] (Cd1)

[Sentido reverso por entrada légica] | [Nao] (nO) (se [Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC) = [Local] | LI2

(rrS) (LOC))

[Escolha do canal de referéncia e jog dial AIP AlU1
controle na passagem ao modo

local] (FLOC)

[Selecionar configuracdo ATV31] Parametro nao existe no ATV31 [Nao] (nO)
(ArE)

Transferéncia de configuracao entre um ATV31 e um ATV312 (utilizando o terminal
remoto ATV31 ou uma ferramenta de download)

As ferramentas de carregar compativeis:
* Multi-Loader V1.10 e superior
* Simple-Loader V1.3 e superior
* SoMove V1.1.11.1 e superior
* SoMove Mobile V2.0 e superior
* PowerSuite 2.6 Patch1 e superior
Nota: A transferéncia de um ATV31 para um ATV312 com placa de comunicagao opcional nao pode ser executada

Um novo parametro [Selecionar configuragdo ATV31] (ArE) foi adicionado ao menu [FUNGAO DE APLICAGAO] (FUn-).
Pode ser utilizada para especificar o tipo (ATV31 ou ATV31eeeeeeA) durante transferéncias entre um ATV31 e ATV312.
Valores do parametro [Selecionar configuragao do ATV31] (ArE):
* [Nao] (nO), configuragéo de fabrica, transferéncia entre dois ATV312
* [ATV31 ... A] (31 A), transferir de um ATV31eeeeeeA para um ATV312
* [ATV31 std] (31E), transferir de ATV31 a ATV312

Para realizar uma transferéncia de confi &0, consultar o pr imento a pagina 110.
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Diagndsticos e solucao de problemas

Inversor ndo da a partida. Nenhum cédigo de erro exibido

.

.

Se o monitor nao se iluminar, verifique a alimentagéo ao inversor e verifique a fiagao das entradas Al1 e Al2 e a conex&o ao conector
RJ45.

Atribuicao das fungdes "parada répida” e "inércia” evitam a partida do inversor se as entradas légicas correspondentes nao estiverem
energizadas. O ATV312 mostra [Parada por inércia por entrada légica] (nSt) ou [Parada répida por entrada légica] (FSt). Isto é
normal, pois essas fungGes estao ativas em zero de modo que o inversor sera parado em seguranga se houver uma quebra de fio.
Certifique-se de que a entrada do comando de partida esta ativada de acordo com o menu do modo de comando selecionado
(o parametro no [Comando a 2 fios / a 3 fios] (tCC) no menu [CONFIGURACAO DE ENTRADAS / SAIDAS] (I-O-), pagina 68).
Se uma entrada tiver sido atribuida a fun¢@o de interruptor de limite e esta entrada for zero, somente podera ser dada partida ao
inversor enviando um comando em sentido inverso (consultar pagina 109).

Se o canal de referéncia (pagina 74) ou o canal de controle (pagina 75 tiver sido atribuido a uma rede de comunicagao, com a
alimentac@o de energia ligada, o inversor ird mostrar [Parada por inércia por entrada légica] (nSt) e permanecerd em modo de parada
até que o barramento de comunicagdo envie um comando.

Se o0 LED no barramento de CC estiver iluminado e nao aparecer nada no monitor, verifique se ndo ha um curto-circuito na
alimentagéo de 10 V.

Se o inversor mostra [Pronto] (rdy) e se recusa a dar partida, verifique se ndo ha um curto-circuito na alimentagao de 10 V e verifique
a fiagdo das entradas Al1 e Al2 e a conex@o com RJ .

Na configuragao de fabrica, o botdo "RUN" estd inativo. Ajuste o parametro [Configuragao de referéncia 1] (Fr1), pagina 49 , e o
parametro [Configuracao do canal de comando 1] (Cd1), pagina 80, para controlar o inversor no local.

Cadigos de deteccao de falhas que requerem religamento de poténcia depois que a
falha tiver sido removida

A causa da falha deve ser removida antes do religamento por desenergizacdo e energizagdo do inversor.

[FALHA DE PRE-CARGA] (CrF), [EXCESSO DE VELOCIDADE] (SOF), [FALHA DE AUTORREGULAGEM] (inF), e [FALHA DE
CONTROLE DE FRENAGEM] (bLF) também podem ser religados a distancia utilizando uma entrada légica (o parametro [Rearme da falha
em curso] (rSF) no menu [GESTAO DE FALHA] (FLt-), pagina 112).

Codigo ‘ Nome Causa provavel Solugao

bLF [FALHA DE

.

Corrente de liberagao de frenagem
CONTROLE DE nao foi atingida

Verifique a conex&o inversor/motor.
Verifique o enrolamento do motor.

.

FRENAGEM] * Nivel de frequéncia de fechamento * Verifique o ajuste [Nivel de corrente do motor para
do freio [Nivel de frequéncia de abertura do freio] (Ibr) no menu [FUNGAO DE
fechamento do freio] (bEn) = [Nao] APLICAGCAOQ] (FUn-), pagina 105.
(nO) (n&o ajustada) enquanto que * Use as configuragdes recomendadas [Nivel de
controle de frenagem [Configuragcdo frequéncia de fechamento do freio] (bEn), pagina 105.

da légica do freio] (bLC) & atribuido

r~F ||[FALHA DE PRE-

Controle de relé de pré-carga ou Substitua o inversor

CARGA] resisténcia de pré-carga danificada

ceF ||IFALHADE

Memodria interna Verifique 0 ambiente (compatibilidade
EEPROM] eletromagnética)
Substitua o inversor

.

Substitua o inversor
Rearme o inversor.

| ||IFALHA INTERNA]

Classificagao desconhecida

.

/F 2 ||[FALHA INTERNA]

.

Placa IHM nao reconhecida Entre em contato com o representante local da
Placa IHM incompativel Schneider Electric
Monitor ndo esta presente

IF 3 ||[[FALHA INTERNA]

EEPROM

I'F 4 ||[FALHA INTERNA]

EEPROM Industrial
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Diagndsticos e solucao de problemas

Cadigos de deteccao de falhas que requerem religamento de poténcia depois que a
falha tiver sido removida

Cadigo ‘ Nome Causa provavel Solugao
OcCF [SOBRECORRENTE] * Parametros nos menus « Verifique os parametros em, [CONFIGURAGOES]
[CONFIGURAGOES] (SEt-) e (SEt-) pagina 62 e [CONTROLE DO MOTOR] (drC-)
[CONTROLE DO MOTOR] (drC-) pégina 62.
estao incorretos. * Verifique o dimensionamento motor/inversor/carga.
* Inércia ou carga muito alta * Verifique o estado do mecanismo
SCF [CURTO CIRCUITO * Curto-circuito ou aterramento na * Verifique os cabos de conexao do inversor ao motor
DO MOTOR] saida do inversor e o isolamento do motor
* Fugas de corrente a terra * Reduza a frequéncia de chaveamento
significativas na saida do inversor se * Conecte indutancias em série com o motor
diversos motores forem conectados
em paralelo
50F [EXCESSO DE « Instabilidade ou « Verifique os parametros do motor, ganho e
VELOCIDADE] « Carga do inversor muito alta estabilidade
* Coloque uma resisténcia de frenagem
* Verifique o dimensionamento do inversor/motor/carga
EnF [FALHADE * Motor especial ou motor cuja * Utilize a relag@o L ou a relagdo [Conjugado varidvel]
AUTORREGULAGEM] poténcia ndo é adequada para o (P) (consultar [Escolha do tipo de relacdo tensao/
inversor frequéncia] (UFt), pagina 65).
* Motor nao estd conectado ao inversor * Certifique-se de que o motor esteja presente durante
autorregulagem .
+ Se estiver sendo utilizado um contator de saida,
feche-o durante a autorregulagem

Codigos de deteccao de falhas rearmaveis com a fungao de religamento automatico,
apos a eliminagao da causa

Verifique a fungao [Religamento automatico] (Atr), pagina 111.
O rearme dessas falhas pode ser feito desligando e ligando novamente o inversor ou por meio de uma entrada légica (o parametro
[Rearme da falha em curso] (rSF), pagina 112, no menu [GESTAO DE FALHA] (FLt-), pagina 111).

Codigo ‘ Nome Causa provavel Solugédo
CnF [FALHA DE REDE] « falha de comunicagado detectada na * Verifique o ambiente (compatibilidade
placa de comunicagdo eletromagnética)
* Verifique a fiag&o.
« Verifique o parametro intervalo de tempo.
* Substitua a placa opcional.
* Ver o parametro [Modo de parada por falha da
ligagéo serial CANopen COF] (COL) a pagina
105 para definir o modo de parada com (CnF).
COF [FALHA DE CANopen] * Interrup¢ao no barramento * Verifique o barramento de comunicagao
CANopen * Consulte a documentagdo relativa ao produto.
EFF [FALHA EXTERNA] « Dependendo do usudrio  Dependendo do usuério
LFF [perda 4-20mA ] * Perda da referéncia de 4-20 mA na * Verifique a conexdo na entrada Al3.
entrada AI3
ObF [SOBREFRENAGEM] * Frenagem muito répida ou carga * Aumente o tempo de desaceleragao
tracionante * Se for necessério instale um médulo com
resisténcia de frenagem
* Ative a fungao [Adaptacao da rampa de
desaceleragdo] (bra), pagina 85, se for
compativel com a aplicagao
OHF [SOBREAQUECIMENTO * Temperatura do inversor muito alta « Verifique a carga do motor, a ventilagao do
DO INVERSOR] inversor e as condicdes ambientes. Deixe o
inversor esfriar antes de reiniciar
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Diagndsticos e solucao de problemas

Cédigos de deteccao de falhas rearmaveis com a funcao de religamento automatico,

apos a eliminacao da causa

Cédigo | Nome Causa provével

Solugédo

OoLF [SOBRECARGA DO Desligado pela corrente excessiva
MOTOR] do motor

[Resisténcia do estator a frio] Valor
do parametro (rSC) incorreto

OPF [PERDA DE FASE DO Perda de uma fase na saida do
MOTOR] inversor

Contator de saida aberto
Motor néo esté conectado ou
poténcia do motor muito baixa
Instabilidade instantanea na
corrente do motor

.

.

.

Verifique a configuragéo de [Protecao térmica do
motor] (ItH), pagina 53, da prote¢ao térmica do
motor, verifique a carga do motor. Deixe o
inversor esfriar antes de reiniciar

Mega novamente [Resisténcia do estator a frio].

Verifique as conexdes do inversor para o motor
Se estiver sendo utilizado um contator de saida,
ajuste [Configuracdo da falha falta de fase do
motor] (OPL) a [Corte de saida] (OAC) (menu
[GESTAO DE FALHA] (FLt), pagina 114).

Faca um teste com motor de poténcia menor ou
sem motor: em modo de configuragao de fabrica,
adeteccdo de perda de fase do motor esta ativa
([Configuracéo da falha falta de fase do motor]
(OPL) = [Sim] (YES)). Para verificar o inversor
em ambiente de teste ou de manutengéo, sem
ter que utilizar um motor com a mesmo calibre do
inversor (particularmente (til no caso de
inversores de alta poténcia), desative a detecgao
de perda de fase do motor ([Configuragao da
falha falta de fase do motor] (OPL) = [N&o] (nO)).
Verifique e otimize os pardmetros
[Compensagao Rl / Boost de tensao] (UFr),
[Tensao nominal do motor] (UnS), e [Corrente
nominal do motor lida na placa de identificacao]
(nCr) e execute uma operagao de
[Autorregulagem do motor] (tUn), pagina 64.

.

OsF [SOBHETEN?;\O DA
ALIMENTAGAO]

Tens&o da linha muito alta
Linha com perturbagdes

Verifique a tensdo da linha.

PHF [PERDA DE FASE DE Alimentagao incorreta do inversor ou
ENTRADA] um fusivel aberto

Falha de uma fase

ATV312 trifasico utilizado em
alimentagao monofasica

Carga desbalanceada

Esta protegao funciona somente
com o inversor em carga

.

Verifique a conex&o de poténcia e os fusiveis.
Rearmar

Utilize uma alimentagao trifésica.

Desative a detecg@o ajustando [Configuragéo da
falha de perda de fase da rede] (IPL) = [Nao] (nO)
(menu [GESTAO DE FALHA] (FLt-), pagina 114).

SLF [FALHA DE MODBUS]

.

Interrupgao da comunicagao na rede
Modbus

Terminal remoto ativado ([Comando
pelo terminal remoto] (LCC) = [Sim]
(YES), pagina 81) e terminal
desconectado.

.

Verifique a rede de comunicacdo
Consulte a documentacao referente ao produto.
Verifique o link com o terminal remoto.
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Diagndsticos e solucao de problemas

Cadigos de deteccao de falha que sdo restaurados assim que sua causa desaparece

Codigo Nome Causa provavel Solugao

LFF |[CONFIGURAGAO

A configuragao atual & Retornar as configuragdes de fabrica ou recuperar a

INCORRETA] inconsistente configuragao de backup se for vélida. Verifique o
* Adigao ou remogao de uma parametro [Retorno as regulagens de fabrica/chamada
opgao da configuracao] (FCS), pagina 67.
CF I [CONFIGURAGAO * Configuragao invalida * Verifique a configuragao carregada anteriormente

.

INVALIDA] A configuragao carregada no
inversor via link serial &

inconsistente.

Carregue uma configuragdo compativel

USF |[SUBTENSAO]

Tensao da rede de alimentagao Verifique a tensdo e o parametro de tensao
muito baixa Nivel de desarme no [SUBTENSAQ] (USF)
Queda de tens&o transitéria ATV312eeeeM2: 160 V

ATV312eeeeM3: 160 V

ATV312eeeeN4: 300 V

ATV312eeeeS6: 430 V

Substitua o inversor

.

Resisténcia de pré-carga
danificada
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Diagndsticos e solucao de problemas

Cédigos de deteccao de falha mostrados no terminal remoto (VW3A1006)

Codigo ‘ Name

Descrigao

In 1E: || Ini a0 em

* Inicializagdo do microcontrolador

desenvolvimento

Busca de configuragao de comunicagao

Con. E || Erro de comunicagdo

M

A- 11 Botao de alarme

(W)

* Falha de intervalo de 50 ms
Esta mensagem é mostrada apds 20 novas tentativas.

* Um botao foi pressionado durante mais de 10 segundos
Teclado desconectado
* O "teclado" desperta quando uma tecla é pressionada.

sLr Confirmar rearme de
(1) falha detectada

* Esta mensagem aparece quando a tecla STOP é pressionada enquanto ha uma falha
detectada de terminal remoto

dE U. E || Inversor incompativel

(1)

 Tipo de inversor (marca) nao é compativel com tipo de terminal remoto (marca)

~01. E || Anormalidade da
(1) ROM

Anormalidade da ROM detectada pelo terminal remoto através de calculo de checksum

~AM. E || Anormalidade da
) RAM

Anormalidade da RAM detectada pelo terminal remoto

LPU. E || Outro defeito
(1)

Outro defeito

(1) piscando
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[VELOCIDADE +/-] 97
[Comando a 2 fios / a 3 fios] 68
[NIVEL DE ACESSO AS FUNGOES] 79
[Saida analdgica/légica] 69
[Injec@o automética de CC na parada] 89
[Religamento automatico] 111
[Autorregulagem do motor] 64
Controle de frenagem 104
[CANopen: endereco do inversor] 117
[Religamento automatico com retomada de velocidade] 113
[Comutagéo do canal de comando] 81
Canais de controle e de referéncia yal
[Comutag&o da segunda limitagéo de corrente] 106
[Limitacao de Corrente] 58
[Parada por injecao de CC por entrada l6gica] 87
[Adaptagao da rampa de desaceleragéo] 85
Protegao térmica do inversor 33
Ventilagao do inversor 33
[Parada rapida por entrada légica] 86
[Rearme da falha em curso] 112
[Passagem ao modo local] 118
[Parada por inércia por entrada légica] 88
[Passo a passo - JOG] 96
Controle de fim de curso 109
[Modbus: enderego do inversor] 117

[Corrente térmica do motor]

Protecao térmica do motor

Regulador PI

Velocidades pré-selecionadas

[Relé 1]

[Relé 2]

[RAMPAS]

[Comutagéo de rampa]

[Comutagéo de referéncia 2]

Retorno as regulagens de fabrica/ chamada da configuragéo

Memorizagédo da configuragao

[Frequéncia Oculta]

BBIRIB|&| B BB B B

[MODOS DE PARADA] 86
[ENTRADA SOMATORIA] 91
[Frequéncia de chaveamento] 61
[COMUTAGAO DE MOTOR] 107
[Escolha do tipo de relagao tensao / frequéncia] 65
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Regulagem
Cédigo | Pagina | Nome Unidade Fungao Valor/Possivel degfﬂb:]lca c%’;ﬂglre':f:"
ACe 52 [22 tempo dg rampa s De acordo com s
85 de aceleragao] Inr
ACC 52 [Tempo Lia rampa de s De acordo com 3
84 aceleragao] Inr
Inieca autométi ] [N&o]: Sem injegdo
AdLC 89 Ejnleccélo aul Om: ica R YES [Sim]: Suspensao da injegdo durante certo periodo YES
e na parada] CE [Continuo]: Suspensao continua da inje¢éo
Agro| 117 | [CANopen:enderego - PR - o
do inversor]
Adg | 117 | Modbus: endereco . lasd . ,
do inversor]
A1 IA| 123 | [Atribuicdo Al1 - - - -
AlIZA 123 [Atribuicao Al2] - - - -
A 13A | 123 | [Atribuigdo AI3] - - - -
[Entrada de imagem
AU 1 % - -
51 AVA] Oa 100
oA [Corrente]: Configuragéo 0 - 20 mA
AO It 69 | [Tipo AO1] - 4A [Corrente 4-20]: Configurago 4 - 20 mA o
gu [Tensao]: Configuragao 0 - 10 V
0 [N&o]: Transferéncia entre dois ATV312
Sel " ENL] [ATV31...A]: Transferir de um ATV31eeeeeeA
AFE | 110 5\1?\/?1‘""3' cont. para um ATV312 nO
1 ERI [ATV31 std]: Transferir de um ATV31 para um
ATV312
[Religamento n0 [Nao]: Fungao inativa
Aer | A | o] - YES [Sim]: Religamento automatico nf
IR (10 Kbps]: 10 kbps
0. o [20 kbps]: 20 kbps
[CANopen: Kbps. 50.0 [50 kbps]: 50 kbps
bdCO| 117 | velocidade de P 125. 0 [125 kbps]: 125 kbps 125. 0
transmisséo] 250. 0 [250 kbps]: 250 kbps
soo. o [500 kbps]: 500 kbps
jooo [1 Mbps]: 1000 kbps
[Nivel de frequéncia n0 Nao atribuido
bEn 105 | de fechamento do - ODaLs5P Faixa de ajuste em Hz a0
freio]
[Tempo de .
bEE 108 fechamento do freio] N bas 0.5
49 [Frequéncia do 50 [50 Hz IEC]
Fr
b 62 | motor standard] Hz 1 gp [60 Hz NEMA] 50
n0O [N&o]: Conjugado do motor durante liberagéo de
bIP 105 [Pulso de abertura ~ frenagem no sentido de rotagao solicitado o
— | dofreio] YES [Sim]: Conjugado do motor durante liberagao de
frenagem no sentido de avango
N a0 [N&o]: N&o configurada
bLC | 105 {?",“'@d“'a,@a? da - e [R2]: Relé R2 nO
Sgica de freio] do [DOJ: Saida Iégica AOC
[Adaptac@o da n0O [N&o]: Fungao inativa
brA 85 rampa de - YES [Sim]: Fungéo ativa YES
desaceleragao]
De acordo
- [Frequéncia de 0. 0Oa . com a
brt 105 abertura do freio] Hz g. o poténcia do
inversor
brk 105 | [Tempo de abertura s Das - 0. s

do freio]
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Regulagem | configuragao

Cédigo Name Unidade Funcéo Valor/Possivel de fabrica do cliente
£dil [canal 1 ativo]: Canal de controle = canal 1
rde [canal 2 ativo]: Canal de controle = canal 2
L [LI1]: Entrada légica LI1
Lie [LI2]: Entrada Iégica LI2
L3 [LI3]: Entrada I6gical I3
L4 [LI4]: Entrada I6gica LI4
Lis [LI5]: Entrada IégicaLls
L IB [LI6]: Entrada légica LI6
ccs 81 [Comutag&o do canal . ciiit [C111]: Bit 11 da palavra de comando Modbus cdl
- de comando] cirie [C112]: Bit 12 da palavra de comando Modbus
[ 113 |[C113]: Bit 13 da palavra de comando Modbus
L4 [C114]: Bit 14 da palavra de comando Modbus
cris [C115]: Bit 15 da palavra de comando Modbus
ceil [C211]: Bit 11 da palavra de comando de comunicagéo
ceile [C212]: Bit 12 da palavra de comando de comunicagao
C£e 13 |[C213]: Bit 13 da palavra de comando de comunicagao
ce 14 [C214]: Bit 14 da palavra de comando de comunicagao
£ 15 |[C215]: Bit 15 da palavra de comando de comunicagdo
EEr [Terminal]: Controle via terminais
Loc [Local]: Controle via teclado
[Configuragao do Lcec [Comando pelo terminal remoto]: Controle via monitor
Cdil 80 - " EEr
canal de comando 1] ndb de terminal remoto
nEL [Modbus]: Controle via Modbus
[Rede]: Comando via rede de comunicagéo
EEF [Terminal]: Controle via terminais
Loc [Local]: Controle via teclado
rde 80 [Configuragéo do ~ Lcr [Comando pelo terminal remoto]: Controle via monitor ndb
= | canal de comando 2] ndb de terminal remoto
nEE [Modbus]: Controle via Modbus
[Rede]: Controle via rede de comunicagao
66 SES [Start/Stop]: Configuracao Start/stop
CFL Zzg [Macroconfiguragéio] R Skd [CH de fabrica]: C de fabrica Sed
110
[Perfil] (canais de s5n [Nao separado]: Combinado
CHEF go | controle separados R SEP [Separado]: Separado 50
dos canais de
referéncia)
nlO [Nao]: Nao configurada
Lo [LI1]: Entrada Iégica LI1
Lie [LI2]: Entrada I6gicall2
L3 [LI3]: Entrada légica LI3
L4 [LI4]: Entrada légica LI4
Lis [LI5]: Entrada légica LI5
L IB [LIB]: Entrada l6gica LI6
[Comutagéo de cdi1i [CD11]: Bit 11 da palavra de comando de
CHFP 107 - uma rede de comunicagao a0
motor] [d /@ |[CD12]: Bit 11 da palavra de comando de
uma rede de comunicagéo
£di13 [CD13]: Bit 11 da palavra de comando de
uma rede de comunicagao
£di4 [CD14]: Bit 11 da palavra de comando de
uma rede de comunicagao
LdIs [CD15]: Bit 11 da palavra de comando de
uma rede de comunicagao
[Limitagao de 0.2sa
ced 58 | Corrente] In I5 N s
58 | [22 Limitagdo de 0. 25a
cee 106 | Corrente] In 1.5 - s
CnF 122 | [Falha de rede] - - - -
OFF [OFF]: Nenhum cédigo estd bloqueando o acesso
cod 122 [CODIGO PIN 1] - On [ON]: Um cédigo esté blogueando o acesso. -

6888 Acesso esta desbloqueado.
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Regulagem 3
Cédigo | Pagina | Nome Unidade Funcéo Valor/Possivel de:ﬁb?iza c%’;ﬁg?;:f:n
nO [Ignorar]: Ignorar
YES [Inércia]: Gestéo de falha detectada com parada
[Modo de parada por por inércia
coL 115 | falhadaligagéo serial - rnP [Parada em rampa]: Gestao de falha detectada com HYES
CANopen COF] parada em rampa
FSE [Parada rapida por entrada Iogica]: Gestao de falha
detectada com parada répida
nO [N&o]: Sem copiar
5p [Referéncia]: Referéncia de copiar
cor 81 [Cépia canal 1 <>2] - rd [Comando]: Copiar comando n0O
ALL [Referéncia de comando + ]: Copiar comando e
referéncia
" De acordo
[Cos Phi do motor 1 coma
cos 63 !I:O ?'a plaf:a de - o.sal |- poténcia do
identificacao] inversor
D
[Cos Phi do Motor 2 iz?:"
rose 108 Igio ?:l plaf:a de - o 5al|- poténcia do
identificagao] inversor
[Valor p/ velocidade
CrH3 69 max. HSP na entrada mA Ha2Oo - 20
Al3]
[Valor p/ velocidade
CrL3| 69 | min LSP naentrada mA Oaeo |- q
Al3]
Cbd 61 [Nivel da corrente do n Dal s|- |
motor]
[Coeficiente de
divisao do tempo de
dCF 86 | rampade - oa o |- 4
desaceleragaoparaa
parada rapida]
n0O [Nao]: Nao configurada
L [LI1]: Entrada légica LI1
L1z [LI2): Entrada Iégica LI2
L3 [LI3]: Entrada Iégica LI3
LI4 [L14]: Entrada légica L4
L5 [LIS]: Entrada Iégica LI5
L IB [LI6]: Entrada légica LI6
[Parada por injegao cd i1 [CD11]: Bit 11 da palavra de comando de uma rede
dr | 87 de CC por entrada - de comunicagao n0O
légica] Ldie [CD12]: Bit 12 da palavra de comando de uma rede
de comunicagao
Cd I3 [CD13]: Bit 13 da palavra de comando de uma rede
de comunicagao
Cd 4 [CD14]: Bit 14 da palavra de comando de uma rede
de comunicagao
Ld IS [CD15]: Bit 15 da palavra de comando de uma rede
de comunicagao
52 [2° tempo da rampa De acordo
dEZ -
85 de desacelerag&o] s com Inr s
JEC 52 | [Tempo darampa de s De acordo 3
84 desaceleragéo] com Inr
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Cadigo | Pagina | Nome Unidade Funcéo Valor/Possivel l:’?f‘z:::“ c%r::lcglrsr:t‘;:o
Na [N&o]: N&o configurada
ocr [ motor]: Corrente do motor
OF - [Frequéncia do motor]: Frequéncia do motor
OEr [Conjugado do motor]: Conjugado do motor
oF- [Poténcia do motor]: Energia fornecida pelo inversor
FLE [Falha do inversor]: Falha detectada
rln [Inversor funcionando]: Inversor funcionando
o 6o | [Saidaanalogica/ FER [Limite de frequéncial: Nivel de frequéncia atingido Mo
- légica FLA [Limite HSP]: Atingida velocidade alta
CEA éncia de frenagem]: Nivel d te atingid
5-A [ éncia de referancia]: éncia de
frequéncia atingida
ESA [Nivel térmico do inversor]: Nivel térmico do motor
atingido
bLL [Légica do freio]: Sequéncia de frenagem
APL [Sem 4-20mA]: Perda de sinal de 4-20 m
[Operagao T - .
drn | 116 doedisaiicada em e [Nao]: Fungdo inativa No
“ YES [Sim]: Fungéo ativa
caso de subtenséo]
Y] [N&o]: Nao configurada
L [LI1]: Entrada I6gica LI1
Lie [LI2]: Entrada Iégica LI2
dSP 98 [- Velocidade] - L3 [LI3]: Entrada légica LI3 nO
L4 [LI4]: Entrada l6gica LI4
L5 [LI5]): Entrada légica LI5
L 1B [LI6]: Entrada Iégica LI6
n0O [Ignorar]: Ignorar
YES [Inércia]: Gestao de falha detectada com parada
por inércia
EpL | 113 |[Mododeparadapor - Fne [Parada em rampal: Gesto de falha detectada 4ES
falha externa]
com parada em rampa
FSE [Parada répida por entrada Iégica]: Gestao de
falha detectada com parada rapida
a Sem erro
) 1 Bus desligado
Erco| 117 Li"e":z)p;"‘ registro - 2 Tempo de vida -
3 CAN overrun
Y Heartbeat
Y] [N&o]: Nao configurada
L [LI1]: Entrada Iégica LI1
Lie [LI2]: Entrada Iégica LI2
L3 [LI3]: Entrada légica LI3
L4 [LI4]: Entrada l6gica LI4
L 15 [LI5]: Entrada l6gica LI5
LIB [LI6]: Entrada Iégica LI6
cdil [CD 11]: Bit 11 da palavra de comando de uma
EEF 118 | [Falha externa)] - rede de comunicagao n0O
cdie [CD12]: Bit 12 da palavra de comando de uma
rede de comunicagao
£d 13 [CD 13]: Bit 13 da palavra de comando de uma
rede de comunicagao
CdI4 [CD14]: Bit 14 da palavra de comando de uma
rede de comunicagao
£dIs [CD 15]: Bit 15 da palavra de comando de uma
rede de comunicagéo
[Coeficiente
FbS 56 multiplicador do - o. la 0o - 1
retorno PI]
0 [N&o]: Fungao inativa
67 [Retorno as rELC I [Interna]: A configuragao atual torna-se idéntica
Frs 70 regulagens de R a configuracéo de backup salva anteriormente "o
82 fabrica/chamada da porSCS=5kr I.
110 | configuragéo] In 1 [Factory Set]: configuragéo atual substituida pela
i 3 i pelo para C[FG.
FLc | s |lGanhodamalade % ta oo |- 20
Frequéncia]
60 [Ganho da malha de o
FLoe 108 | frequéncia, motor 2] % la oo - eo
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Cadigo | Pagina | Nome Unidade Funcao Valor/Possivel l;eeg‘uélzgz;n c«;r;f::gﬁ::gm
nO [N&o]: N&o configurada
Lt [LI1]: Entrada légica LI1
[Passagem a0 modo Lie [LI2]: Entrada légica LI2
FLO 118 ocal] - L 13 [LI3]: Entrada Iégica LI3 nO
L4 [LI4]: Entrada légica LI4
L5 [LI5): Entrada Iégica LIS
LB [LI6]: Entrada Iégica LI6
Al [AI1]: Entrada analdgica Al1, entradas légicas LI
[Escolha do canal de Ale [AI2]: Entrada analdgica Al2, entradas logicas LI
FLoc 118 referéncia e controle ~ A3 [AI3]: Entrada ar}alégica} AI3, entradas légicas LI A1
na passagem ao AUl [Rede Al]: Jog dial, botoes RUN/STOP
modo local] Lcec [Comando pelo terminal remoto]: Terminal remoto,
Botoes RUN/STOP/FWD/REV
[Religamento Y] [N&o]: Fungao inativa
FLr 113 automatico com : YES [Sim]: Fungéo ativa o
retomada de
velocidade]
Al [AI1]: Entradas analégicas Al1
Al [AI2]: Entradas analdgicas Al2
A3 [AI3]: Entradas analdgicas Al3
AU | | [Rede Al]: Jog dial
UPdE +-]: éncia de
- 49 | [Configuragao de . +-via L | a1
79 referéncia 1] UPdH [Velocidade +/- IHM]: Referéncia de velocidade +/-
utilizando o jog dial no teclado do ATV312
Lcc [Comando pelo terminal remoto]: Referéncia via
terminal remoto
nds [Modbus]: Referéncia via Modbus
nEE [Rede]: Referéncia via rede de comunicagéo
Y] [N&o]: N&o atribuido
Al [Al1]: Entradas analégicas Al1
Az [AI2]: Entradas analégicas Al2
NE] [AI3]: Entradas analégicas Al3
AU [Rede Al]: Jog dial
[Configuracdo de UPdE [Velocidade +/-]: Referéncia de velocidade
Fre 79 A - +-via L | n0O
referéncia 2] UPaH ; e M ancla de . -
utilizando o jog dial no teclado do ATV312
LCC [Comando pelo terminal remoto]: Referéncia via
ndb terminal remoto
nEE [Modbus]: Referéncia via Modbus
[Rede]: Referéncia via rede de comunicagao
FrH 120 [Ref. de frequéncia Hz gasoo |- .
antes da rampa]
[Frequéncia nominal i0a
Frs 82 1y motor] Hz soo ° 5o
[Frequéncia nominal IDa
Frse| 107 do motor 2] Hz soo . 50
Frb 85 [Nivel de comutagéo Hz gasoo |- o
da Rampa 2]
n0O [Nao]: Nao configurada
Lt [LI1]: Entrada légica LI1
L1z [LI2): Entrada Iégica LI2
L3 [LI3]: Entrada Iégica LI3
LI4 [LI4]: Entrada légica LI4
L1s [LIS]: Entrada Iégica LI5
L IB [LI6]: Entrada légica LI6
[Parada répida por cd i1 [CD11]: Bit 11 da palavra de comando de uma rede
FSE 86 P - de comunicagao n0O
entrada légica] Cd 12 | [CD12):Bit12dapalavra de comando de uma rede
de comunicagao
Cd I3 [CD13]: Bit 13 da palavra de comando de uma rede
de comunicagao
CdIY [CD14]: Bit 14 da palavra de comando de uma rede
de comunicagao
Ld IS [CD15]: Bit 15 da palavra de comando de uma rede

de comunicagao
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Regulagem | configuragéo
Cédigo | Pagina | Nome Unidade Fungéo Valor/Possivel de fabrica do cliente
Frd 61 [Nivel de frequéncia Hz Dasoo|- bFr
= | do motor]
HSP | 53 | [Velocidade maxima] |  Hz t ?P a | bFr
[Nivel de corrente do Oa Di:::“o;do
Ibr 105 | motor para abertura In 1. 328 - poténcia
do freio] doi
o inversor
[Intensidade da
corrente de
frenagem porinjegéo
1dC 88 | de CC ativada por In Daln - o7
entrada légica ou
escolhida como
modo de parada]
Y] [N&o]: Néo configurada
Lt [LI1]: Entrada l6gica LI1
El 50 d Lie [LI2): Entrada l6gica LI2
InH | 116 £ e ces - L3 [LI3]: Entrada légica LI3 nl
falhas] LY [LI4]: Entrada Iégica LI4
LIS [LI5]: Entrada l6gica LIS
LB [LI6]: Entrada l6gica LI6
0. 01 | [0,01]: Rampa pode ser configurada entre 0,05 s
327,6s.
Inr g4 | lincremento de - o1 [0,1]: Rampa pode ser configurada entre 0,1s€3.276 | 1. |
rampa] by
| [1]: Rampa pode ser configurada entre 1s e 32.760 s.
[CONFIGURAGAO n0 [Nao]: Ignorar
el 114 | DAFALHADE H4ES [Sim]: Gestéo de falha detectada com parada rapida YEs
- PERDA DE FASE
DA REDE]
De acordo
IEH 53 [Protegao térmica do In O Ffa R coma
- motor] 1.5 poténcia
do inversor
[2® Frequéncia
JF e H. - a
56 Oculta] z lasoo
[Frequéncia de
JCGF 2 funcionamento Hz Oa /0 |- 1o
passo a passo]
n0O [N&o]: Nao configurada
L [LI1]: Entrada légica LI1
- L2 [LI2]: Entrada Iégica LI2
106 96 Soaés" apasso- - L3 [LI3]: Entrada I6gica LI3 nO
1 Loy [L14): Entrada légica Li4
LI5S [LIS]: Entrada légica LI5
LIB [LI6]: Entrada I6gica LI6
JPF 56 | [Frequéncia Oculta] Hz Dasoo |- o
L [Nivel 1]: Acesso a fungdes standard
LAar 7o | INIVELDEACESSO ) Le [Nivel 2}: Acesso a fungdes avangadas nomenu F L r - o
- AS FUNGOES] L3 [Nivel 3]: Acesso a fungdes avangadas e gestao de
modos de controle mistos
0 [N&o]: N&o configurada
L [LI1]: Entrada légica LI1
Limitaca tid Lia [LI12]: Entrada logica LI2
LAF | 109 |ILimitagéo, sentido . L3 LI3]: Entrada Iégica LI3 a0
avango] Lo [L14]: Entrada légica Li4
L5 [LI5]: Entrada Iégica LI5
L IB [LI6]: Entrada l6gica LI6
0 [N&o]: N&o configurada
Lt [LI1]: Entrada légica LI1
Limitaca tid Lia [LI2]: Entrada logica LI2
LA- | 109 |[Limitagdo, sentido - L3 [LI3]: Entrada légica LI3 nl
reverso] Lo [L14]: Entrada légica Li4
L5 [LI5]: Entrada l6gica LI5
L IB [LI6]: Entrada l6gica LI6
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Regulagem | configuragao

Cédigo | Pagina | Nome Unidade Fungéo Valor/Possivel de fébrica do cliente
rnP [Parada em rampa]: Em rampa
e 109 | [Tipo de parada em ; FS5E [Parada répida por entrada I6gica]: Parada rapida .
— fins de curso] nSE [Parada por inércia por entrada légica]: Parada por
inércia
0 [N&o]: N&o configurada
L [LI1]: Entrada l6gica LI1
L2 [LI2]: Entrada Iégica LI2
L3 [LI3]: Entrada légica LI3
Ly [LI4]: Entrada I6gica LI4
L 15 [LI5]: Entrada l6gica LIS
LIB [LI6]: Entrada logica LI6
[Comutagao da cdil1 [CD11]: Bit 11 da palavra de comando de uma rede
Lce 106 | segunda limitagao - de comunicagéo nO
de corrente] [d 12 | [CD12]: Bit 12 da palavra de comando de uma rede

de comunicagao

Cd 13 |[CD13]:Bit 13 da palavra de comandode uma rede de
comunicagao

CdI4 [CD14]: Bit 14 da palavra de comando de uma rede

de comunicagao

£dIs [CD15]: Bit 15 da palavra de comando de uma rede

de comunicagao

nO [N&o]: Fungéo inativa
Lcc 81 [Comando pelo ~ HES [Sim]: Ativa o controle do inversor utilizando os o
- terminal remoto] botdes STOP/RESET, RUN e FWD/REV no, terminal "
remoto
LCr 120 [Corrente do motor] A - - -
Lo [Ativa baixa]: A falha externa é detectada quando uma
[Configuragao de ~ entrada légica atribuida a £ £ F altera o estado 0.
LEE | 113 | tina extermal HIG [Ativa ala]: Afalh 6 wraca | 1
I6gica ou um bit atribuida a £ £ F altera o estado 1.
LFF | 115 |[Velocidadede Hz Dasoo|- 1o
seguranca)
n0O [Ignorar]: Ignorar
YES (Inércial: Gestéo de falha detectada com parada por inércia
LFF [Velocidade Seguranga]: O inversor comuta para
velocidade de seguranca.
[Modo de parada por LS [Manutencao da velocidade]: O inversor mantém a
LFL 115 falha perda de 4-20 - i em que estava i quando YES
mA LFF] ocorreu a falha.
rnP [Parada em rampa]: Gestéo de falha detectada com
parada em rampa
FSE [Parada rapida por entrada légica]: Gestao de falha
detectada com parada rapida
[Ref. de frequéncia
LFr 120 | P comando pelo . DaHsP |- ~

terminal integrado ou
pelo terminal remoto]
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- . - . Regulagem | Configuragéo
Cédigo Unidade Funcéo Valor/Possivel de fabrica do cliente
bLF [Controle de frenagem]: Falha detectada de controle de frenagem
CFF i 30 i : Confi &0 incorreta
CF I [Configuragao invalida]: Configuragao invalida
CnF [FALHA DE REDE]: Falha de icaca na placa de A
COF [Comunicagao CANopen]: Falha detectada de comunicagéo na linha 2
CrF (CANopen)
EEF [Carga de capacitor]: Falha detectada de pré-carga do capacitor
EFPF [EEPROM]: Falha detectada de meméria do EEPROM
1F 1 [Externa): Falha externa
IF& [FALHA INTERNA]: Classificagao desconhecida
IF 3 [FALHA INTERNA]: Placa IHM nao reconhecida ou incompativel/ auséncia de display
IFY [FALHA INTERNA]: Falha detectada de EEPROM
LFF [FALHA INTERNA]: Falha detectada de EEPROM industrial
LFE 121 [Uttima falha ocorrida] - nOF [4-20mA]: Perda de 4-20 mA
ObF [Sem falha]: Cédigo de falha néo foi salvo
ocF [ agem]: 40 do de CC
OHF [Sobrecorrente]: Sobrecorrente
OoLF do inversor]: Sol i do inversor
OPF [Sobrecarga do motor]: Sobrecarga do motor
OsF [Fase do motor]: Perda de fase do motor
PHF ao da ali a0]: da linha de a
SCF [Perda de fase da alimentagao]: Perda de fase da linha
SLF [Curto-circuito do motor]: Curto-circuito do motor (fase, terra)
SOF : Falha de icagdo Modbus
EnF [Excesso de velocidade]: Excesso de velocidade do motor
USF [ Falha de aut I
a ao da linha de ali a
L IIA 123 | [Config.LI1] - -
L 12A | 123 |[Config.Li2] - -
L 13A | 123 | [Config.LI3] - -
L I4A 123 | [Config.L14] - -
L ISA 123 | [Config.LI5] - -
L IBA 123 | [Config.LI6] - -
L5P 1%35 [Velocidade minima] Hz OaHS5P o
[Corrente nominal do - De acordo
N 0. 2sa coma
nlr 62 motor lida na placa de In o
identificagéo] s pg(encla do
! inversor
[Corrente nominal do - De acordo
" 0.2sa coma
nLCr2 | 108 | motor2lida na placa In o
de identificag@o] s poténcia do
inversor
[Frequéncia de yES [Sim]: Frequéncia com modulac&o randémica
nrd 65 | chaveamento - [N&o]: Frequéncia fixa YES
By n0O
aleatdria]
[Velocidade nominal Do acordo
nSP 63 do motor lida na placa rpm ODa3e.160 |- poténcia do
de identificagao] invorsor
D
[Velocidade nominal i:rt;‘o;dc
nSP2 108 do motor 2 lida na pm Oa3e.160 |- A
laca de identificaca poténcia do
placa de identificagéo] inversor
nO [N&o]: N&o configurada
Lo [LI1]: Entrada légica LI1
Parad - L2 [LI2): Entrada Iégica LI2
nSE gg | [Para f‘:f’l‘f‘e_m'a - L3 [LI3]: Entrada légica LI3 a0
por entrada I6gica] Ly [LI4]: Entrada Iégica LI4
L5 [LI5]: Entrada Iégica LI5
LB [LI6]: Entrada l6gica LI6
O ICE | 122 | [Tipode placa OPT1] - H4ES

138




indice dos cédigos de parametros e configuragées do cliente

Regu-
lagem Configu-
Cédigo | P4gina | Nome Unidade Fungéo Valor/Possivel de ragdo do
tébrica cliente
nO [Ignorar]: Ignorar
L"g‘:?;:: dp:’a"a YES | [Inércial: Gestao de falha detectada com parada por inércia
OHL 114 sobreaquacimen- R rnFP [rzrar:'::a em rampa]: Gestéao de falha detectada com parada em YES
g::] inversor FSE [Parada rapida por entrada légica]: Gestao de falha detectada com
parada rapida
a0 [ignorar]: Ignorar
[Modo de parada YES [Inércia]: Gestao de falha detectada com parada por inércia
por falha de NP [Parada em rampa]: Gestéo de falha detectada com parada em
oLtL 114 - YES
sobrecarga do rampa
motor OLF] FSE [Parada rapida por entrada I6gica]: Gestao de falha detectada com
parada répida
. nO [N&o]: Fungéo inativa
oFPL 114 Eﬁg‘viﬁfg:ﬁ: - 9ES [Sim]: Desligamento em O P F YES
— do motor] ORC [Corte de saida]: Sem desligamento em [PERDA DE FASE DO
MOTOR] (OPF), mas gestao da tensao de saida
oPr 120 [Poténcia do % N ~ .
motor]
otr | 1z |[Conjugadodo % R . }
motor]
[Inverséo do nO [N&o]: Normal
Pr 56 | sentido de ; YES | [Sim]: Reverso o
101 corregédo do
regulador PI]
nO [N&o]: Nao configurada
PIF 101 | [Retomodo R A 11| [AI1]: Entradas analégicas Al1 i
| regulardor PI] A 12 | [Al2): Entradas analogicas A2
A3 [AI3]: Entradas analdgicas Al3
a0 [N&o]: A referéncia para o regulador F ~ 1, exceto para L/ P d H
P 103 [Ref. do regulador ~ eUPdE. oo
o Plinterno] YES [Sim]: A referéncia para o regulador Pl é fornecida internamente
via parametro - P /.
nO [N&o]: N&o configurada
L 11 | [LM): Entrada légica LI1
Lie [LI2]: Entrada l6gica LI2
L3
L4
L 15 | [LI5): Entrada légica LI5
L 1B [LI6]: Entrada l6gica LI6
[2 referéncias PI Cd 1 |[CD1 l]}: Bil~11 da palavra de comando de uma rede de
Pre 101 . N - comunicagao Al
pré-selecionadas] Cd 12 | [CD12]: Bit 12 da palavra de comando de uma rede de
comunicagéo
L d 13 | [CD13]: Bit 13 da palavra de comando de uma rede de
comunicagao
L d 14 | [CD14]: Bit 14 da palavra de comando de uma rede de
comunicagao
L d 15 | [CD15]: Bit 15 da palavra de comando de uma rede de
comunicagao
By [N&o]: N&o configurada
L [LI1]: Entrada légica LI1
Lie
L 13
L 14 | [LI4]: Entrada Iégica LI4
P 0o | [4 referéncias PI . L 15 | [LI5]: Entrada logica LIS o
- pré-selecionadas) L 1B [LI6]: Entrada l6gica LI6
cdit Bit 11 da palavra d do de uma rede d¢ icaga
Ldie it 12 da palavra de do de uma rede de !
£d 13 it 13 da palavra d do de uma rede d icacas
Ld 4 it 14 da palavra de do de uma rede de !
Cd 15 | [CD15]: Bit 15 da palavra d do de uma rede d¢ &
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Regula- | configu-
Cédigo | Pagina | Nome Unidade Funcao Valor/Possivel gemde | racéo do
fabrica | cliente
nO [N&o]: N&o configurada
L [LI1]: Entrada l6gica LI1
L 12 | [U2]): Entrada Iégica LI2
L 13 | [U3]: Entrada Iégica LI3
LI4 [L14]: Entrada légica L4
P51 o4 | [16 velocidades pré- . L 15 | [LIS): Entrada légica LIS o
13 - selecionadas] LB [LI6]: Entrada l6gica LI6
Cd 11 | [CD11]:Bit11 dapalavra ndo de uma rede dk
Cd e |[CD12)Bit12 da palavra d do de uma rede d
[d 13 | [CD13]: Bit 13 da palavra d do de uma rede d
[ d 14 | [CD14]:Bit14 da palavra d ndo de uma rede d
[d 15 | [CD15]: Bit 15 da palavra d do de uma rede d
a0 [N&o]: N&o configurada
Lol [LI1]: Entrada légica LI1
L 12 | [U2]): Entrada Iégica LI2
L 13 [LI3]: Entrada légica LI3
L 14 | [LI4]: Entrada I6gica LI4
2 velocidades pré- L 15 | [LIS): Entrada Iégica LI5
Pse | 9 [selecionadas] i - L 16 |[LI6]: Entrada logica LI6 L3
Cd | |[CD11]:Bit11 da palavra d indo de uma rede d
Cd |2 |[CD12):Bit12 da palavra d do de uma rede d¢
[ d 13 | [CD13]:Bit13 da palavra d ndo de uma rede d
[ d 14 |[CD14]: Bit 14 da palavra d do de uma rede d
[d 15 | [CD15]: Bit 15 da palavra d do de uma rede d
a0 [N&o]: Nao configurada
L [LI1]: Entrada légica LI1
L2 [LI2]: Entrada logica LI2
L3 [LI3]: Entrada légica LI3
L 14 | [LI4]: Entrada I6gica LI4
4 velocidades pré- L 15 | [LIS]: Entrada Iégica LI5
Psd | % [selecionadas] ’ - L 16 |[LI6]: Entrada logica LI6 L
Cd 11 |[CD11]:Bit11 dapalavra d ndo de uma rede d
L d |2 |[CD12):Bit12 da palavra d do de uma rede d¢
[ d 13 | [CD13]: Bit13 da palavra ndo de uma rede d
L d |4 |[CD14]: Bit 14 da palavra d do de uma rede d¢
[d 15 | [CD15]:Bit15 da palavra d ndo de uma rede d
a0 [Nao]: N&o configurada
L 11 | [LU):Entrada légica LIt
L 1@ | [U2):Entradadgica Li2
L3 [LI3]: Entrada I6gica LI3
L 14 | [Li4]: Entrada logica L4
Psa 93 It} vel.ncidades pré- . LIS [LI5): Entrada \?gm us o
selecionadas] LIB [LI6]: Entrada I6gica LI6
Cd 11 |[CD11}:Bit11 da palavra d do de uma rede d
[d 12 | [CD12]:Bit12 da palavra d do de uma rede d
Cd 13 |[CD13]: Bit13 da palavra d ndo de uma rede d
L d 14 | [CD14]: Bit 14 da palavra d do de uma rede d¢
[ d 15 | [CD15]: Bit15 da palavra dk ndo de uma rede d
. n0 [N&o]: Fungao inativa
Pst | 82 | [Prioridade Stop] ~ | GEs | [Simh Priowdade de Ted de Parada 9ES
n0O [Nao]: Nao configurada
FLE [Falha do inversor]: Falha do inversor nao detectada
~Un | [Inversor funcionando]: Inversor funcionando
FER [Nivel de frequéncia atingido]: Nivel de frequéncia atingido
FLA [Atingido HSP]: Velocidade alta atingida
. CER [I atingida]: Nivel de corrente atingido
ol 0 |[Rele1] - seA | i do froqunci anngidg]: Referéncia de frequé FLE
atingida
E5A | [Nivel térmico do motor atingido]: Nivel térmico do motor
APL atingido
L I Ia |[4-20mA]: Perda de sinal de 4-20 mA
L IB [LI1] a [LI6]: Retorna o valor da entrada légica selecionada
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2 . " . Regulagem | configuragao
Cadigo Nome Unidade Funcéo Valor/Possivel de fabrica do t:glienaa
n0O [N&o]: Nao configurada
FLE [Falha do inversor]: Falha do inversor ndo detectada
rlUn [Inversor funcionando]: Inversor funcionando
FER [Nivel de frequéncia atingido]: Nivel de frequéncia
atingido
FLA [Atingido HSP]: Velocidade alta atingida
CER [l atingida]: Nivel de corrente atingido
reé 70 [Relé 2] SrA [Atingida referéncia de frequéncia]: Referéncia de n0O
frequéncia atingida
ESA [Nivel térmico do motor atingido]: Nivel térmico do
motor atingido
bLLC [Légica de freio]: Sequéncia de frenagem
APL [4-20mA]: Perda de sinal de 4-20 mA
L I'laLl IB |[Li]a[LI6]: Retoma o valor da entrada légica
selecionada
Frl [canal 1 ativo]: Referéncia 1
Freo [canal 2 ativo]: Referéncia 2
L [LI1]: Entrada Iégica LI1
Lie [LI2]: Entrada légica LI2
L3 [LI3]: Entrada légica LI3
Ly [LI4]: Entrada Iégica LI4
L5 [LI5]: Entrada Iégica LIS
L6 [LI6]: Entrada Iégica LI6
crii [C111]: Bit 11 da palavra de comando Modbus
cirie [C112]: Bit 12 da palavra de comando Modbus
[Comutagéio de ciri13 [C113]: Bit 13 da palavra de comando Modbus
rFLC 80 N - Ciiq [C114]: Bit 14 da palavra de comando Modbus Frl
referéncia 2] Ciis [C115]: Bit 15 da palavra de comando Modbus
ceil [C211]: Bit 11 da palavra de comando da rede de
reie comunicagio
£e i3 [C212]: Bit 12 da palavra de comando da rede de
£e 4y comunicagao
£eis [C213]: Bit 13 da palavra de comando da rede de
comunicagao
[C214]: Bit 14 da palavra de comando da rede de
comunicagdo
[C215]: Bit 15 da palavra de comando da rede de
comunicagao
[Frequéncia de so0a
~Fr | 120 |saidaaplicadaao Hz |,sop - -
motor]
[Ganho integral do . a. ol
T I8 T gulador PI] aloo - !
) N dF - [Avanco]: Adiante
rOE 82 [59"‘,'@ derotagao - dr5 [Reverso]: Reverso dFr
permitido] bOE [Ambos]: Ambos os sentidos s&o autorizados.
Rearme de n0 [N&o]: NAO
FPo| o116 Lmdu‘o] - YES [Sim: SIM n0
56 | [2* Ref. Pl pré- o
“F€ | 102 | selecionada] L a0
56 | [3® Ref. Pl pré- N
rF3 102 | selecionada] % baono N 50
56 | [4° Ref. Pl pré- o
FPY 102 | selecionada] % Daloo - ENi]
[Ganho
~PG | 56 | proporcional do - :’ ’ UE’D’ . |
regulador PI]
52 :
- 103 [Ref. interna do % Daloo . o
120 regulador PI]
n0O [Nao]: Nao
~Pr | 116 |[Rearmedotempo - FEH [Reajuste de tempo de funcionamento]: Tempo de nO

de funcionamento]

funcionamento zerado
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" . . . Regulagem | Configuragéo
Cédigo | Pagina | Nome Unidade Funcao Valor/Possivel de fabrica do cliente
nO [N&o]: N&o configurada
L [LI1]: Entrada légica LI1
Li1e [L: ntrada légica LI2
L 13 ntrada légica LI3
L1y [LI4]: Entrada Iégica LI4
LI5S [LI5]: Entrada logica LIS
L IB [LI6]: Entrada l6gica LI6
= cdill [CD11]: Bit 11 da palavra de comando de uma rede
PS5 gs | [Comutagio de - de comunicagao a0
rampa] Cd /2 | [CD12)Bit12 dapalavra de comando de uma rede
de comunicagao
d 13 [CD13]: Bit 13 da palavra de comando de uma rede
de comunicagao
Ld 4 [CD14]: Bit 14 da palavra de comando de uma rede
de comunicagéo
£d1s [CD15]: Bit 15 da palavra de comando de uma rede
de comunicagéo
Lin Linear]: Linear
" 5 Rampa em S]: Rampa em S
rPE 83 | [Tipo de rampa] - u Rampa em U]: Rampa em U Lin
cus Customizado]: Customizado
nO [N&o]: Nao configurada
L ntrada l6gica LI
Lie [LI2] Entrada Ioglca LI2 pode ser acessada se
[Sentido reverso por 2rC
rrS - Lie
& entrada l6gica] L3
Ly
LIS [L|5] Entrada légica LI5
L IB [LI6]: Entrada l6gica LI6
A nO [N&o]: Fungéo inativa
FsC 63 | [Resisténcia do - In IE | [Ini;: Ativa a fungao nO
f ¢!
estator a frio] 66888 Valor usado da resisténcia do estator no estado frio
nO [N&o]: N&o configurada
L [LI1]: Entrada l6gica LI1
L1 [LI2]: Entrada légica LI2
r5F | 112 |[Reamedafalhaem - L3 [LI3]: Entrada lgica LI3 a0
eurso] L1y ntrada logica L4
LI5S [LI5]: Entrada logica LIS
L IB [LI6]: Entrada l6gica LI6
[Nivel de erro de
rSL 102 % - a
102 religamento] 7 ba oo
rkEH 121 [Tempo de Tempo - - -
= | funcionamento]
nO Nao]: Nao configurada
All Al1]: Entradas analdgicas Al1
Ale Al2]: Entradas analdgicas Al2
- A3 AI3]: Entradas analdgicas Al3
sAe | g1 |[Entradasomatéria - AU Rede Al]: Jog dial Az
Lcc (Comando pelo terminal remoto]: Referéncia via
ndb lerminal remoto
nEE [Modbus]: Referéncia via Modbus
[Rede]: Referéncia via network
n0O Nao]: Nao configurada
Al Al1]: Entradas analdgicas Al1
Ale Al2]: Entradas analdgicas Al2
- A3 AI3]: Entradas analdgicas AI3
sA3 | g1 |[Entradasomatéria - AU 1 | [Rede Al}: Jog dial nl
3 Lcc Comando pelo terminal remoto]: Referéncia via
ndb lerminal remoto
nEE [Modbus]: Referéncia via Modbus
[Rede]: Referéncia via rede de comunicagao
66 - - P
scs 70 [Memorizagao da . a0 [N&o]: Fungao inativa a0
110 configuragéo] SEr | [Config 1]: Salva a configuragao atual no EEPROM
[Intensidade da
sqr 1| s5 | corente deinecdo in na il 2 |- 0.1
automatica na
parada]
[2% intensidade da
care| s | comentedeiniecio n |oar ozl 0 s

automética na
parada]
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ulagem 5
Cédigo | Pagina | Nome Unidade Funcao Valor/Possivel ?ﬂ::; c%’;“g:::{: ©
[Fator de escala do
parametro de o la
5d5 61 - - o
- visualizagao SPd1/ goo
SPd2/SPd3]
SFr g5 | [Frequénciade KkHz | 2.0al6 |- Y
chaveamento]
0 [ignorar]: Ignorar
YES [Inércia): Gestao de falha detectada com parada por
[Modo de parada por inércia.
SLL 114 | falha da ligagao - rnFe [Parada em rampa]: Gestao de falha detectada com YES
serial Modbus SLF] parada em rampa
FSE [Parada rapida por entrada légica]: Gestao de falha
detectada com parada rapida
cLp | sa |ICompensagaode % |oaiso|- 100
escorregamento]
[Compensagao de
S5LP& | 108 | escorregamento, % ODals0 |- oo
motor 2]
o i 6
sp D 57 (10 Vglocldade pré- Hz Dasoo|- so
94 -selecionada]
sp | 8L |[11° Velocidade pré- 2 Dasoo|- cs
95 -selecionada]
spa| L | N2 Velocidadepré- |\, |5, 5hp ). 50
95 -selecionada]
Y-NE] 57 (s Vglocidade pré- Hz Dasoo|- 10
95 -selecionada]
sP Iy 57 (142 V_elocldade pré- Hz Dasoo|- 80
95 -selecionada]
sp g | L |[15Velocidadepré- |\, |5, gpp ). 30
95 | -selecionada]
spig| 2L |[16"Velocidade pré- Hz Dasoo |- oo
95 -selecionada]
spo | 58 |[2° Velocidade pré- we |oasoal. 0
9 -selecionada]
o i -
sp3 57 [3 Ve!ocldade pré Hz Dasoo| - Is
94 -selecionada]
cpy 57 | [4° Velocidade pre- 2 Dasoo|- -
94 -selecionada]
sps | 3L |[5* Velocidade pré- Hz |Dasoo|- 25
94 -selecionada]
57 [6% Velocidade pré-
SPB H. Oasoo|- o
94 | -selecionada] i @
spq | 5Z | [7°Velocidade pré- we |oasool. 3
94 | -selecionada]
spg | 3L |[8° Velocidade pré- Hz |Dasoo- 4o
94 -selecionada]
57 | [9° Velocidade pré-
S5P3 H: Oasoo|- 4s
94 -selecionada] ’ a
[Frequéncia de
SPd || 120 | saidaemunidadedo - - - -
cliente]
[Frequéncia de
SFPd& | 120 | saidaemunidadedo - - - :
cliente]
[Frequéncia de
5Pd3 | 120 | saidaemunidadedo - - - -
cliente]
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Regulagem i 5
Nome ‘ Unidade Funcéo Valor/Possivel dsglibgca c%’:"g;‘;:s:"
[Supresséo do filtro nO [N&o]: O filtro permanece ativo
SrF 65 | damalha de - 4ES [Sim]: Supress&o do filtro 0
velocidade]
SLR 54 [Estabilidade d? % Ja 100 . 20
malha de frequéncia]
60 [Estabilidade damalha
SERC e % - 2o
108 | defrequéncia, motor2] ba oo
nO [Nao]: Bloqueio do inversor e parada por inércia
do motor
nns [Manutencao da CC]: Modo de parada utilizando
Parad trolad: ainércia para manter a alimentagao de poténcia
SEP 116 i afra" adcon r;)a a - do inversor enquanto for possivel n0O
na falla de reds] NP [Parada em rampal: Parada de acordo com a
rampa valida
FSE [Parada répida por entrada Iégica]: Parada
rapida
M izacdo d nO [Nao]: Sem salvar
Sk o | fe"l"".za?“ a - AN [RAM]: Salvar em RAM 0
referéncia] EEP [EEPROM]: Salvar em EEPROM
rne [Parada em rampa]: Em rampa
FSE [Parada rapida por entrada légica]: Parada
nSE rapida
SEE 86 [MOGO‘S de parada - drC | [Parada por inércia por entrada légica]: Parada P
normal] por inércia
[Injeg&o de CC por entrada légical: Parada por
injecéo de CC
53 [Arredond. inicio da
EA | a rampa de % Oa /00 - o
= | Aceleragao]
[Arredond. final da Oa
EARZ 84 rampa de % (roo- - o
Aceleragéo] ER 1)
[Arredond. inicio da
GE 84 rampa de % Oa 100 - o
Desaceleragéo]
[Arredond. final da Oa
EAY 84 | rampade % (1oo- - 1o
Desaceleragéo.] EA3F)
S [5 minutos]: 5 minutos
1o [10 minutos]: 10 minutos
[Duragao maxima do El [30 minutos]: 30 minutos
EA- 112 | processo de - Ih [1 horas]: 1 hora 5
religamento] 2h [2 horas]: 2 horas
ErS [3 horas]: 3 horas
CE [llimitado]: llimitado
o [RE] [4,8 Kbps]: 4.800 bits/segundo
tor | a1z | QModbusveloddade |y g 5 (9.6 Kbpsl: 9.600 bits/segundo 152
e transmissao] /9. 2 [19,2 Kbps]: 19.200 bits/segundo
er [2 fios]: Controle a 2 fios
Ecrc 50 [Comandoa2fios/a ~ ic [3 fios]: Controle a 3 fios ar
68 3 fios] Loc [Local]: Controle local (inversor RUN/STOP/
RESET)
LEL [Nivel]: Estado 0 ou 1
Ern [Transi¢ao]: Mudanga de estado (transi¢ao ou
[Tipo de comando a . PFO limite)
ECE s |, fios] [Prioridade de avango]: Estado 0 ou 1, entrada Ern
“"em avango" tem prioridade sobre entrada "em
reverso".
[Tempo total de
54 | frenagem por
EdC & injecéo de CC, s 0. la3og - os

escolhida como
modo de parada]
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Regulagem i
Codigo | Pagina | Nome Unidade Fungéo Valor/Possivel deglib:ca C%’;"cgl:'::‘?°
55 [Tempo de injegédo
EdL 1| gg |deCCautomaticana s 0. la3g |- os
7 parada]
55 [2° Tempode inje¢ao
edre gg | deCCautométicana s Oa3o - o
— parada]
8o [8-O-1]: 8 bits de dados, paridade impar, 1 bit de
BE | parada
8n | [8-E-1]: 8 bits de dados, paridade par, 1 bit de
[Formato de Bné parada
EFO | 117 | comunicagdo - [8-N-1]: 8 bits de dados, sem paridade, 1 bit de BE
Modbus] parada
[8-N-2]: 8 bits de dados, sem paridade, 2 bits de
parada
EFr 65 [Frequéncia maxima Hz Dasoo . 50
=2 | de saida]
vy | 120 | [Estadotérmico do . . ] 3
_ inversor]
EHr 109 | [Estado térmico do . _ . -
== | motor]
[Tempo de
ELS 58 funcionamento em s ODag999. 9 |- o
velocidade minima]
[Configuragao da a0 [N&o]: Ignorar
EnlL 115 falha de - YES [Sim]: Gestao de falha detectada com o inversor YES
autorregulagem tnF] blogueado
Ly 61 | [Nivel do estado % a8 ) oo
térmico do motor]
EED 117 | [Modbus: time out] s 0.1a3o - g
n0O [N&o]: Autorregulagem nao realizada
YES [Sim]: Autorregulagem realizada assim que
possivel
dOnE [Realizada]: Uso dos valores fornecidos na
Ultima vez que Autorregulagem foi realizada
rlUn [Inversor funcionando]: Autorregulagem
EUn g4 | [Autorregulagem do - realizada toda vez que for enviado um comando a0
motor] de partida
POn [Energizado]: Autorregulagem realizada sempre
que ocorrer energizagao
L I laL I6 |[LI1]a[LI6]: Autorregulagem realizada na
transicao de 0 = 1 de uma entrada Iégica
atribuida a esta fungao
EAb [Nao realizada]: Valor de fabrica da resisténcia
do estator utilizado para controlar o motor
PEnd [Aguardando]: Autorregulagem solicitada, mas
ainda nao realizada
PrOG [Em desenvolvimento]: Autorregulagem em
[Estado da R andamento
EUS | 85 | utorregulagem] FAIL [Falhou]: Autorregulagem falhou EAE
dOnE [Realizada]: Resisténcia do estator medida pela
funcéo de autorregulagem utilizada para
controlar o motor
Strd [R1 inserido]: Resisténcia do estator no estado
frio utilizada para controlar o motor
Ugp | 1pp | Versaodo Software } R . .
- de inversor]
UFr 53 [Compensacao Al/ % Oa 100 - eo
22 | Boost de tensao]
59 [Compensagao RI /
UfFre 1?8 Boost de tensao, % Oa 100 - 20

motor 2]
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Regulagem i
Codigo | Pagina | Nome Unidade Fungéo Valor/Possivel deglab:ca C:':,"cglr.r:f°
R L [Conj : C
ure | es [Elsm.‘"a( do ,"5“ de . P [Conjugado variavel]: Conjugado variavel
;e 392" ensao n [SVC]: Controle vetorial de fluxo "
requéncial nl [Economia de energia]: Economia de energia
[Escolha do tipo de L [Conjugad Conj
relagéo tensao/ P [Conjugado varidvel]: Conjugado variavel
UFee 108 frequéncia do motor n [SVC]: Controle vetorial de fluxo n
2] nl [Economia de energia]: Economia de energia
ULn 120 | [Tens&o da rede] v - - -
De acordo
[Tensé&o nominal do ~ . coma
ns 62 motor] v poténcia do
inversor
De acordo
Unsa| 197 | [Tenséonominal do v . . coma
- motor 2] poténcia do
inversor
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Call Center: 0800 7289 110
ou 11 3468-5791
call.center@br.schneider-electric.com

wap.schneider.com.br
www.schneider-electric.com.br

contatos comerciais

FILIAL BELO HORIZONTE - MG: Tel.: 31 3069-8000 - Fax: 31 3069-8020
FILIAL CURITIBA - PR: Tel.: 41 2101-1200 - Fax: 41 2101-1240

FILIAL FORTALEZA - CE: Tel.: 85 3308-8100 - Fax: 85 3308-8111
FILIAL GOIANIA - GO: Tel.: 62 2764-6900 - Fax: 62 2764-6906

FILIAL JOINVILLE - SC: Tel.: 47 2101-6750 - Fax: 47 2101-6760
FILIAL NATAL - RN: Tel.: 84 4006-7000 - Fax: 84 4006-7002

FILIAL PORTO ALEGRE - RS: Tel.: 51 2104-2850 - Fax: 51 2104-2860
FILIAL RECIFE - PE: Tel.: 81 3366-7070 - Fax: 81 3366-7090

FILIAL RIBEIRAO PRETO - SP: Tel.: 16 2132-3150 - Fax: 16 2132-3151
FILIAL RIO DE JANEIRO - RJ: Tel.: 21 2111-8900 - Fax: 21 2111-8915
FILIAL SALVADOR - BA: Tel.: 71 3183-4999 - Fax: 71 3183-4990
FILIAL SAO LUIS - MA: Tel.: 98 3227-3691 - Fax: 98 3227-3691

FILIAL SAO PAULO - SP: Tel.: 11 2165-5400 - Fax: 11 2165-5391

As informagdes contidas neste documento estao sujeitas a alteragdes técnicas sem prévio aviso.
VVDEDATV312BR





